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Niniejsza dokumentacja obowigzuje dla regulatoréw napedu 9300 vector control od wersji
33932X - EV 3x 2 (9321 - 9333)

typ

budowa:
E = wersja do zabudowy IP20

stan oprzyrzadowania i indeks

stan oprogramowania i indeks

wyjadnienie

© 1998 Lenze GmbH & Co KG

Bez specjalnego pisemnego zezwolenia udzielonego przez firme¢ Lenze GmbH & Co KG, Zzadnej czesci niniejszej dokumentaciji nie wolno powiela¢ lub
udostepnia¢ osobom trzecim.

Wszystkie dane zawarte w niniejszej dokumentacji zebraliSmy z najwigkszg staranno$cig i sprawdzilismy je pod wzgledem zgodnosci z opisanym
oprzyrzadowaniem i oprogramowaniem. Jednak mimo wszystko nie mozemy catkowicie wykluczy¢ pewnych odstepstw. Nie przejmujemy odpowiedzialnosci
prawnej za szkody, ktére ewentualnie mogg w zwigzku z tym powstac. Niezbedne korekty wprowadzimy w nastepnych wydaniach.

Stan 20 11/00
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1.1

1.1.1

1.1.2

1.2

Lenze

Stowo wstepne i ogolne uwagi

Stowo wstepne i ogolne uwagi

Na temat niniejszej instrukcji obstugi

e Niniejsza instrukcja obstugi stuzy do wykonywania prac z przemiennikiem i obstudze
przemiennika czestotliwosci 93XX vector control. Zawiera ona takze wytyczne dotyczace
bezpieczenhstwa pracy, ktére muszg by¢ przestrzegane.

o \Wszystkie osoby pracujace z przemiennikiem czestotliwosci 93XX vector control, powinny
podczas pracy posiadac¢ dostep do niniejszej instrukcji obstugi oraz wykorzystywac i
przestrzega¢ waznych wytycznych i wskazoéwek zawartych w instrukcji.

e |Instrukcja obstugi powinna by¢ zawsze kompletna i czytelna.

Zastosowane pojecia

Pojecie W dalszym tekscie zastosowane do

93XX Dowolne przemienniki czestotliwosci typu 9300 vector control

Regulator napedu Przemiennik czestotliwosci 93XX vector control

System napedowy Systemy napedowe z przemiennikiem czestotliwosci 93XX vector control i innymi elementami napedéw firmy Lenze

Co jest nowe?/A co si¢ zmienito?

Id nr.

Stan

Wazne

Zmiany

00417864

1.0

11/00

Wydanie pierwsze

Zakres dostawy

Zakres dostawy

Wazne

e 1 przemiennik czestotliwosci 93XX vector control

o 1 instrukcja obstugi

o 1 dodatkowe opakowanie (drobne czesci do instalaci

elektrycznej i mechanicznej)

Natychmiast po otrzymaniu dostawy nalezy sprawdzi¢, czy zakres dostawy zgodny jest

z dokumentami przewozowymi. Za braki zgtaszane z opdznieniem firma Lenze nie

odpowiada.

Nalezy reklamowaé

e widoczne szkody transportowe natychmiast po doreczeniu towaru.

e widoczne usterki/niekompletnos¢ dostawy natychmiast zgtasza¢ w odpowiednim
przedstawicielstwie Lenze.

BA9300VEC

PL 20 1-1




1.3

Stowo wstepne i ogolne uwagi

Przepisy prawne

oznakowanie

tabliczka znamionowa oznakowanie CE producent
Regulatory napedu firmy Lenze oznakowane sg | zgodno$¢ z wytycznymi UE "Niskie napiecie” | Lenze GmbH & Co KG
jednoznacznie poprzez zawarto$¢ tabliczki Postfach 101352
Znamionowej. D-31763 Hameln

zastosowanie
zgodne z
przeznaczeniem

Przemienniki czestotliwosci 93XX vector control

Systemy napedowe z przemiennikami czestotliwosci 93XX vector control

Niedopuszczalne jest kazde inne zastosowanie!

stosowac tylko przestrzegajac warunkow zastosowania podanych w niniejszej instrukcji.

sqg to komponenty

- do sterowania i regulacji napedow o zmiennych obrotach ze znormalizowanymi silnikami asynchronicznymi, silnikami reluktancyjnymi,
silnikami synchronicznymi PM o asynchronicznej klatce uzwojenia ttumigcego.

- do zabudowy w maszynie.

- do zmontowania wspolnie z innymi komponentami w maszynie.

to urzadzenia elektryczne do zabudowy w rozdzielniach lub w podobnych zamykanych pomieszczeniach roboczych.

spetniajg wymagania ochrony zgodnie z wytycznymi UE "Niskie napigcia”.

nie s maszynami wg rozumieniu wytycznych UE Maszyny.

nie sg urzadzeniami domowymi lecz stanowig komponenty stosowane wytgcznie do celéw przemystowych.

odpowiadajg wytycznym UE "Odporno$¢ elektromagnetyczna’, jesli sg zainstalowane sg zgodnie z systemem napedowym typu CE.
sg gotowe do uzytku

- w publicznych i nie publicznych sieciach.

- w przemysle, w domu i do wykonywania pracy.

podczas stosowania uzytkownik odpowiada za dotrzymanie wytycznych UE.

odpowiedzialno§¢

Informacije, dane i wskazowki podane w niniejszej instrukcji opieraty sie w chwili ziozenia do druku o najnowszy stan wiedzy. W oparciu o dane,
rysunki i opisy w niniejszej instrukcji nie mozna dochodzi¢ praw do zmian w juz dostarczonych regulatorach napedu.

Przedstawione w niniejszej instrukcji wskazowki i schematy opierajgce sie na doswiadczeniu to propozycie, ktorych przydatno$¢ do
konkretnego zastosowania powinna zosta¢ sprawdzona. Firma Lenze nie ponosi odpowiedzialno$ci za przydatno$c¢ zaprezentowanych
procesow i schematow potgczen.

Dane podane w niniejszej instrukcji opisujg wtasciwosci produktu, nie gwarantujgc ich dotrzymania.

Nie ponosimy odpowiedzialnosci za szkody i awarie powstate wskutek:

- nieprzestrzegania instrukcji

- zmiany w regulatorze dokonane na wiasng reke

- bledu w obstudze

- nieprawidtowe prace wykonywane przy regulatorze napedu oraz przy jego pomocy

gwarancja o Warunki gwarancyjne: patrz warunki sprzedazy i dostawy firmy Lenze GmbH & Co KG.
o Usterki gwarancyjne nalezy zgtasza¢ firmie Lenze natychmiast po stwierdzeniu braku lub nieprawidlio wosci.
o Gwarancja wygasa w przypadkach, w ktorych nie moga zosta¢ takze uznane prawa do odpowiedzialno$ci.
usuwanie materiat ponowne wykorzystanie (recycling) usunigcie
metal (]
tworzywa sztuczne L]
uzbrojone plytki - (]
1-2 BA9300VEC PL 2.0 Lenze



Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

2 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

2.1 Wskazéwki dotyczace bezpiecznego uzytkowania
przemiennikow czestotliwosci

(zgodnie z wytycznymi dot. niskiego napiecia 73/23/EWG)

1. Ogéine uwagi

Podczas pracy przemienniki, stosownie do posiadanego przez nie
stopnia ochrony, mogq posiadac nie izolowane, ruchome lub
obracajgce sie czesci, jak rowniez o gorgce powierzchnie. Usunigciu
odpowiednich oston jest niedopuszczalne; przy niezgodnym z
przeznaczeniem uzywaniu, nieprawidfowej instalacji lub obstudze,
istnieje zagrozenie dla zdrowia 0séb i mozliwos¢ powstania szkéd
rzeczowych.

Dalsze informacje mozna znalez¢ w dokumentacji.

Wszystkie prace transportowe, instalacyjne, czy zwigzane z
uruchomieniem i utrzymaniem w ruchu powinien wykonywac
odpowiednio przezkolony fachowy personel (nalezy przestrzegaé
IEC 364 lub CENELEC HD 384 czy DIN VDE 0100 i [EC-Report 664
czy DIN VDE 0110 i odpowiednie polskie przepisy bhp).
Wykwalifikowany personel fachowy wedtug niniejszych ogéinych
wskazéwek dot. bhp to sg takie osoby, ktdre znajg sie na zabudowie,
montazu, uruchomieniu i obstudze produktu i posiadaja do tych celow
odpowiednie kwalifikacje.

2. Przepisowe zastosowanie

Przemienniki to komponenty przeznaczone do zabudowy w
elektrycznym urzadzeniach lub instalacjach.

Po zamontowaniu w maszynie uruchomienie przemiennika (t.zn.
przejecie przepisowej eksploataci) jest zabronione, az do
stwierdzenia, ze maszyna odpowiada wytycznym UE 89/392/EWG
(Wytyczne maszynowe); nalezy przestrzega¢ wytycznych EN 60204.
Uruchomienie (t.zn. oddanie do przepisowej eksploatacji) dozwolone
jest wytgcznie pod warunkiem dotrzymania wytycznych EMV
(B9/336/EWG).

Przemienniki czestotliwo$ci spetniaja wymogi wytycznych dot.
niskiego napiecia 73/23/EWG. Zharmonizowane normy serii EN
50178/DIN VDE 0160 w nawigzaniu do EN 60439-1/DIN VDE 0660
cze$¢ 500 i EN 60146/DIN VDE 0558 stosuje sie do prezmiennikéw
czestotliwosci.

Nalezy zapoznac sie i bezwzglednie przestrzegac danych
technicznych oraz warunkéw podtaczenia podanych na tabliczce
znamionowej i w dokumentacii.

3. Transport, przechowywanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dot. transportu, sktadowania i
prawidtowego obchodzenia sie.

Warunki klimatyczne powinny spetni¢ wymagania EN 50178.

4. Ustawienie

Ustawienie i chtodzenie urzgdzenia musi odbywac sie zgodnie z
przepisami zawartymi w zatgczonej dokumentacii.

Przemienniki nalezy chroni¢ przed nadmiernymi obcigzeniami.
Szczegblnie podczas transportu nie wolno wykrzywi¢ lub zmieni¢
Zadnych elementow. Nalezy unika¢ dotykania elektronicznych
elementow i stykow.

Przemienniki czestotliwosci zawierajg elementy wrazliwe na tadunki
elektrostatyczne, ktore tatwo moga ulec uszkodzeniu przy
niewtasciwej obstudze. Nie wolno dopusci¢ do uszkodzenia lub
zniszczenia elektrycznych komponentéw (w przeciwnym razie istnieje
zagrozenie dla zdrowia!).

5. Przylaczenie elektryczne

Podczas prac wykonywanych przy przemiennikach bedacych pod
napeciem nalezy przestrzegac aktualnych lokalnych przepisow bhp
(np. VBG 4).

Instalacje elektrycznjg nalezy podigczy¢ zgodnie z odpowiednimi
przepisami (np. przekroje przewodow, zabezpieczenia, przewdd
uziemiajacy). Dodatkowe wskazowki zawarte sa dokumentacii.
Wskazéwki odnosnie instalacji zgodnej z EMV jak np. ekranowanie,
uziemianie, umieszczenie filtrow czy wytozenie kabli znajdujg sie w
dokumentaciji przemiennikow czestotliwosci. Wskazowek tych nalezy
przestrzegac stale, takze w przypadku przemiennikow oznakowanych
symbolem CE. Producent maszyny lub urzadzenia odpowiada za
dotrzymanie wartosci granicznych okreslonych przez ustawodawstwo
EMV.

6. Eksploatacja

Urzadzenia lub instalacje, w ktore zabudowane sa przemienniki
powinny by¢ wyposazone w dodatkowe instalacje kontrolne i
zabezpieczajgce zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami
zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami, jak np. zgodnie z
prawem o technicznych Srodkach roboczych, przepisami bhp itp.
Dopuszczalne sg zmiany w przemiennikach przy pomocy
oprogramowania sterujacego.

Po oddzieleniu przemiennika od zasilania nie wolno od razu dotykac
przewodzgcych prad czesci urzadzenia i listw przytaczeniowych z
powodu mozliwo$ci wytadowania kondensatorow. Nalezy w tym
przypadku przestrzega¢ wskazowek umieszczonych na
przemiennikach.

Podczas pracy wszystkie ostony i drzwiczki i powinny by¢ zamkniete.
7. Konserwacja i przeglady

Nalezy stosowa¢ sie do dokumentacji producenta.

Nalezy starannie przechowywac niniejsze wskazowki dot. bezpieczenstwa pracy!
Nalezy takze przestrzega¢ przepisow i wskazéwek umieszczonych w niniejszej instrukcji!

Lenze
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2.2

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Inne zagrozenia

Ochrona oséb

Po odtgczeniu sieci zaciski zasilajace U, V, W i +Ug, -Ug doprowadzajg jeszcze przez co najmniej 3 minuty niebezpieczne napigcia.
e Przed rozpoczeciem pracy przy regulatorze nalezy sprawdzic, czy wszystkie zaciski zasilajace sg bez napigcia.

Ochrona urzadzen

ogranicznika prady wejSciowego:

Cykliczne zatgczanie i odigczanie napiecia zasilajacego regulator na L1, L2, L3 lub +Ug, +Ug moze spowodowac przecigzenie

o Nalezy odczeka¢ co najmniej 3 minuty pomiedzy odtgczeniem, a ponownym zatgczeniem.

Nadmierne obroty

komponenty.

Przy uzyciu systeméw napedowych mozna osiggna¢ niebezpieczne nadmierne obroty (np. ustawienie wyzszych czestotliwosci pola
wirujgcego przy nieprzystosowanych do tego silnikach i maszynach):
e Regulatory napedu nie posiadajg zabezpieczen przed takimi warunkami pracy. Nalezy w tym przypadku zastosowac¢ dodatkowe

2.3

Struktura wskazéwek dot. bezpieczenstwa

e \Wszystkie wskazéwkek dot. bezpieczenstwa zbudowane sg podobnie:
- Piktogram wskazuje na rodzaj zagrozenia.

- Hasto wskazuje na stopien zagrozenia.

- Tekst wskazdwki opisuje zagrozenie i podaje sposoby unikniecia zagrozenia.

Hasto
Tekst wskazowki

Zastosowane piktogramy Hasta

Ostrzezenie przed Ostrzezenie przed Zagrozenie! Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem.
zagrozeniem zycia porazeniem napieciem Skutki nieostroznosci:

elektrycznym $mier¢ lub powazne obrazenia ciata.

Ostrzezenie przed Uwaga! Ostrzega przed potencjalna, bardzo niebezpieczng sytuacja.

0gblnym zagrozeniem Mozliwe skutki nieostroznosci:

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.
Ostrzezenie przed Stop! Ostrzega przed mozliwoscia uszkodzenia sprzetu.
uszkodzeniem Mozliwe skutki nieostroznosci:
sprzgtu uszkodzenie regulatora/systemu lub otoczenia.
Inne wskazéwki Rada! Podaje 0goIng, praktyczng rade.
i Skorzystanie z rady utatwi obstuge regulatora/systemu.

2-2 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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3 Dane techniczne

3.1 Wiasciwosci

e O$ pojedyncza w obudonie waskiej
- dzieki temu zwarta budowa, oszczednos¢ miejsca

e Zakres mocy: 370 W do 90 kW

- taki sam zespot sterujacy a dzieki temu takie same podtgczenia przewodow sterujgcych w
catym zakresie mocy

e Podtaczenia energetyczne z gory (zasilanie) i z dotu (silnik)
- proste poditgczenie w wersji z wieloma osiami

e Optimalne dopasowanie silnika dzieki automatycznej rejestracji parametréw silnika

e Zintegrowany regulator procesu (PID)
- do regulacji cisnienia, temperatury, przeptywu oraz potozenia kompensatora

e Regulacja charakterystyki U/f w napedach pojedynczych i grupowych (kilka silnikow
przytaczonych réwnolegle do jednego regulatora napedu)

e \NVektorowa regulacja napeddw pojedynczych
- regulacja obrotow bez czujnikow
o Mozliwos¢ bezposredniego podigczenia odwodzenia czujnika inkrementalnego
- przewdd przytgczeniowy z wtyczkg, mozliwos¢ poziomu TTL i HTL
e Cyfrowa synchronizacja poprzez czestotliwos¢ kierujgcg
- wejscie czestotliwosci kierujgcej przystosowane do poziomu TTL i HTL
- bezbtedne przekazywanie wartosci zadanych z offsetu i wzmachiacza
- kompensacja obrotéw

e Sprzezenie obwodu posredniego DC w wersji z kilkoma osiami
e Proste programowanie za pomocg komputera (PC)

e Konfigurowane przez uzytkownika funkcje regulatora i sygnatow wejsciowych / wyjsciowych
- obszerna biblioteka blokéw funkcyjnych
- wysoka elastycznos¢ w dopasowaniu wewnetrznej struktury regulatora do zadan napedu

e Zintegrowane ztgcze automatyzaciji
- prosta rozbudowa pod wzgledem funkcjonalnosci sterowania i obstugi

e Magistrala systemowa (CAN) do podtagczenia przemiennikow serii 9300 oraz rozbudowa
zaciskow wejsciowych i wyjsciowych

o Dopuszczenie urzgdzen standardowych UL508, File No. 132659 (listed) (w przygotowaniu)
e Dopuszczenie 9371 BB (BAE) UL508, File No. 132659 (listed)

Lenze BA9300VEC PL 2.0 3-1
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Ogdblne dane/Warunki eksploataciji

Dane techniczne

Zakres

Wartosci

Odporno$¢ na wstrzgsy

Niemiecki Lloyd, ogoine warunki

Warunki wilgotnosci

Klasa wilgotnosci F bez obroszenia
($rednia wzgledna wigotnos¢ 85 %)

Dopuszczalne zakresy temperatur Podczas transportu: 25 ...+70°C
Podczas skladowania: 25 ... +55°C
Podczas pracy: 0...+40°C bez redukcji mocy
+40 ... +50 °C z redukcjg mocy
Dopuszczalna wysoko$¢ zabudowy h h <1000 mn.p.m. bez redukcji mocy

1000 m n.p.m. <h < 4000 m n.p.m.

z redukcjg mocy

Stopien zanieczyszczenia

VDE 0110 cze$¢ 2 stopien zanieczyszczenia 2

Emisja zaktocen

Wymogi zgodnie z EN 50081-2, EN 50082-1, IEC 22G-WG4 (Cv) 21
Klasa wartosci granicznych A zgodnie z EN 55011 (przemyst) z filtrem sieciowym A
Klasa wartosci granicznych B zgodnie z EN 55022 (mieszkania) z filtrem sieciowym B i montazem w rozdzielni

Odporno$¢ na zaktocenia

Dotrzymywane wartosci graniczne z filtrem sieciowym.
Wymogi zgodnie z EN 50082-2, IEC 22G-WG4 (Cv) 21.

Wymacjania Norma Stopien ostroscie
ESD EN610004-2 3, t. zn. 8 kV przy wyladowaniu w powietrzu i 6 kV przy
wytadowaniu stykowym
Napromieniowanie w.cz.(obudowa) EN610004-3 3, t. zn. 10 V/m; 27 do 1000 MHz
Synchronizacja EN61000-4-4 3/4,t. zn. 2 kV/5 kHz
Udar (napiecie udarowe na przewodzie |EC 1000-4-5 3, t.zn. 1.2/50 ps, 1 kV faza-faza, 2 kV faza-PE
zasilajgcym)
Odporno$¢ izolaci Kategoria przepieciowa Ill wg VDE 0110
Opakowanie wg DIN 4180
9321 do 9333: Opakowanie do wysyki
Rodzaj ochrony IP20
P41 Po stronie radiatora przy termicznej separacji w technice przebicia
NEMA 1: Ochrona przed dotknigciem
Dopuszczenia CE: Wytyczne dot. niskiego napigcia
Wytyczne dot. odpornosci elektromagnetycznej
UL508: Industrial Control Equipment
UL508C: Power Conversion Equipment
3-2 BA9300VEC PL 2.0 Lenze




3.3

3.3.1

Lenze

. -
Dane techniczne .M

Dane pomiarowe (praca z 120 % przeciagzalnoscia)

Warunki pracy

Praca dozwolona tylko:
- z filtrem lub dtawikiem sieciowym
- przy napieciu zasilania 3 AC /400 V / 50 Hz / 60 Hz

Dodatkowe wyposazenie po stronie zasilania:

- bezpieczniki i przekroje przewoddw (3 3-11)

- filtr sieciowy (2 3-12)

- dane dot. innych elementéw patrz systemowa instrukcja, czesé I, “dodatkowe wyposazenie”
Przy C0018 = 6 (ustawienie fabryczne) i przy przekroczeniu maks. wartosci pradu wyjsciowego

nastepuje przetgczenie (Inmaxs) czestotliwosci przetagczen z 8 kHz na 2 kHz (automatyczne
obnizanie czestotliwo$ci przetaczen).

BA9300VEC PL 2.0 3-3
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3.3.2 Typ 9321 do 9324
Przecigzalno$¢ 120 % Typ 9321 9322 9323 9324
nr. zaméwienia EVF9321-EV EVF9322EV EVF9323-EV EVF9324-EV
Wariant “Cold Plate” Typ 9321-V003 9322-V003 9323-V003 9324-V003
nr. zaméwienia EVF9321-CVV003 EVF9322-CVV003 EVF9323-CVV003 EVF9324-CVV003
Napiecie zasilania Un V] 320V+0%<Uy<440V+0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie pragdem stalym DC | Ug [V] 460V +0 % <Ug<620V +0 %
Prad zasilania z filtrem/dfawikiem In [A] 1.7 2.8 5.0 8.8
sieciowym
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug <620 V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 0.55 1.1 2.2 40
przy 2 kHz / 4 kHz | 8 kHz' Py [hpl 0.75 15 29 54
Moc wyjsciowa U, V, W Snoi [KVA] 1.3 241 38 6.5
przy 2 kHz / 4 kHz / 8 kHZ" Sng [KVA] 1.0 1.7 27 48
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug 1 Poc [kW] 19 0.7 0.0 2.0
2/4 kHz* INosa [A] 18 3.0 5.5 9.2
Prad 8 kHz* Ing [A] 15 25 39 7.0
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 15 25 39 7.0
wyttumienie 16 kHz* Inte [A] 1.1 1.8 29 5.2
2/4 kHz* INmax2/4 [A] 2.3 37 59 10.5
":,";giioﬁ:ﬁd 8 kHz" INmax [A] 23 37 59 105
da60s?d |wytumienie 8 kHz* INmaxs [A] 2.3 37 59 10.5
wyttumienie 16 kHz* INmax16 [A] 1.6 2.7 4.3 7.8
Napiecie silnika 3) 301 Un V] 0... Ugiee! 0 Hz ... 50 Hz, do wyboru do 600 Hz
Straty mocy (praca ze ) Py [W] 50 65 | 115 | 165
Redukcja mocy [%/K] 40 °C < Ty <50 °C: 2 %/K (nie odebrane UL)
[%/m] 1000 m n.p.m. <h <4000 m n.p.m.: 5 %/1000 m
Obroty: czulo$e wzgledna 214 (w odniesieniu do C0011)
wartos¢ analogowa wartos¢ zadana | liniowosé +0.5 % (maks. nastawiony poziom sygnatu: 5 V lub 10 V)
zadana "
wahania 0..40°C: +0.4 %
temperatury
Offset 0%
clezar m [kg] 49 49 | 5.8 6.0

) Przy pracy silnika o dopasowanej mocy dodatkowo pobieralina moc obwodu posredniego

2) Prady dotycza cyklicznych zmian obcigzen z 1 minutowym czasem przecigzenia z okreslonym w tym miejscu pradem i 2 minutowym czasem
obcigzenia podstawowego z 75 % Iny

) Z dlawikiem / filtrem sieciowym: max. napiecie wyjsciowe = ok. 96 % napiecia sieciowego

3-4
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3.3.3 Typ 9325 do 9327
Przecigzalnos¢ 120 % Typ 9325 9326 9327
nr. zaméwienia EVF9325-EV EVF9326-EV EVF9327-EV
Wariant “Cold Plate” Typ 9325-V003 9326-V003 9327-V003
nr. zaméwienia EVF9325-CVV003 EVF9326-CVV003 EVF9327-CVV003
Napiecie zasilania Un V] 320V+0%<Uy<440V+0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie pragdem stalym DC | Ug [V] 460V +0 % <Ug <620V 0 %
Prad zasilania z filtrem/dtawikiem In [A] 15.0 20.5 39.0
sieciowym
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug < 620 V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 75 11.0 220
przy 2 kHz / 4 kHz / 8 kHZ' Py [hp] 10.0 15.0 30.0
Moc wyjsciowa U, V, W S [KVA] 111 16.3 29.8
przy 2 kHz/ 4 kHz / 8 KHZ" Sng [kVA] 9.0 16.3 222
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug 1) Ppoc [kW] 0.0 0.0 102
2/4 kHZ* IN2i4 [A] 15.0 235 43.0
Prad 8 kHz" Ing [A] 13.0 235 320
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 13.0 235 29.0
wytlumienie 16 kHz* Intg [A] 97 15.2 21.0
2/4 kHZ* INmax2/4 [A] 19.5 353 48.0
Cf;’,-ﬁiio‘iiad 8 kHz* INmaxs [A] 195 353 480
da60s?d |Wwytumienie 8 kHz* INmaxs [A] 19.5 35.3 43.0
wytlumienie 16 kHz* INmax16 [A] 14.5 229 31.0
Napiecie silnika 3) 301 Uy V] 0... Ugie:/ 0 Hz ... 50 Hz, do wyboru do 600 Hz
Straty mocy (praca ze Iyy) Py W] 260 | 360 | 640
Redukcja mocy [%/K] 40 °C < Ty <50 °C: 2 %/K (nie odebrane UL)
[%/m] 1000 m n.p.m. <h <4000 m n.p.m.; 5 %/1000 m
Obroty: czulose wzgledna 214 (w odniesieniu do C0011)
wartos¢ analogowa warto$¢ zadana | liniowosé +0.5 % (maks. nastawiony poziom sygnatu: 5 V lub 10 V)
zadana :
wahania 0..40°C: +04 %
temperatury
Offset +0 %
Cigzar m [kg] 7.8 7.8 | 18.0
) Przy pracy silnika o dopasowanej mocy dodatkowo pobieralna moc obwodu posredniego
2} Prady dotycza cyklicznych zmian obcigzen z 1 minutowym czasem przecigzenia z okreslonym w tym miejscu pradem i 2 minutowym czasem
obcigzenia podstawowego z 75 % Inx
3)

Lenze

Z dtawikiem / filtrem sieciowym: max. napiecie wyjciowe = ok. 96 % napiecia sieciowego
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3.3.4 Typ 9328 do 9330
Przecigzalno$¢ 120 % Typ 9328 93294 9330
nr. zamowienia EVF9328-EV EVF9329-EV EVF9330-EV
Wariant “Cold Plate” Typ 9328-V003
nr. zamowienia EVF9328-CVV003 -
Napiecie zasilania Un V] 320V +0%<Uy<440V +0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie pragdem stalym DC | Ug [V] 460V +0 % <Ug<620V +0 %
Prad zasilania z filtrem/dfawikiem In[A] 50.0 60.0 97.0
sieciowym
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug <620 V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 30.0 37.5 55.0
przy 2 kHz /4 kHz / 8 kHZ Py hp] 40.0 50.0 74.0
Moc wyjsciowa U, V, W Snoi [KVA] 395 46.4 74.8
przy2 kHz / 4 kHz | 8 kHZ" Sns [kKVA] 326 41.6 61.7
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug 1 Poc [kW] 40 0.0 5.1
2/4 kHz* INo/4 [A] 56.0 66.0 100.0
Prad 8 kHz* Ing [A] 47.0 59.0 89.0
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 43.0 47.0 59.0
wyttumienie 16 kHz* Inte [A] 30.0 35.0 46.0
2/4 kKHz* INmax2/4 [A] 70.5 88.5 134.0
":,";giioﬁ:ﬁd 8 kHz" INmax [A] 705 885 1340
da60s?d |wytumienie 8 kHz* INmaxs [A] 64.0 70.5 88.0
wyttumienie 16 kHz* INmax16 [A] 45.0 52.5 69.0
Napiecie silnika 3) 301 Un V] 0... Ugies / 0 Hz ... 50 Hz, do wyboru do 600 Hz
Straty mocy (praca ze ) Py [W] 610 ‘ ‘ 1350
Redukcja mocy [%/K] 40 °C < Ty <50 °C: 2 %/K (nie odebrane UL)
[%/m] 1000 m n.p.m. <h <4000 m n.p.m.; 5 %/1000 m
Obroty: czulo$e wzgledna 214 (w odniesieniu do C0011)
wartos¢ analogowa wartos¢ zadana | liniowosé +0.5 % (maks. nastawiony poziom sygnatu: 5 V lub 10 V)
zadana "
wahania 0..40°C: +0.4 %
temperatury
Offset +0 %
Cigzar m [kg] 18 18 y 36

) Przy pracy silnika o dopasowanej mocy dodatkowa moc zdejmowana z obwodu posredniego

2) Prady dotycza cyklicznych zmian obcigzen z 1 minutowym czasem przecigzenia z okreslonym w tym miejscu pradem i 2 minutowym czasem
obcigzenia podstawowego z 75 % Iny

) Z dlawikiem / filtrem sieciowym: maks. napiecie wyjéciowe = ok. 96 % napiecia sieciowego
4 Maks. dopuszczalna temperatura pracy-otoczenia bez redukcji mocy: +35 °C
Czestotliwo$¢ przetgczen falownika (C0018)
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3.3.5 Typ 9331 do 9333
Przeciazalnos¢ 120 % Typ 93314 9332 93334
nr. zamoéwienia EVF9331-EV EVF9332-EV EVF9333-EV
Napiecie zasilania Uy [V] 320V +0%<Uy<440V+0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie pragdem stalym DC | Ug [V] 460V +0 % <Ug <620V 0 %
Prad zasilania z filtrem/dtawikiem In [A] 119.0 144.0 185.0
sieciowym
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug < 620 V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 75.0 90.0 110.0
przy 2 kHz/ 4 kHz / 8 kHZ Py [hp] 1000 1200 1480
Moc wyjsciowa U, V, W Sy [KVA] 91.5 110.0 142.0
przy 2 kHz / 4 kHz / 8 kHZ' Sng [kVA] 76.2 103.9 1247
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug 1) Ppc [kW] 0 281 40.8
2/4 kHz* INosa [A] 135.0 159.0 205.0
Prad 8 kHz* Ing [A] 110.0 150.0 171.0
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 76.0 92.0 100.0
wytlumienie 16 kHz* In1g [A] 52.0 58.0 63.0
2/4 kHz* INmax2/4 [A] 165.0 2250 270.0
")v";j'gzioﬁfd 8 kHz* INmaxs [A] 165.0 225.0 221.0
dlag0s? |wytlumienig 8 kHz* INmaxg [A] 114.0 138.5 150.0
wytlumienie 16 kHz* INmax16 [A] 78.0 87.0 94.0
Napiecie silnika 3) 301 Uy V] 0... Ugie:/ 0 Hz ... 50 Hz, do wyboru do 600 Hz
Straty mocy (praca ze Iyy) Py W] 1470 | 2100 | 2400
Redukcja mocy [%/K] 40 °C < Ty <50 °C: 2 %/K (nie odebrane UL)
[%/m] 1000 m n.p.m. <h <4000 m n.p.m.: 5 %/1000 m
Obroty: czulose wzgledna 214 (w odniesieniu do C0011)
wartos¢ analogowa warto$¢ zadana | liniowosé +0.5 % (maks. nastawiony poziom sygnatu: 5 V lub 10 V)
zadana :
wahania 0..40°C: +0.4 %
temperatury
Offset +0 %
Ciezar m [kg] 38 70 | 70

T Przy pracy silnika o dopasowanej mocy dodatkowa moc zdejmowana z obwodu posredniego

2} Prady dotycza cyklicznych zmian obcigzen z 1 minutowym czasem przecigzenia z okreslonym w tym miejscu pradem i 2 minutowym czasem
obcigzenia podstawowego z 75 % Inx

3 Z dtawikiem/filtrem sieciowym: max napiecie wyjsciowe = ok. 96 % napiecia zasilania
4 Maks. dopuszczalna temperatura pracy-otoczenia bez redukgji mocy: +35 °C
Czestotliwos¢ przetgczen falownika (C0018)
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3.4 Dane pomiarowe (praca z 150 % przecigzalnoscia)
3.41 Warunki pracy
e Praca dozwolona tylko:
- przy napieciu zasilania 3 AC /400 ... 480 V /50 Hz / 60 Hz
e Regulatory napedu 9324, 9326, 9328 ... 9333 stosonac tylko z dopasowanym filtrem
siedionym.
e Dodatkowe elementy sieci:
- bezpieczniki i przekroje przewoddw (& 3-11)
- filtr sieciowy (13 3-12)
- Dane innych elementéw patrz instrukcja systemowa, czes¢ , “Wyposazenie dodatkowe”
e Przy C0018 = 6 (nastawa fabryczna) przy przekroczeniu maksymalnego pradu wyjsciowego
nastepuje automatyczne przetaczenie czestotliwosci przetaczen z 8 kHz na 2 kHz
(automatyczne zmniejszanie czestotliwosci przetaczen).
3.4.2 Dane pomiarowe typy 9321 do 9324
150 % przeciazalnosé typ 9321 | 9322 9323 9324
Napiecie zasilania Un V] 320V+0%<Uy<528V+0%; 45Hz...65Hz=0%
Alternatywne zasilanie DC Ug [V] 460V 0% <Ug<740V +0 %
Prad sieciowy
z filtrem/dfawikiem sieciowym lsie [A] 15 25 39 7.0
bez filtra/dtawika sieciowego lsies [A] 21 35 55 -
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug < 620 V
lub 3 AC /480 V /50 Hz 60 Hz; 460 V< Ug < 740 V 400V 480V 400V 480V 400V 480V 400V 480V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 0.37 0.37 0.75 0.75 15 15 3.0 3.0
przy 2 kHz /4 kHz /8 kHz Py [hp] 05 05 1.0 1.0 20 2.0 40 40
Moc wyjsciowa U, V, W Snoi [KVA] 1.0 1.2 1.7 241 2.7 3.2 48 5.6
przy 2 kHz / 4 kHz | 8 kHz* Sng [kVA] 1.0 1.2 1.7 2.1 2.7 3.2 48 56
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug Ppc [kW] 1.9 2.3 0.7 0.9 0.0 0.0 2.0 25
2/4 kHz* Inia [A] 15 15 25 25 39 39 7.0 7.0
Prad 8 kHz* Ing [A] 15 15 25 25 39 39 7.0 7.0
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 15 15 25 25 39 39 7.0 7.0
wyttumienie 16 kHz* Int6 [A] 1.1 1.1 1.8 1.8 29 29 5.2 5.2
2/4 kHz* INmax2/4 [A] 2.2 2.2 37 37 58 58 10.5 10.5
":,"a.‘é‘;oﬁ:ﬁd 8 kHz" Inmas [A] 22 22 37 37 58 58 105 105
dé;J 60's y wyttumienie 8 kHz* INmaxs [A] 2.2 2.2 37 37 58 58 10.5 10.5
wyttumienie 16 kHz* INmax16 [A] 1.6 1.6 2.7 2.7 48 4.3 7.8 7.8
Straty mocy (praca ze Iyy) Py [W] 50 65 100 150
Czestotliwos¢ przefaczen falownika
Wszystkie pozostate dane: (L1 3-4)
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3.43 Dane pomiarowe typy 9325 do 9327
150 % przeciazalno$¢ Typ 9325 9326 9327
Napiecie zasilania Un V] 320V+0%<Uy<528V+0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie DC Ug [V] 460V +0 % <Ug <740V +0 %
Prad sieciowy
z filtrem/dfawikiem sieciowym Isies [A] 12.0 20.5 29.0
bez filtra/dfawika sieciowego lsies [A] 16.8 - 435
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug < 620 V
lub 3AC/480V/50Hz/60Hz;460V<Ug<T740V 400V 480V 400V 480V 400V 480V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 55 55 11.0 11.0 15.0 18.5
przy 2 kHz/ 4 kHz / 8 kHZ Py [hp] 75 75 15.0 15.0 200 250
Moc wyjsciowa U, V, W Snoia [KVA] 9.0 10.8 16.3 18.5 222 26.6
przy 2 kHz / 4 kHz / 8 kHz* Sng [kVA] 9.0 10.8 16.3 18.5 222 26.6
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug Ppc [kW] 0.0 0.0 0.0 0.0 10.2 11.8
2/4 kHz* INosa [A] 13.0 13.0 235 22.3 320 304
Prad 8 kHz* Ing [A] 13.0 13.0 235 22.3 320 304
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 13.0 13.0 235 223 29.0 27.0
wytlumienie 16 kHz* Intg [A] 97 97 15.2 14.6 21.0 19.0
2/4 kHz* INmax2/4 [A] 19.5 19.5 35.0 335 48.0 48.0
Cv";j'é‘zioﬁlf’yld 8 kHz* INmaxs [A] 195 195 35.0 335 480 480
da60s wytlumienie 8 kHz* INmaxs [A] 19.5 19.5 35.0 335 43.0 41.0
wytlumienie 16 kHz* INmax16 [A] 14.5 14.5 229 21.8 31.0 29.0
Straty mocy (praca ze Iyy) Py W] 210 360 430
czestotliwo$¢ przetaczen falownika
Wszystkie pozostate dane: (L 3-5)
3.4.4 Dane pomiarowe typy 9328 do 9330
150 % przeciazalno$¢ Typ 9328 9329 9330
Napiecie zasilania Uy [V] 320V +0%<Uy<528V+0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie DC Ug [V] 460V 0 % <Ug <740V 0 %
Prad sieciowy
z filtrem/dfawikiem sieciowym lsies [A] 42.0 55.0 80.0
bez filtra/dfawika sieciowego Isies [A] - - -
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug < 620 V
lub 3AC/480V/50Hz/60Hz;460V<Ug<T740V 400V 480V 400V 480V 400V 480V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 220 30.0 30.0 37.0 450 55.0
przy 2 kHz/ 4 kHz | 8 kHZ' Py [hp] 30.0 40.0 40.0 495 60.0 74.0
Moc wyjsciowa U, V, W Sy [KVA] 32.6 391 416 499 61.7 739
przy 2 kHz / 4 kHz | 8 kHz* Sng [kVA] 32.6 391 416 499 61.7 739
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug Ppc [kW] 40 46 0.0 0.0 5.1 59
2/4 kHz* INosa [A] 47.0 447 59.0 56.0 89.0 84.0
Prad 8 kHz* Ing [A] 47.0 447 59.0 56.0 89.0 84.0
wyjsciowy | wyttumienie 8 kHz* Ing [A] 43.0 410 47.0 440 59.0 55.0
wyttumienie 16 kHz* In1g [A] 30.0 28.0 35.0 33.0 46.0 39.0
2/4 kHz* INmax2/4 [A] 70.5 70.5 89.0 84.0 134.0 126.0
\’)v";j'gzioﬁf;ld 8 kHz* Inmaxs [A] 705 705 89.0 84.0 134.0 126.0
da60s wyttumienie 8 kHz* INmaxg [A] 64.0 61.0 70.0 65.0 88.0 82.0
wyttumienie 16 kHz* INmax16 [A] 46.0 420 53.0 49.0 69.0 63.0
Straty mocy (praca ze Iny) Py [W] 640 810 1100
Czestotliwo$¢ przetaczen falownika
Wszystkie pozostate dane: (L2 3-6)
Lenze BA930OVEC PL 2.0 3-9
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3.4.5 Dane pomiarowe typy 9331 do 9333
150 % przeciazalno$¢ Typ 9331 ] 9332 9333
Napiecie zasilania Un V] 320V +0%<Uy<528V+0%; 45Hz...65Hz+0%
Alternatywne zasilanie DC Ug [V] 460 V0% <Ug <740V +0 %
Prad sieciowy
z filtrem/dtawikiem sieciowym lsies [A] 100.0 135.0 165.0
bez filtra/dtawika sieciowego lsie [A] - - -
Dane do pracy przy zasilaniu: 3 AC /400 V /50 Hz / 60 Hz; 460 V < Ug < 620 V
lub3 AC /480 V /50 Hz /60 Hz; 460 V< Ug <740 V 400V 480V 400V 480V 400V 480V
Moc silnika (4 bieg. silnik asynchroniczny) | Py [kW] 55.0 75.0 75.0 90.0 90.0 110.0
przy 2 kHz /4 kHz/ 8 kHZ' Py [hp] 74.0 100.0 100.0 120.0 120.0 148.0
Moc wyjsciowa U, V, W Snoi [KVA] 76.2 91.4 103.9 124.0 131.2 158.2
przy 2 kHz /4 kHz / 8 kHz* Sng [KVA] 76.2 91.4 103.9 124.0 1247 149.0
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug Ppc [kW] 00 00 28.1 324 406 471
2/4 kKHz* Inos4 [A] 110.0 105.0 150.0 125.0 180.0 171.0
Prad 8 kHz* Ing [A] 110.0 105.0 150.0 125.0 171.0 162.0
wyjsciowy  |wytiumienie 8 kHz* Ing [A] 76.0 710 920 87.0 100.0 940
wytlumienie 16 kHz* Ints [A] 52.0 495 58.0 55.0 63.0 55.0
2/4 kHz* Inmax2ia [A] 165.0 157.0 2250 2130 270.0 256.0
L\v";‘é‘;md 8 kHz* Inmaxs [A] 165.0 157.0 225.0 213.0 2210 211.0
da60s | wytlumienie 8 kHz* Inmaxs [A] 1140 107.0 1360 1300 150.0 1410
wytlumienie 16 kHz* INmaxts [A] 780 720 87.0 83.0 940 83.0
Straty mocy (praca ze Iyy) Py [W] 1470 1960 2400
Czestotliwos¢ przefaczen falownika
Wszystkie pozostate dane: (L1 3-7)
3-10 BA9300VEC PL 2.0 Lenze



3.5

3.5.1

Dane techniczne

Bezpieczniki i przekroje przewodow

Praca regulatora napedu w urzadzeniu z dopuszczeniem UL

e Bezpieczniki i podstawy bezpiecznikowe stosowac tylko z dopuszczeniem UL:

- 500 V do 600 V na wejsciu sieciowym (AC)
- 700 V w obwodzie posrednim napiecia (DC)
- charakterystyka czutosci "H” lub "K5”

e Przewody stosowac tylko z dopuszczeniem UL

%;4

3.5.2

Lenze

Rada!

Bezpieczniki oraz podstawy bezpiecznikbw z dopuszczeniem UL rozprowadzajg np. firmy
Bussmann lub Ferraz.

Napedy pojedyncze o przecigzalnosci 120 %

Wartosci podane w tabeli dotyczg pracy regulatora napedu z silnikiem o dopasowanej mocy.

Typ Wejscie sieciowe L1, L2, L3, PE/przyfacze silnika U, V, W, PE
Praca tylko z filtrem/dtawikiem sieciowym

Bezpiecznik topikowy F1, F2, F3 Bezpiecznik automatyczny Przekroj przewodu 1)

VDE UL VDE mm? AWG
9321 |M6A 5A C6A 1 18
9322 |M6A 5A C6A 1 18
9323 |M10A 10A B10A 15 16
9324 [M10A 10A B10A 1.5 16
9325 [M20A 20A B20A 4 12
9326 [M32A 25A B32A 6 10
9327 [M50A 50A 16 5
9328 |[M63A 63A 25 4
9329 |[M80A 80A 25 3
9330 |M125A 125A 50 0
9331 |M160A 175 A 70 2/0
9332 |M160A 175 A 70 2/0
9333 |M200A 200A 950 3/0
) Przestrzega¢ krajowe i lokalne przepisy (np. SEP/ZE)

BA9300VEC PL 20 3-11
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3.5.3 Napedy pojedyncze o przecigzalnosci 150 %
Wartosci podane w tabeli dotyczg pracy regulatora napedu z silnikiem o dopasowanej mocy.
Typ Wejscie sieciowe L1, L2, L3, PE/przyfacze silnika U, V, W, PE

Praca bez filtra/dtawika sieciowego Praca ze filtrem/dfawikiem sieciowym
Bezpiecznik topikowy Bezpiecznik | Przekroj przewodu 1) Bezpiecznik topikowy Bezpiecznik | Przekroj przewodu 1)
automatyczny automatyczny
VDE uL VDE mm2 AWG VDE UL VDE mm? AWG

9321 |M6A 5A C6A 1 18 M6 A 5A C6A 1 18
9322 [M6A 5A C6A 1 18 M6 A 5A C6A 1 18
9323 [M10A 10A B10A 15 16 M6 A 5A B6A 1 18
9324 |- - - M10A 10A B10A 1.5 16
9325 |M25A 25A B25A 4 10 M20 A 20A B20A 4 12
9326 |- - M32A 25A B32A 6 10
9327 |M63A 63 A 25 4 M35A 35A 10 8
9328 |- - M50 A 50 A 16 6
9329 |- - M80 A 80A 25 3
9330 |- - M100A |100A 50 1
9331 |- - M125A |125A 50 0
9332 |- - M160A |175A 70 2/0
9333 |- - M200A |200A 95 30
) Przestrzega¢ krajowe i lokalne przepisy (np. SEP/ZE)

3.6 Filtr sieciowy

3.6.1 Filtr sieciowy dla naped pojedynczych o przecigzalnosci 120 %

Przyporzgdkowanie filtrow dotyczy pracy regulatoréw napedu z silnikiem o dopasowanej mocy.

Typ Dane pomiarowe (uk = 6 %) Numer zaméwienia firmy Lenze
Prad znamionowy Indukcyjnos$é Dla stopnia odkt6cenia A Dla stopnia odkt6cenia B

9321 15A 24.00 mH EZN3A2400H002 EZN3B1500H003
9322 25A 15.00 mH EZN3A1500H003 EZN3B0900H004
9323 50A 7.50 mH EZN3A0750H005 EZN3B0750H005
9324 90A 400 mH EZN3A0400H009 EZN3B0400H009
9325 13.0A 3.00 mH EZN3A0300H013 EZN3B0250H015
9326 240A 1.50 mH EZN3A0150H024 EZN3B0150H024
9327 420A 0.80 mH EZN3A0080H042 EZN3B0080H042
9328 54.0A 0.80 mH EZN3A0060H054 EZN3B0060H054
9329 60.0A 0.55mH EZN3A0055H060 EZN3B0055H060
9330 110.0A 0.30 mH EZN3A0030H110 EZN3B0030H110
9331 110.0A 0.30 mH EZN3A0030H110" EZN3B0030H110"
9332 150.0 A 0.22 mH EZN3A0022H150 EZN3B0022H150
9333 2000A 0.17 mH EZN3A0017H200 EZN3B0017H200

Maks dopuszczalna temperatura pracy-otoczenia bez redukcji mocy: +35 °C

Filtry sieciowe dla stopnia odkitécenia B zawierajg dodatkowe, odktbcajgce elementy.

3-12
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Lenze
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Filtr sieciowy dla napedéw pojedynczych o przecigzalnosci 150 %

Przyporzadkowanie filtréow dotyczy pracy regulatoréw napedu z silnikiem o dopasowanej mocy.

Typ Dane pomiarowe (uk = 6 %) Numer zaméwienia firmy Lenze
Prad znamionowy Indukcyjno$é Dla stopnia odkidcenia A Dla stopnia odkiécenia B

9321 1.50 A 24.00 mH EZN3A2400H002 EZN3B2400H002
9322 25A 15.00 mH EZN3A1500H003 EZN3B1500H003
9323 40A 9.00 mH EZN3A0900H004 EZN3B0900H004
9324 70A 5.00 mH EZN3A0500H007 EZN3B0500H007
9325 130A 3.00mH EZN3A0250H013 EZN3B0250H013
9326 240A 1.50 mH EZN3A0150H024 EZN3B0150H024
9327 32.0A 1.10 mH EZN3A0110H030 EZN3B0110H030
9328 470A 0.80 mH EZN3A0080H042 EZN3B0080H042
9329 60.0 A 0.55mH EZN3A0055H060 EZN3B0055H060
9330 90.0A 0.37 mH EZN3A0037H090 EZN3B0037H090
9331 110.0 A 0.30 mH EZN3A0030H110 EZN3B0030H110
9332 150.0 A 0.22 mH EZN3A0022H150 EZN3B0022H150
9333 2000A 0.17 mH EZN3A0017H200 EZN3B0017H200

Filtry sieciowe dla stopnia odktbécenia B zawierajg dodatkowe, odktdcajgce elementy.

BA9300VEC  PL

2.0
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3.7 Wymiary

Wymiary regulatora napedu zalezg od rodzaju instalacji mechanicznej. (£2 4-1)

3-14 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Instalacja

Instalacja mechaniczna

Wazne wskazowki

Urzadzenia stosowac tylko jako zabudowane wewnatrz innych urzadzen!

Zapewni¢ wolng przestrzen do zamontowania urzadzenial!

- W rozdzielni mozna zamontowac kilka urzadzen bezposrednio obok siebie bez koniecznosci
pozostawiania wolnej przestrzeni pomiedzy nimi.

- Pozostawi¢ 100 mm wolnej przestrzeni nad i pod urzgdzeniem.
Zapewni¢ niezaktécony doptyw i odptyw powietrza chtodzgcego urzadzenie.

W przypadku zanieczyszczonego powietrza chtodzacego (kurz, pyt, smar, agresywne gazy),

co moze wptynaé na dziatanie regulatora napedu:

- nalezy podjg¢ odpowiednie kroki, jak np. oddzielne doprowadzenie chtodzenia,
zamontowanie filtréw, regularne czyszczenie etc.

Nie nalezy przekraczac dopucszczalnych zakreséw temperatur pracy oraz otoczenia. (£1 3-2)

Jesli regulatory poddane sg statym drganiom lub wstrzgsom:
- sprawdzi¢ mozliwosé zastosowania ttumikéw drgan.

Mozliwe sposoby montazu

Pionowo na tylnej Sciance rozdzielni z podtgczeniem zasilania u gory:
- przy pomocy zatgczonych szyn i katownikdéw stuzgcych do mocowania. (3 4-2)

- wariant V003 separowany termicznie z zewnetrzng chtodnicg w wersji "Cold Plate” (np. z
chtodnicg konwekcyjng).

BA9300VEC PL 2.0 4-1
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4.1.2 Montaz standardowy przy pomocy szyn lub katownikéw stuzacych do
mocowania
T[] % gl 11\
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Rys. 4-1 Wymiary przy montazu przy pomocy szyn i katownikéw stuzgcych do mocowania
Typ Rysunek a b b1 c cl d d1 e el g k m
9321, 9322 A 78 384 350 39 - 365 - 250 230 6.5 30 -
9323, 9324 A 97 384 350 485 - 365 - 250 230 6.5 30 -
9325, 9326 B 135 384 350 215 92 365 - 250 230 6.5 30 -
9327, 9328, 9329 c 250 402 350 22 206 370 24 250 230 6.5 24 11
9330 c 340 580 510 285 283 532 38 285 265 11 24 18
9331 c 340 672 591 285 283 624 38 285 265 11 28 18
9332, 9333 c 450 748.5 680 305 389 702 38 285 265 11 28 18
Wszystkie wymiary w mm
*  Przy stosowaniu nasadzanego modutu busa polowego nalezy uwzgledni¢ wolng przestrzen montazowg na kabel przytaczeniowy
Regulatory napedu 9321 do 9326
e Przygotowanie montazu:
- Wyjac¢ katowniki (paczka w kartonie) i przymocowac je do obudowy regulatora napedu
Regulatory napedu 9327 do 9333
e Demontaz pokrywy:
- Odkrecic¢ $ruby (X)
- Podnie$¢ do gory i zdjgé pokrywe
- Wyjac¢ ze srodka regulatora napedu specjalne opakowanie
e Przygotowanie montazu:
- Wyjac ze specjalnego opakowania kgtowniki i $ruby stuzgce do mocowania i przymocowaé
do obudowy regulatora napedu
4-2 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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41.3 Montaz wariantu ”Cold Plate”

4.1.31 Ogdlne

Zakres zastosowan

e Zastosowanie chtodnic bez zewnetrznego wentylatora:
- np. silne zanieczyszczenie powietrza chtodzgcego nie pozwala na prace zewnetrznego
wentylatora, poniewaz mogtoby to wptyna¢ na dziatanie oraz zywotno$¢ wentylatoréw.
e \Wysoki stopien ochrony przy separacji termicznej:
- jesli trzeba zastosowac separacje termiczng z powodu powstawania ciepta w rozdzielni a
stopien ochrony zewnetrznej chtodnicy musi by¢ wiekszy jak IP 41.
e Zastosowanie regulatora napedu bezposrednio w maszynie o zmniejszonej gtebokosci
zabudowy:
- elementy konstrukcyjne maszyny przejmujg funkcje chtodzenia

e W urzadzeniu przewidziano chtodnice zbiorczg dla wszystkich regulatorow napedu (chtodnica
wodna, chifodnica na sprezone powietrze, itp.).

e W przypadku statych obcigzen > 22 kW technicznie nie da sie osiggna¢ chtodzenia
konwekcyjnego. W takich przypadkach niezbedne jest odpowiednio intensywne chtodzenie
(np. wodne).

41.3.2 Wymagania w stosunku do radiatoréw
Odporowadzenie strat mocy w regulatorze napedu moze nastepowac za posrednictwem chtodnicy
wykorzystujacej rézne media chtodzace (powietrze, woda, olej itp.).
Oprécz wiasnosci wprowadzanych przez uzytkownika dla pewnej pracy regulatora wazne sag
nastepujace punkty:
e Dobre potgczenie termiczne z chtodnica;

- powierzchnia styku pomiedzy chtodnicg a regulatorem powinna by¢ co najmniej taka jak
plyta chtodzaca regulatora.

Dopuszczalna nieréwno$¢ powierzchni styku ok. 0.05 mm.

Przy pomocy wszystkich przewidzianych do tego celu $rub nalezy potaczy¢ chtodnice z piytg
chtodzaca.

(1) 4-5 ff: dasze informacje)

o Opor termiczny Rinmin heatsink (Przejscie chtodnica - medium chtodzgce) utrzymywac zgodnie z
tabelg. Wartosci dotyczag

- pracy regulatora napedu pod warunkami pomiarowymi. (K3 3-3 ff.)
- maksymalna temperatura ptyty chtodzacej 75 °C; punkt pomiarowy: patrz Rys. 4-2,

RYS. 4-3.
Regulatory napedu / Droga chiodzenia
zespoly hamujace Moc do odprowadzenia Pyag [W] Rihmin heatsink [KIW]
9321-V003 24 1.45
9322-V003 42 0.85
9323-V003 61 0.57
9324-V003 105 0.33
9325-V003 180 0.19
9326-V003 360 0.10
9327-V003 410 0.085
9328-V003 610 0.057
9351-V003 100 0.3
9352-V003 63 0.3

Lenze BA9300VEC PL 2.0 4-3
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Uktad termiczny catego systemu

Na stosunki termiczne w urzadzeniu wptywajg niektore warunki brzegowe. Przy pomiarze rozdzielni
/ urzagdzenia nalezy uwzgledni¢ nastepujace punkty:

Temperatura otoczenia regulatora

Przy podwyzszonej temperaturze dla temperatur otoczenia obowigzujg w dalszym ciggu dane
pomiarowe i wspofczynniki deratingu.

Powstawanie ciepta wewnatrz rozdzielni

Oprécz strat powstatych w urzadzeniu, a odprowadzanych przez zewnetrzne chtodnice, nalezy przy
doborze chtodzenia dodatkowo uwzglednic straty powstate jak nastepuja:
e Straty wewnatrz regulatora napedu:
- straty te powstajg wskutek dziatania zasilania uktadéw elektroniki, wentylatoréw,
kondensatoréw w obwodach posrednich itp.
e Straty w elementach zlokalizowanych po stronie sieci i silnika:
- Opis strat na tych elementach mozna znalez¢ w aktualnych danych technicznych w
katalogach w czesci I.
e Promieniowanie cieplne zewnetrznej chtodnicy na wnetrze rozdzielni:
- ta czesc energii cieplnej zalezy od rodzaju jednostki chtodzgcej, rodzaju montazu i od innych
czynnikow.
- brak aktualnych danych.
e 9327-V003i9328-V003 z innymi chfodnicami:
- brak aktualnych danych, koniecze przeprowadzenie doswiadczen.

Rozktad ciepta na zbiorczych chtodnicach / w rozdzielni

Jesli na wspolnej chtodnicy zamontowanych zostanie kilka elementéw (regulator napedu, hamulec
etc.), to nalezy sprawdzié, czy temperatura na ptycie chtodzacej regulatora nie przekracza 75 °C.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Przygotowanie montazu

e Przed potgczeniem chtodnicy i ptyty chtodzgcej regulatora nalezy nanies¢ paste przewodzgca
ciepto, aby uzyskac jak najmniejsze opory przy przechodzeniu ciepta.

e Pasta przewodzaca ciepto zatgczona w opakowaniu wystarcza na powierzchnie ok. 1000 cm?2.

Naniesé paste przewodzacy ciepto
1. Przy pomocy spirytusu nalezy wyczysci¢ powierzchnie styku chtodnicy i ptyty chtodzace;.
2. Przy uzyciu szpachelki lub pedzelka nanies¢ cienko paste przewodzaca ciepto.

BA9300VEC PL 2.0 4-5
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Montaz typow 9321-V003 ... 9326-V003

e Przy pomocy katownikéw i srub M5 x 20 stuzgcych do mocowania przykrecic regulator na

radiatorze.

e Moment przykrecenia Srub: 3.4 Nm.

b ° — R +
[enze] BRI 3)
max. 75 °C
b1 b| b1 d| b| b1 df b Ne
m +®
c2
¢ E . .
a ¢ [o]
a a
Wymiary 9321-V003 ... 9326-V003: montaz w rozdzielni
Typ a b b1 c c2 d ed) g
9321-V003
9322-V003 78 381 350 48 367 168 6.5
9323-V003
9324-V003 97 381 350 67 367 168 6.5
9325-V003
9326-V003 135 381 350 105 38 367 168 65
Wszystkie wymiary w mm
3) Z nasadzanym modutem busa polowego lub modutem 1/0:
uwzgledni¢ nalezy gltebokos¢ montazu i potrzebng wolng przestrzen dla kabla przytaczeniowego
BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Montaz typow 9327-V003 i 9328-V003

e Przy pomoc $rub M5 x 25 stuzagcych do mocowania przykreci¢ regulator na radiatorze.

e Moment przykrecenia Srub: 3.4 Nm.

[e E) @ @ o H
I I
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toooo|ooooollooooaljaoooo E |
DDDDDDDDDDDDDDDDDDDD
DDDDDDDDDDDDDDDDDDDD =0
ooooOo|jooooO|jooooo||ooooaog =
DDDDDDDDDDDDDDDDDDDD
max. 75 °C
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Wymiary 9327-V003 und 9328-V003: montaz w rozdzielni

Typ a al b b1 c c d ed g
9327-V003
9328-V003 234 250 381 350 110 220 367 171 6.5
Wszystkie wymiary w mm
3 Z nasadzanym modutem busa polowego lub modutem 1/0:
uwzgledni¢ nalezy gleboko$¢ montazu i potrzebng wolng przestrzen dla kabla przytaczeniowego
BA9300VEC PL 2.0 4-7
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4.2 Instalacja elektryczna
Wskazowki dot. instalacji kompatybilnej elektromagnetycznie znalezé mozna w rozdz. 4.3.
(K9 4-33)

421 Ochrona os6b
Zagrozenie!

Wszystkie zaciski energetyczne znajdujg sie pod napieciem do 3 minut po odtgczeniu zasilania.

Oznakowanie na wylaczniku réznicowa Znaczenie
pradowym
wylgcznik réznicowa pradowy czuty na prad zmienny (RCCB, typ AC)
wyltacznik roznicowa pradowy czuty na prad impulsowy (RCCB, typ A)
‘ p— ‘ rQJn wylgcznik roznicowa pragdowy czuty na kazdy prad (RCCB, typ B)

Definicje pojec¢

Zabezpieczenie os6b i zwierzat
uzytkowych

Mierzony prad réznicowy

Instalacja
Uwagi dotyczace wykorzystania

wylacznikéw Fl réznicowo pradowych
czulych na wszystkie prady

Rozdzielenie potencjatéw /
bezpieczenstwo dotykowe

Wymieni¢ uszkodzone bezpieczniki

Oddzieli¢ regulator napedu od sieci

4-8

Dla “ wylgcznika roznicowa pradowego (RCCB)" uzyto w dalszym tekscie “Fl-wylacznik zabezpieczajacy’.

DIN VDE 0100 z wytgcznikami zabezpieczajacymi pradu niedziatania (RCCB):
e Regulatora napedu posiada wewngtrzny prostownik zasilajacy. W przypadku zwarcia doziemnego prosty staty prad
niedziafania moze zablokowac zadziatanie wytacznika F| roznicowa prgdowego czutego na prad zmienny lub impulsowy a
w ten sposob naruszy¢ dziatanie ochronne dla wszystkich $rodkow roboczych zabezpieczonych przy pomocy tego
wyfgcznika Fl. Dlatego zalecamy:
- "wylgcznik FI réznicowa pragdowego czuty na prad impulsowy” w urzadzeniach z regulatorem napedu na sieciach
zasilanych pragdem zmiennym jednofazowym.
- "wylgcznik FI réznicowa pragdowego czuty na wszystkie prady” w urzgdzeniach z regulatorem napedu na sieciach
zasilanych pragdem zmiennym trojfazowym’.

Wybierajac wylacznik Fl zabepieczajacy nalezy uwzgledni¢ mierzony prad niedziatania.
Niepotrzebne zadziatanie wytgcznika Fl zabepieczajacego spowodowane moze by¢:

e Wystepowaniem podczas pracy indukcyjnych prgdéw wyréwnawczych w ekranach przewodu (szczegolnie przy diugich,
ekranowanych przewodach silnikowych),

e Roéwnoczesnym zatgczaniem kilku regulatorow napedu do sieci,
e Uzyciem filtrow przeciwzaktoceniowych.

Wytgcznik FI zabepieczajacy mozna zainstalowac tylko pomigdzy siecig zasilajacq a regulatorem napedu.

o Wylgczniki Fl roznicowa pradowy czute na wszystkie prady opisano po raz pierwszy w normach europejskich EN 50178
(stan na pazdziernik 1997). Normy EN 50178 zostaly zharmonizowane i obowigzujg od pazdziernika 1997. Stracita moc
norma niemiecka VDE 0160. Wytgczniki FI réznicowa pradowe czute na wszystkie prady opisano rowniez w IEC 755.

o Wylaczniki F| zabezpieczajgce z mierzonym pradem roznicowym wynoszacym:

- 30 mA przeznaczone sg tylko do urzgdzen z regulatorem napedu na sieci jednofazowej pradu zmiennego.
- 300 mA przeznaczone sg tylko do urzadzen z regulatorem napedu na sieci tréjfazowej pradu zmiennego.

Wejscia i wyjscia sterujgce sq we wszystkich regulatorach napedu bezpotencjatowe. Dla zapewnienia bezpieczenstwa
dotykowego nalezy zapoznaé sie z opisem zawartym na nastepnej stronie.

Uszkodzone bezpieczniki mozna wymieniac tylko w stanie beznapieciowym zgodnie z danym typem urzadzenia.
e Przy napedach pojedynczych jeszcze do 3 minut po wytgczeniu zasilania regulator napedu przewodzi niebezpieczne przy
dotknieciu napiecie.

e Przy pracy zespotowej we wszystkich regulatorach napedu musi by¢ zastosowana blokada regulatora i rozdzielenie od
sieci.

Pewne technicznie oddzielenie regulatora napedu od sieci dokonuje si¢ tylko poprzez stycznik od strony wejscia.
o Nalezy zwrdci¢ uwage, ze przy wszystkich napedach zespolonych musi by¢ takze zastosowana blokada regulatora.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Rozdzielenie potencjatow

W regulatorach napedu istnieje rozdzielenie potencjatow (Sciezka rozdzielajgca) pomiedzy
zaciskami energetycznymi a sterowania oraz do obudowy:

e Zaciski X1 i X5 sg podwajnie izolowane bazowo (podwéjne sciezki rozdzielajgce, pewne
rozdzielenie potencjatéw wg VDEO0160). Bezpieczenstwo dotykowe jest zapewnione bez
koniecznosci stosowania dodatkowych srodkow.

Zagrozenie!

e Zaciski X3, X4, X6, X8, X9, X10 sg pojedynczo izolowane bazowo (pojedyncze Sciezki
rozdzielajgce).

e W przypadku uszkodzenia Sciezki rozdzielajgcej bezpieczenstwo dotykowe jest zapewnione
tylko pod warunkiem zastosowania zostang dodatkowych $rodkow.

e Jesli stosowane jest zewnetrzne zasilanie (DC 24 V), to stopien izolacji regulatora napedu
zalezy od stopnia izolacji Zrodta napiecia.

24 V- |
|
|
|

59 (39 |A1[E1 n.c.| 28 X1
L1 A4 |E6 (ST)
L3
+Ug
_UG
PE
U
\%
ﬂ ‘X3‘X4‘X6‘ ‘XS‘XQ‘MO‘
= @
— ©
Izolacja bazowa w regulatorze napedu
® wzmocniona izolacja
@ pojedyncza izolacja bazowa
BA9300VEC PL 2.0 4-9
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4.2.2 Ochrona regulatora napedu
Stop!

Regulatory napedu zawierajg elementy niebezpiecznie natadowane elektrostatycznie.

Przed rozpoczeciem prac w obrebie przytaczy pracownik musi usung¢ tadunki
elektrostatyczne:

- Roztadowanie poprzez dotkniecie srub PE lub innej uziemionej metalowej powierzchni w
rozdzielni.

Dtugos¢ Srub do podigczenia przewodu ekranujgcego/blachy ekranujgcej w typach 9327 do
9333: <12 mm.

Przy czestym zatgczaniu zasilania moze nastapic przecigzenie wewnetrznego ogranicznika
pradu zatgczania. W przypadku cyklicznego zatgczania zasilania regulator napedu mozna
zatgczaé max. co 3 minuty

Regulatory napedu typu 9324, 9326, 9328 i 9330 ... 9333 uzywac tylko z odpowiednim filtrem
sieciowym. (i 3-13)

Zabezpieczenie regulatora napedu odbywa sie za pomocg zewnetrznych bezpiecznikow.

(3 3-11)

W przypadku obroszenia regulatora mozna podigczy¢ zasilanie dopiero wtedy, gdy widoczna
wilgo¢ wyparuje catkowicie.

Nie uzywane wejscia i wyjscia sterujgce zabezpieczy¢ przy pomocy wtykéw lub zakryé przy
pomocy dotgczonych do urzgdzenia nasadek zabezpieczajacych dla wejsé Sub D.

4.2.3 Ochrona silnika

4-10

Ochrona silnika wg VDE:
- Przy pomocy przekaznika nadpradowego lub kontroli temperatury.
- Niezbedne w przypadku napeddéw grupowych

(do jednego regulatora napedu poditgczone rownolegle silniki).

- W celu kontroli temeparatury silnika zalecamy zastosowanie opornika o opornosci wiasciwej
rosngcej wraz z temperaturg lub wytgcznika termicznego o charakterystyce PTC (wytgczniki
termiczne dostarczane sg standardowo w znormalizowanych silnikach asynchronicznych
pradu zmiennego DERAXX/DFRAXX firmy Lenze).

W przypadku stosowania silnikéw, ktérych izolacja nie dostosowana jest do pracy z
przemiennikiem:
- Nalezy skonsultowa¢ problem z dostawcg silnika.

Silniki pradu zmiennego firmy Lenze dostosowane sg do pracy z przemiennikiem.
Regulatory napedu wytwarzajg przy odpowiedniej parametryzacji czestotliwosci pola
wirujgcego do 600 Hz:

- W przypadku pracy nieprzystosowanych do tego silnikbw moga wystgpi¢ niebezpieczne, za
wysokie obroty prowadzace do zniszczenia napedu.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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4.2.4 Rodzaje / warunki sieci zasilajgcej
Nalezy zwréci¢ uwage na ograniczenia wynikajgce z zastosowania danego rodzaju sieci zasilajgcej!
Aie¢ Praca regulatora napedu Uwagi
z uziemionym punktem $rodkowym | dozwolone bez ograniczen nalezy dotrzyma¢ danych pomiarowych regulatora napedu
(sieci TT/TN)
z izolowanym punktem mozliwe, jesli przy wystapieniu doziemienia w w przypadku doziemienia na wyjsciu regulatora napgdu nie
gwiazdowym zasilajacej sieci regulator napedu jest zapewniona jest bezpieczna praca regulatora
(sieci IT) zabezpieczony
e przy pomocy odpowiednich urzadzen
wykrywajgcych doziemienie i
e regulator napedu oddzielony jest bezposrednio
od sieci
z uziemionym przewodem praca jest mozliwa tylko z jednym wariantem konsultacja z producentem
zewnetrznym
zasilanie DC przez +Uc/-Us napiecie state musi przebiega¢ symetrycznie do | regulator napedu zostanie zniszczony przy uziemionym
PE przewodzie +Uc lub -Uc
4.2.5 Zmienne oddzialywanie z urzadzeniami kompensacyjnymi

e Regulatory napedu pobierajg z zasilajgcej sieci AC tylko niewielkg moc bierna. Z tego powodu
nie potrzebna jest kompensacja.

o W przypadku zastosowania regulatora napedu w sieciach z urzgdzeniami kompensacyjnymi,
nalezy wyposazy¢ te urzadzenia w dtawiki.
- Nalezy skonsultowac ten problem z producentem urzgdzeh kompensacyjnych.

4.2.6 Specyfikacja uzytych przewodéw

o Uzyte przewody muszg spetniaé warunki dopuszczeniowe w miejscu ich zastosowania
(np. UL).

e Nalezy bewzglednie przestrzegac wytycznych dotyczgcych minimalnych przekrojow
poprzecznych przewoddw PE. Przekréj poprzeczny przewodu PE musi by¢ co najmniej taki jak
przekréj poprzeczny przytgczy energetycznych.

e O skutecznosci ekranowania przewodu decyduje:

- dobre potgczenie ekranu

- maty opor ekranu
Nalezy stosowac tylko ekrany o cynkowanej lub chromowanej plecionce miedzianej!
Nie nadajg sie do zastosowania ekrany o plecionce stalowej.

- stopien pokrycia plecionki ekranujgcej:
co najmniej 70 % do 80 % przy kacie pokrycia 90°

Lenze BA9300VEC PL 2.0 4-11
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RYS. 4-5

4-12
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Przylacza energetyczne

Regulator napedu

Przygotowanie przylaczy energetycznych

9321 ... 9326

o Usnac zakrywki przytaczy energetycznych:
- Wyjac¢ lekko naciskajac z przodu.
- Dociggna¢ do gory (przytacze sieciowe) lub na dét (przylacze silnikowe).

9327 ... 9333

e Zdemontowac pokrywe:
- Odkreci¢ $ruby (X
- Pokrywe podnies¢ do gory i podwiesic.
- Wyja¢ dodatkowe opakowanie z wnetrza regulatora napedu.

) (patrz Rys. 4-1).

Przytacze zasilania

Typ 9321 do 9326

Typ 9327 do 9333

W przypadku przewodéw ekranowanych nalezy odpowiednio potaczy¢

ekran (niezbedne czesci znajdujq sie w dodatkowym opakowaniu):

o Wspornik ekranu © przykeci¢ do katownikow mocujgcych @.

e Ekran nalezy zacisng¢ przy pomocy nakladek. Nie wykorzystywac do
przenoszenia obcigzen!

e W celu polepszenia potgczenia ekranu z urzgdzeniem: ekran
dodatkowo potaczy¢ z kotkiem gwintowanym PE obok przytaczy

energetycznych.

W przypadku przewodow ekranowanych nalezy odpowiednio potaczy¢

ekran:

e Przy pomocy specjainej obejmy podfaczy¢ ekran do przewodzacej
plytki montazowej w rozdzielni.

e W celu polepszenia potgczenia ekranu z urzadzeniem: ekran
dodatkowo potgczy¢ z kotkiem gwintowanym PE obok przytaczy
energetycznych.

Propozycja przytaczenia zasilania

BA9300VEC

PL 2.0 Lenze
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e Podtaczy¢ przewody zasilajgce ze Srabami zaciskowymi L1, L2, L3.

e Podtaczy¢ przewody dla zespotu hamujgcego (935X), modutu zasilajgcego (934X) lub inne
regulatory napedu w zespole obwodu posredniego do srub zaciskowych +UG, -UG na goérze

regulatora.

e Maks. dopuszczalne przekroje poprzeczne przewodow i momenty dociggniecia srub:

Zaciski
Maks. dopuszczalne L1,L2, L3, +UG, -UG Przylacze PE
Typ przekroje poprzeczne przewodow
9321 -9326 4mm2 ) 0.5...0.6 Nm (4.4 ... 5.3 Ibin) 3.4 Nm (30 Ibin)
9327 - 9329 25 mm22) 4 Nm (35 lbin)
9330 - 9331 95 mm22) 7 Nm (62 Ibin)
9332 -9333 120 mm22) 12 Nm (106.2 Ibin)

1 zwtykowym zakoficzeniem kabla:
z pochewkg na koncu zyly:
2z pierécieniowym zakonczeniem kabla:

Zabezpieczenie

6 mm?
4 mm?
przekrdj poprzeczny jest ograniczony jedynie przepustem kablowym w obudowie

Bezpieczniki i przekroje poprzeczne
przewodow

Dane podane w rozdz. 3.5 sg zalecane. (K3 3-11)
Dotyczg one stosowania

e W rozdzielniach i maszynach

e instalacji w kanatach kablowych

e maks. temperatura otoczenia +40 °C.

Dobér przekroju poprzecznego przewodu

Przy doborze nalezy uwzgledni¢ spadek napigcia przy obcigzeniu (wg DIN 18015 cze$¢ 1 < 3 %).

Ochrona przewodéw i regulatora napedu po
stronie napigcia zmiennego
(L1,L2,L3)

e Za pomocg zwyklych bezpiecznikow LS.

e Bezpieczniki w urzgdzeniach zgodne z UL muszg mie¢ takze dopuszcenie UL.

o Napiecia pomiarowe bezpiecznikow muszg by¢ dobrane na miejscu w zalezno$ci od napiecia
zasilania. Charakterystyka wyzwolenia okreslona jest przez "H” lub "K5".

Ochrona przewodoéw i regulatora napedu po
stronie napiecia stalego
(+UG, -UG)

e Przy pomocy zalecanych bezpiecznikéw DC.

e Zalecane przez firme Lenze bezpieczniki/uchwyty bezpiecznikowe sg zapisane w
UL-Recognition.

Przy pracy zespolonej DC lub zasilaniu przy
pomocy zrédta DC

Nalezy przestrzegac¢ wskazowek zawartych w czesci F systemowej instrukcji obstugi.

Podtaczenie zespotu hamujacego

Przy podigczaniu do zaciskow +UG / -UG bezpieczniki i przekroje poprzeczne przewodéw podane
w rozdz. 3.5 nie dotyczg zespotu hamujgcego. Dane te zalezg od typu urzadzenia i nalezy je
znalez¢ w dokumentacji technicznej zespotu hamujgcego.

Pozostate informacje

[ 3-11
Ochrona przewodow i regulatora napedu

Inne normy

Za uwzglednienie innych norm (np. VDE 0113, VDE 0289) odpowiada uzytkownik.

BA9300VEC PL 2.0

4-13



Instalacja

4.2.7.2 Przytacze silnika

Ze wzgledu na zabezpieczenie elektromagnetyczne zaleca sie stosowanie wytgcznie ekranowanych
przewodow silnikowych.

i Rada!
l Ekranowanie przewodu silnikowego konieczne jest tylko dla dotrzymania istniejagcych norm (np. VDE
0160, EN 50178).

Typ 9321 do 9326

W przypadku przewoddw ekranowanych nalezy odpowiednio
potaczy¢ ekran
(niezbedne czesci znajdujq sie w dodatkowym opakowaniu):
® o Wspornik ekranu® przykeci¢ do katownikoéw mocujgcych @.
e Ekran przewodu silnikowego i ew. przefgcznika termicznego
nalezy zacisng¢ przy pomocy naktadek. Nie wykorzystywaé
do przenoszenia obcigzen!
e W celu polepszenia potgczenia ekranu z urzgdzeniem: ekran
dodatkowo potaczy¢ z kotkiem gwintowanym PE obok
przylaczy energetycznych.

Typ 9327 do 9329

W przypadku przewodéw ekranowanych nalezy

odpowiednio potgczy¢ ekran:

e Ekran przewodu silnikowego i ew. przetgcznika
termicznego nalezy zacisngé przy pomocy naktadek.
Nie wykorzystywa¢ do przenoszenia obcigzen!

e W celu polepszenia potgczenia ekranu z
urzgdzeniem: ekran dodatkowo potgczy¢ z kotkiem
gwintowanym PE obok przytaczy energetycznych.

4-14 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Typ 9330 9331

-1

e Zabezpieczy¢ przed wyrwaniem przewodu przy pomocy

opasek do wigzania kabli @.

o W przypadku przewodow ekranowanych nalezy odpowiednio

potaczy¢ ekran:

- Ekran przewodu silnikowego nalezy zabezpieczy¢ przy
pomocy potéwkowych zaciskow kablowych i srub M5 x 12
na wsporniku ekranu @.

- Ekran styku termicznego dodatkowo potaczy¢ na duzej
powierzchni z kotkiem gwintowanym PE obok przytaczy
silnika.

e Zabezpieczy¢ przed wyrwaniem przewodu przy pomocy

zaciskow kablowych i $rub M4 x 12 ®.
- Dodatkowo mozna zabezpieczy¢ przed wyrwaniem oraz
przymocowac przy pomocy opasek do wigzania kabli ©.

o W przypadku przewodow ekranowanych nalezy odpowiednio

potaczy¢ ekran:

- Ekran przewodu silnikowego nalezy zabezpieczy¢ przy
pomocy potéwkowych zaciskoéw kablowych i srub M5 x 12
na wsporniku ekranu @.

- Ekran styku termicznego dodatkowo pofaczy¢ na duzej
powierzchni z kotkiem gwintowanym PE obok przytaczy
silnika.

BA9300VEC

PL

2.0
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e Przewdd silnikowy powinien by¢ jak najkrotszy, wptywa to korzystnie na prace napedu.

- Nizej podana tabela przedstawia zwigzek pomiedzy diugoscig przewodu silnikowego a
ewentualnie koniecznymi filtrami wyjsciowymi.

- W przypadku napedow grupowych (klika silnikéw podtaczonych do jednego regulatora
napedu) decydujgce znaczenie ma wypadkowa dtugos¢ przewodow lyes:

lres = SUma wszystkich dfugosci przewodoéw silnika 0V ilo$¢ przewodoéw silnika

- Elementy podane w ponizszej tabeli dotyczg czestotliwosci przetaczen < 8 kHz (C0018 = 0,
1, 2, 3, 4, 6). Przy pracy regulatora napedu z czestotliwoscig przetgczen > 8 kHz moze
okaza¢ sie koniecznym zastosowanie roznych srodkéw. Nalezy zwroci¢ sie w tej sprawie do

firmy Lenze.

- W przypadku zastosowania nieekranowanych przewoddw silnikowych obowigzujg dane z
ponizszej tabeli dla podwojnych diugosci przewoddw silnikowych.

- Nalezy zwrdcic¢ sie o konsultacje do firmy Lenze przy bezwzglednej lub wypadkowej dtugosci

przewodow silnikowych > 200 m.

Stop!

Uwaga na dopuszczalne czestotliwosci przetgczen przy stosowaniu filtrow wyjsciowych i dtawikéw

silnikowych.

Nalezy przetgczy¢ regulator napedu na czestotliwos¢ przetgczen (np. C0018 = 4 0 8 kHz stata).

Typ Dodatkowo konieczne filtry wyjSciowe w przewodzie silnikowym
9321/9322/9323 . . I o
9324/9325/9326 nie potrzebne filtr/dtawik silnikowy filtr sinusowy
9327/9328 filtr/dtawik silnikowy dtawik silnkowy
ggggggggmm nie potrzebne nie potrzebne (konsultacja z producentem)
(wypadkowa)

dtugo$¢ przewodu

silnikowego, 0..50m 50..100m 100...200 m
ekranowanego

BA9300VEC  PL

2.0
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e Podtaczy¢ przewody silnikowe do zaciskdédw srubowych U, V, W.
- Uwaga na wtasciwg biegunowos$¢.
- Maks. dopuszczalne przekroje poprzeczne przewoddw i momenty dociggniecia Srub:

0

Y

Zacisk

Maks. dopuszczalna Ekran/

przekroje poprzeczne U,V,W Przylacze PE Zabezpieczenie przed T1,T2
Typ przewodow wyrwaniem

0.5..0.6Nm 34Nm
; 21)

9321-9326 4 mm (4.4 . 5.3 Ibin) (30 Ibin)
9327 - 9329 25 mm?2) 4 Nm (35 Ibin) - 0.5..06Nm
9330 - 9331 95 mm22) 7 Nm (62 Ibin) 3.4 Nm (30 Ibin) (4.4 ...5.3 bin)
93329333 120 mm22) 12 Nm (106.2 Ibin) MA4: 1.7 Nm (15 lbin)

M5: 3.4 Nm (30 Ibin)

) zwtykowym zakonczeniem kabla:
z pochewkg na koncu zyly:
2z pierécieniowym zakonczeniem kabla:

6 mm2
4 mm2

przekroj poprzeczny jest ograniczony jedynie przepustem kablowym w obudowie

Rada!

Dopuszczalne jest przetgczanie po stronie silnikowej regulatora napedu. (1 6-2)

4.2.7.3

Lenze

Przytacze jednostki hamujacej

Przy podtaczaniu jednostki hamujgcej (modut hamujgcy 9351 z wewnetrznym rezystorem
hamujacym lub chopper hamujacy 9352 z zewnetrznym rezystorem hamujacym) nalezy koniecznie
przestrzega¢ odpowiedniej instrukcji obstugi.

Stop!

Urzgdzenie nalezy tak podtgczy¢, aby przy zadziataniu czujnika temperatury rezystora hamujgcego

we wszystkich zespolonych regulatorach napedu pracujgcych w obwodzie posrednim

e regulatory zostaty zablokowane (X5/28 = LOW).

e zasilanie zostato odtgczone.
(3 4-33 lub RYS. 4-7)

BA9300VEC PL 2.0
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4.2.7.4 Schemat potaczen
L1
L2
L3
N
PE
b
OFFi
. Ft |F2 [F3
K10
on 1111l
[Re K10 “ﬁ“\
B 11
PE
fg=.]
HIHE:
el LT L7 LJ e
UG
-UG
93XX
IEI RB1IRBZ kUEj-UEj
z3
RYS. 4-6 Przytacza energetyczne 93XX
F1,F2,F3 bezpieczniki
K10 stycznik sieciowy

21

z2
Z3
RB

Ors
X1

4-18

dlawik/filtr sieciowy, patrz systemowa instrukcja obstugi, cze$¢ |, “wyposazenie dodatkowe”

typ 9328-9333, 9324/9326 uzywac tylko z odpowiednimi dtawikamiffiltrami sieciowymi

filtr silnikowy/sinusowy, patrz systemowa instrukcja obstugi, czes¢ |, “wyposazenie dodatkowe”
chopper/modut hamujacy, patrz systemowa instrukcja obstugi, czes¢ |, “wyposazenie dodatkowe”
rezystor hamujgcy, patrz systemowa instrukcja obstugi, cze$¢ I, “wyposazenie dodatkowe”
kontrola temperatury oporu hamujgcego

listwa zaciskowa w rozdzielni

BA9300VEC PL 2.0 Lenze



4.2.8 Praca zespolona kilku napedéw

Zdecentralizowane zasilanie z chopperem hamujacym

Instalacja

K1
L —T
2 —e—T
13—
N
PE
OFF -
! 000 000
" F1|F2|F3 F1|F2|F3
-
o
N 20N 2z 0N
[Re f-t-
K1
[]F4 F5 []F4[]F5
|E| RB2] PE ugd |-G |i| Iil L3 PE +U! -UG |L_1| L2 L3 PE Iﬂ -UG
9352 9321 - 9333 9321 - 9333
z3
I @ @k [ @[T Tw
g ) \g )
K1 ;
X1 ﬁfgf X2
RFR\
M
PE \3~ PE
RYS. 4-7 Zdecentralizowane zasilanie przy pracy zespolonej kilku napeddéw
21,22 filtr sieciowy (patrz systemowa instrukcja obstugi, cze$¢ F)
Z3 chopper hamujacy
Z4 rezystor hamujgcy (kontrola pradu skutecznego patrz systemowa instrukcja obstugi, czes¢ F) (E2 3-111 4-12)
K1 gtowny stycznik
Stop!
o \Warto$¢ progowg napiecia w obwodzie posrednim regulatora napedu i jednostki hamujgcej
ustawi¢ tak samo:
- W regulatorze napedu przy pomocy C0173.
- w jednostce hamujacej przy pomocy przetacznikéw S1 i S2.
e W celu kontroli zasilania konieczny jest przekaznik bimetalowy.
o Rada!
l Nalezy zwréci¢ uwage na dane zawarte w systemowej instrukcji obstugi, czes¢ F, oraz na protokot
aplikacyjny “praca zespolona” przy doborze i pomiarach elementow.

Lenze

BA9300VEC

PL

2.0
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Centralne zasilanie przy pomocy modutu zasilajacego i zwrajacacego energie do sieci

Przy podfgczaniu modutu zasilajgcego i zwrajacacego energie do sieci nalezy bezwzglednie
przestrzega¢ odpowiednich instrukcji obstugi.

K1
L —T
L2 — T~
13 —
N
PE
i | FL.F3
F1..F3 [] [] [] I I I
Z1
Nnn
0.0, 0.0, i
Iil L2 L3 PE Iﬁl -UG Ii“il L3 PE Iﬁllﬁl Ii“illil PE +UG -UG
9341 - 9343 9321 - 9333 9321 - 9333
z2
UI\/ w ulv|w
PE PE
RYS. 4-8 Centralne zasilanie przy pracy zespolonej kilku napedoéw
Z1 filtr sieciowy
Z2 modut zasilajacy
F1..F5 zabezpieczenie (4 3-11 1 4-12)
K1 gtéwny stycznik
- Rada!
l Jesli dostarczana przez modut zasilajgcy moc nie jest wystarczajgca, to mozna ustanowic
réwnolegte zasilanie za posrednictwem wejscia sieciowego innego regulatora napedu. W takim

przypadku mozna eksploatowacé tylko regulatory napedu z odpowiednim filtrem sieciowym (min. wg
klasy warto&ci granicznej A).

Dla doboru filtra sieciowego patrz systemowa instrukcja obstugi, cze$¢ F.

4-20 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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4.2.91

RYS. 4-9

Lenze

Przytacza sterujace

Zaciski sterujace

Przewody sterujgce potgczy¢ do zaciskéw srubowych:

Instalacja

Maks. dopuszczalny przekrdj poprzeczny przewodow

Momenty dociagniecia $rub

1.5 mm?

0.5...0.6 Nm (4.4 ... 5.3 Ibin)

e Zalecamy zawsze jednostronnie zaekranowa¢ przewody dla sygnatéw analogowych dla
unikniecia zafatszowania sygnatu.
e Ekranowanie przewodow sterujgcych nalezy przymocowaé przy pomocy zbiorczego wspornika
ekranu do czotowej powierzchni metalowej (max. diugos¢ Srub 12 mm).

Zabezpieczenie wlasciwej biegunowosci

Zabezpieczenie wiasciwej biegunowosci zaciskdéw sterujgcych zapobiega nieprawidtowemu
potaczeniu wewnetrznych wejs¢ sterujgcych. Przy duzym naktadzie pracy jest mozliwe obejscie

zabezpieczenia wtasciwej biegunowosci. Regulator napedu nie da sie wtedy uruchomic.

Obtozenie zaciskéw sterujacych

e

= [ ]
E— e
— [N
S =[]
o[ e [
8 1 =2 ]
o[ ] 3 [ ]
v R =R
e ] st I
g1 8 [
- [ ] = [
~ [ ]« [
~ [ ] ~ []
g 1 @8[]

X4

X5

X6

Widok przytaczy sterujgcych na stronie czotowej regulatora napedu

X4 systemowa magistrala danych
X5/E1 ... X5/E6 (ST) DIGIN

X5/A1 ... X5/A4 DIGOUT

X6/1, X6/2 AIN1

X6/3, X6/4 AIN2

BA9300VEC PL 2.0
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Zacisk Uzycie Poziom Dane
(ustawienia fabryczne wyttuszczone)
Wejscia  [1,2 wejscie réznicowe napiecie kierujace 6 5 -10Vdo+10V czutos¢:
analogowe (gtéwna warto$¢ zadana) 4 g g 3 5mV (11 bit + znak liczby)
2= |1
Jumper X3
wejscie roznicowe prad kierujgcy -20 mA do +20 mA czutos¢:
2 El:g g 20 pA (10 bit + znak liczby)
o ofl
Jumper X3
3,4 wejscie roznicowe napiecie kierujgce | jumper X3 nie ma -10Vdo+10V czutos¢:
(nie aktywne) wplywu 5mV (11 bit + znak liczby)
Analogow |62 monitor 1 -10Vdo+10V; czutos¢:
e wyjscia (warto$¢ aktualna obrotéw) max. 2 mA 20 mV (9 bit + znak liczby)
63 monitor 2 -10Vdo+10V; czuto$c:
(wartos¢ aktualna pradu silnika) max. 2 mA 20 mV (9 bit + znak liczby)
7 wewnetrzna masa, GND - -
Wejscia |28 odblokowanie regulatora (RFR) HIGH LOwW: 0..+4V
cyfrowe 1 wolne HIGH HIGH: +13... 430V
(obroty w prawo / podnies¢ QSP) o
E2 wolne HIGH prad WeJsclowy przy V.
(obroty w lewo / podnies¢ QSP) 8 mA na wejScie
E3 wolne HIGH .
. . wprowadzenie i obrébka wejs¢:
(zwolni¢ wartos¢ zadana 1 JOG) jeden raz na ms (srednio)
E4 wolne LOwW
(ztozyé meldunek awarii- TRIP-Set)
E5 wolne bok LOW-HIGH
(wycofa¢ meldunek awarii - TRIP-Reset)
E6 (ST) |wolne HIGH
Cyfrowe |A1 wolne LOW LOwW: 0..+4V
wyjscia (wystepuje meldunek awarii - TRIP) HIGH: +13... 430V
A2 wolne LOwW o
(nist < Nx) - Qmin prad wyjSciowy.
A3 wolne HIGH maks. 50 mA na wyjscie
(gotowosé do pracy - RDY) (zewnetrzny opér co najmniej 480 Q
przy 24 V)
Ad wolne HIGH
(osiagniety maksymalny prad - Iax) aktualizacja wyjsc:
39 masa cyfrowych wejs¢ i wyjsé raznams
59 wejScie zasilania podzespotu sterujgcego:
24V zewnetrzne (1 > 1 A)
i Rada!

Dla zmiany jumpera ew. zdjg¢ modut naktadany.

4-22
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Instalacja 20

Przytacze sygnalow analogowych

Sygnaty analogowe kontaktujg sie poprzez 2 x 4biegunowy blok zaciskowy X6.
W zaleznosci od zastosowan wejs¢ analogowych X3 musi odpowiednio uzy¢ jumpera.

Przylacze dla zewnetrznego napiecia zasilajagcego

STOP!
e Roéznica napigé pomiedzy zewnetrznym zrodiem napigcia a GND1
(zacisk X6/7) regulatora napedu moze wynosi¢ maks. 10 V (napiecie

réwnolegte).
e Roznica napieé pomiedzy GND1 (zacisk X6/7) a PE regulatora
93XX napedu moze wynosi¢ maks. 50 V.
X3
GND1 GND1
3,3nF E
xe| 1 | 2 | 3 | 4| | xe| I62I63|GND1
é I
o Nalezy ogranicza¢ roznice napig¢
93XX % (_5 x e przy pomocy podzespotdw ograniczjgcych przepiecia lub
g O = GND1 e poprzez bezposrednie potgczenie zaciskow X6/2, X6/4 i X6/7 do
GND1 i PE (patrz rysunek po lewe;j stronie).
3,3nF +-||‘"-||‘| T
X6| 1] 2 7

Konfiguracja wewnetrznego napiecia zasilajgcego:

e Skonfigurowa¢ wolne wyjscie analogowe (AOUTx) do poziomu
HIGH.

e Np. zacisk X6/63: C0436 oblozy¢ z FIXED100%. Na zacisku X6/63
znajdzie sie w ten sposob 10 V.

93XX

Rada!

W takim przypadku mozna zastosowac wstepnie zdefiniowane
GND1 db konfiguracje w C0005. Przy C0005 = XX1X (np. 1010 dla regulacji

obrotow ze sterowaniem poprzez zaciski) wyjscie X6/63 zostanie
F{ obtozone automatycznie z FIXED100% (odpowiada 10 V na wyjsciu
| GND1 X6/63).

Lenze BA9300VEC PL 2.0 4-23
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Przytacze sygnatow cyfrowych

Sygnalty cyfrowe kontaktujg sie poprzez 2 x 7biegunowy blok zaciskowy X5.

Poziomy cyfrowych wejs¢ i wyjs¢ sg kompatybilne z SPS.

Do przetaczania przewoddw sygnatowych nalezy uzywac tylko przekaznikéw ze stykami na prad
staby (zalecamy stosowanie przekaznikéw ze ztotymi stykami).

Przylacze dla zewnetrznego napiecia zasilajacego

GND2 24V

x5 | 28] £1]E2[E3[E4 [E5|ER) 39|

—
QSP  JOG TRIP-

RFR\ R\ L =

RIP | RDY
Set/Reset Qmin  Imax
@ napiecie zasilajgce dla karty sterujgcej

Zewnetrzne zrodta napiecia zasilajg cyfrowe wejcia i wyjscia.

o Jesli zewnetrzne napiecie zasilajgce wykorzystywane jest takze jako
alternatywne zasilanie elektroniki sterujgcej (tryb wspomagania przy
awarii zasilania):

- Dodatkowo zbudowac potgczenie oznakowane podkresleniem.

- Zewnetrzne Zrodto napiecia mie¢ zdolnos¢ przewodzenia pradu >
o natezeniu1 A.

- Dzieki temu wszystkie wartoSci aktualne, nawet po odtgczeniu
zasilania, nadal sg gromadzone i przerabiane.

o Przylacze zewnetrznych zrodet napiecia:

- napiecie zasilajgce na X5/59
- zewnetrzna masa na X5/39

STOP!
Réznica napiecia pomigdzy GND2 (zacisk X5/39) a PE regulatora
napedu moze wynie$¢ maks. 50 V.

93XX

Nalezy ogranicza¢ roznice napigé

e Przy pomocy podzespotow ograniczjgcych przepiecia lub

e Poprzez bezposrednie potaczenie PE zacisku X5/39 (patrz rysunek
po lewej stronie).

Przylacze dla zewnetrznego napiecia zasilajacego

GND2 24V

+

\4

50 mA
50 mA
50 mA

g iy
3

xs‘zs‘ E1‘E2‘E3‘E4‘E5‘(§%‘3

L© |
>

1]a2]A3]ad] EQ

93XX

b1+ ¢ (D

e

e

1]

¢

FIXED1

——
QSP JOG TRIP-
Set/Reset

)
RDY
Qmin Imax

&

@ napiecie zasilajace dla karty sterujgcej

Konfiguracja wewnetrznego napiecia zasilajgcego
e Skonfigurowa¢ wolne wyjscie cyfrowe (DIGOUTXx) do poziomu HIGH.
o Np. zacisk X5/A1: C0117/1 oblozy¢ z FIXED1 i przelgczy¢
C0118/1 = 0 (aktywne HIGH). Na zacisku X5/A1 znajdzie sie w ten
Sposob 24 V.

Rada!

W takim przypadku mozna zastosowac¢ wstepnie zdefiniowane
konfiguracje w C0005. Przy C0005 = XX1X (np. 1010 dla regulacji
obrotow ze sterowaniem poprzez zaciski) wyjscie X5/A1 zostanie
obtozone automatycznie z FIXED1 (odpowiada 24 V na zacisku X5/A1).

BA9300VEC

PL 2.0 Lenze
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4.2.9.2 Interfejs automatyzaciji (X1)
Interfejs automatyzacji (X1) stuzy do przytgczenia réznych modutéw nasadzanych
e modut obstugi

e moduty polowej magistrali danych (patrz systemowa instrukcja obstugi, czes¢ H)
- RS232, RS485, swiattowod, typ 2102 (LECOM-A/BILI),
- INTERBUS, typ 2111
- PROFIBUS-DP, typ 2131

4.2.9.3 Przytacze systemowe magistrali danych (X4)

K1
L —T
L2 ——
L3 —[:“\
N
PE

ﬂ FJre[] RIS RIS
ay Az llN 2 IHN 2 0N

ON

K1

[ea] [e2] [ca e |rug] [ue] ERERE PE EEE PE

9321 - 9333 9321 - 9333 9321 - 9333
o TV wlm] [Cofeno] GO [z8] [Aa] u|v|w| [Ar]colfano] OR8] [Ad] o [vIwl A [olemn]Elze] [Ad]

RA1 cHiP_ rp RA2

i LK1 i: i K1\ | K1\ |
; e |1 a;;;;s ==l

! 'RFR \_ i i RFR\ RFR\

RYS. 4-10 Okablowanie systemowej magistrali danych
RAL, RA2 Opornik zamykajacy (120 Q) do systemowej magistrali danych (zatgczone w dodatkowym opakowaniu)

e Przytgcze za pomocg nasadzanych zaciskow srubowych (mozliwe stosowanie zaciskéw
podwaojnych).

o Nalezy stosowac zaciski o takim samym oznakowaniu.

Lenze BA9300VEC PL 2.0 4-25
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e \Wihasciwosci przewoddw sygnatowych:

Catkowita diugosc do 300 m 300 m do 1000 m

przewodu

Typ przewodu LIYCY 2x 2 x 0.5 mm? CYPIMF 2x 2 x 0.5 mm?
réwnolegle z ekranowaniem pary skrecone z ekranowaniem
para 1: CAN-LOW (LO) i CAN-HIGH (HI) para 1: CAN-LOW (LO) i CAN-HIGH (HI)
para 2: 2*GND para 2: 2*GND

Oporno$¢ linii <40 Q/km <40 Q/km

Pokrycie pojemnosciowe | < 130 nF/km <60 nF/km

e Przytgczenie opornikdw zamykajgcych magistrale danych:
- Po jednym oporniku 120 Q na pierwszym i na ostatnim uczestniku magistrali danych.
- W regulatorze napedu 93XX opornik przykreca sie bezposrednio pod zaciskami X4/HI i
X4/LO.
Wiasciwosci:
e Profil komunikacji bazujgcy na CAN z protokotem magistrali danych wg CANopen
(CAL-based Communication Profile DS301)
e \Wydtuzanie sie magistrali danych:
- 25 m przy max. 1 Mbit/s wspétczynnik transmisji danych
- do 1 km przy zmniejszonej predkosci transmisji danych

Pewna transmisja danych (odstep Hamminga = 6)
Poziom sygnatu wg ISO 11898

Mozliwos¢ do 63 uczestnikow magistrali danych

Dostep do wszystkich parametrow Lenze

e Zintegrowana w regulatorze napedu funkcja Master

- mozliwa jest wymiana danych pomiedzy regulatorami bez udziatu systemu przewodzgcego
(regulacja stosunkéw pradowych, synchronizacja predkosci etc.)

Mozliwe sg nastepujace potaczenia przytaczy systemowej magistrali danych:
e Potgczenie z zdecentralizowanymi zaciskami dla cyfrowych i analogowych wejs¢ oraz wyjsé

e Polgczenie z nadrzednym sterowaniem (SPS, zdecentralizowane wejscia i wyjscia, terminal

obstugi)
e Potgczenie kolejno kliku regulatoréw napedu jeden pod drugim
i Rada!
l Blizsze informacje odno$nie systemowej magistrali danych oraz mozliwosci zastosowania i
uruchomienia mozna znalezé w systemowej instrukcji obstugi, czes¢ H.
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Lenze

Instalacja

0

Wejscie czestotliwosci zadanej (X9) / wyjscie czestotliwosci zadanej (X10)

Rada!

Dla przytacza na wejsciu czestotliwosci zadanej (X9) lub wyjsciu czestotliwosci zadanej (X10) nalezy
stosowac¢ wstepnie obrobione przewody firmy Lenze. W _przeciwnym razie mozna uzy¢ tylko
przewodow o skreconych i ekranowanych parami zytach (A, A/ B, B/ Z, Z) (patrz schemat potaczen).

Wyjscie czestotliwosci zadanej X10

Wejscie czestotliwosci zadanej X9

Wiasciwosci:

o listwa z gniazdami Sub-D, 9-biegunowa

czestotliwo$c¢ wyjscia: 0 - 500 kHz

obcigzalnos¢ pradowa na kanat max. 20 mA

dwusciezkowo z odwrotnymi sygnatami 5 V i Sciezkg zerowg

X10 w zalezno$ci od ustawionej konfiguracji (C0005) ma inne

podstawowe obtozenie:

- ustawienie fabryczne: warto$¢ listowania predkosci obrotowej

e obcigzalno$c¢:
- przy potaczeniu rownoleglym mozna podtgczy¢ max. 3 kolejne

napedy.

o PIN 8 (EN) wskazuje przy pomocy poziomu LOW inicjalizacje
napedu Master (np. jesli sie¢ zostata w miedzyczasie odigczona). W
ten sposob kolejny naped moze kontrolowa¢ Mast.

Wiasciwosci:

e listwa z gniazdami Sub-D, 9-biegunowa

e mozna stosowac takze jako wejscie dla czujnika przyrostowego (L3
4-28 ff)

o czestotliwosc:
- 0-500 kHz / poziom TTL
- 0-200 kHz / poziom HTL

e pobodr prgdu: max. 5 mA

o dwusciezkowo z odwrotnymi sygnatami i $ciezkg zerowg

przy czujnikach przyrostowych mozna uzywac czujniki przyrostowe z

poziomem HTL nawet bez sygnatow odwrotnych (L 4-28 ff)

e ocena sygnatow wejscia poprzez C0427 (patrz na dole niniejszej
strony)

o PIN 8 stuzy do kontroli poprzedniego regulatora napedu. Nalezy w
tym celu uruchomi¢ urzgdzenie kontrolne.

- Przy poziomie LOW na PIN 8 wywotany jest TRIP lub ostrzezenie.

Napd nadizdny (Master)

.................. N gememrmemimimimianny

Napd podizdny (Slave)

X10 | ; : : X9
o- i i o O
B T 5 : T B mm? | AWG
_ — : : — _ Przy kierunku obrotéw w prawo
A 2 ' ' 2 A 0.14 | 26
A [al—] 5] ) =
n T T n AT [ [
GND i[5 | = = 5| oND} o5 |20 |B l | l L
5 A i i —1 s B | | | [
6 . . 6l Z |
— ; i — 01426 |z [ ]
z 7] 7z J z
enable 8 — i 8 CLO";T& } 0.5 20 z |_,
B |9 9 B }o014|26
'~/ Dugo przewodoéw 50 m S
9-bieg. SuEI_D Gniazdo 9-bieg. Su-k.)_D w tyczka
Obtozenie Pin X10 Obtozenie Pin X9
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1 2 3 4 5 6 7 8 9
B A +5V | GND z EN B B A +5V | GND z zZ LC B

Ocena sygnatu wejsciowego:

Kod Funkcja

C0427 =0 obroty w prawo

Sciezka A przy$piesza Sciezke B 0 90° (warto$¢ dodatnia na DFIN-OUT)

obroty w lewo

Sciezka A przy$piesza Sciezke B 0 90° (warto$¢ ujemna na DFIN-OUT)

$ciezka B = LOW

C0427 =1 obroty w prawo Sciezka A przesyla predkos¢ obrotowq
$ciezka B = LOW (warto$¢ dodatnia na DFIN-OUT)
obroty w lewo Sciezka A przesyta predko$c¢ obrotowq
$ciezka B = HIGH (warto$¢ ujemna na DFIN-OUT)
C0427 =2 obroty w prawo $ciezka A przesyla predkos¢ obrotowq i kierunek obrotow (wartos¢ dodatnia na DFIN-OUT)

obroty w lewo

Sciezka A = LOW

Sciezka A przesyta predkos¢ obrotowg i kierunek obrotow (warto$¢ ujemna na DFIN-OUT)

BA9300VEC PL 2.0
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4.2.9.5 System sprzezenia zwrotnego

e Enkoder mozna podigczy¢ na wejsciu X8 lub na wejsciu X9.
e Sygnat z enkodera moze by¢ wydany dla kolejnego napedu na wyjsciu czestotliwosci
kierujgcej X10.
e Przytgczenie odbywa sie zgodnie z zatgczonymi schematami:
- Stosowac przewody parami skrecone i parami ekranowane.
- Ekra nalezy zatozy¢ z obu stron.
- Stosowac podane przekroje poprzeczne przewodow.

Czujnik przyrostowy nam wejsciu X8

i Rada!
l o Ocena enkodera przez X8 nie da sie uruchomic, jesli w konfiguracji programu uzyje sie
wyj$cia czestotliwosci kierujacej X9 i wyjscia czestotliwosci kierujgcej X10.

e Zaleznosc ta nie obowigzuje wtedy, jesli sie ustawi wyjscie czestotliwosci kierujgcej X10 na
odtwarzanie sygnatu wejscia na X8 lub X9 (C0540 = 4 |ub 5).
- Ew. nalezy usung¢ wewnetrzne potaczenie sygnatu bloku funkcyjnego (FB) DFIN do
nastepujgcego FB, aby wylgczy¢ wejscie czestotliwosci kierujgcej X9.

Na wejsciu X8 mozna przytgczy¢ tylko enkoder z poziomem TTL.

e Uruchomic system sprzezenia zwrotnego:

- Z C0025 = 100. Nastepnie nalezy ustawi¢ przy pomocy C0420 liczbe kresek (1 ... 8192)
lub

- przy pomocy C0025 = 110, 111, 112 lub 113. Wraz z tg nastawg jednoczesnie nastawia sie
liczbe kresek (512, 1024, 2048 lub 4096).

e Encoder zasilany jest z regulatora napedu.

e Przy pomocy C0421 nalezy nastawi¢ napigcie zasilajace Vccs g (5 V) dla enkodera, aby
skompensowac ew. spadek napiecia na przewodzie enkodera
(AU = 2 * dtugosc¢ przewodu * opor/m * lgnkoder)-
- Wyjscie Vces g (X8/4) mozna obcigzy¢ maks. 200 mA.

4-28 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Przytaczenie enkodera
sTOP) StoP!
Przestrzegac napiecia przytgczenia zastosowanego enkodera.
+—— |=max.50m ——»
ml
5 A Lo X8
/ \ 0
B 1 mm’ | AWG
x |
2 0.14 |26
i
VCCS E 4
GND I 5 | 1.0 |17 o)
3 Sallry AL L
. > ;S I e T
7
KTY X — 0.14 |26 - I I N
— 1 8 } BT L LT
- -19 z 1
\ z [
RYS. 4-11 Przytaczenie enkodera na wej$ciu X8
® enkodera z poziomem TTL
@ przebieg sygnatu przy obrotach w prawo
o Mozna przytgczy¢ enkodery z dwoma sygnatami komplementarnymi 5 V, elektrycznie
przestawionymi o 90° (czujnik TTL).
- Mozna teraz podigczyc¢ (opcja) Sciezke zerowa.
e Gniazdo wtykowe Sub-D, 9-biegunowe
o Czestotliwos¢ wejsciowa: 0 - 500 kHz
o Pobdr prad na kanat: 6 mA
Oblozenie listwy z gniazdami (X8)
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
sygnat B A A Vees £ GND (KTY) |Z z +KTY B
zacisk X8/8 [ 4-31
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Enkoder na wejsciu X9

Enkoder z poziomem HTL mozna przytgczyc¢ tylko do wejscia X9.

Uruchomi¢ system sprzezenia zwrotnego:

- Z C0025 = 101. Nastepnie nalezy ustawi¢ przy pomocy C0420 liczbe kresek (1 ... 8192).

Przytgczenie enkodera

4-30
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Przytaczenie enkodera na wejsciu X9
® enkoder z poziomem HTL
@ przebieg sygnatu przy obrotach w prawo
® napiecie zasilajace dla enkodera
e Gniazdo wtykowe Sub-D, 9-biegunowe
e Czestotliwos¢ wejsciowa: 0 - 200 kHz
e Pobdr pradu na kanat: 5 mA
Oblozenie listwy wtykowej (X9)
Pin 1 2 3 4 5 6 8 9
sygnat B A A +5V GND Z B
Rada!

Enkoder z poziomem HTL, ktére dajg do dyspozyciji tylko sygnaty A i B mozna przytgczy¢ do Pin X9/2
(A) i Pin X9/9 (B). Wejscia A i B (Pin X9/3 i X9/1) nalezy wtedy obtozy¢ z napieciem zasilajgcym
enkodera.

BA9300VEC PL 2.0
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Urzadzenie do kontroli temperatury silnika

Wybor rejestratora pomiaru | e Czujnik temperatury KTY
- “liniowy" czujnik temperatury w uzwojeniu silnika
- standardowo zamontowany w silnikach firmy Lenze MDXKX i MDXQX
e Czujnik temperatury PTC
- czujnik temperatury z opornikiem termicznym o zdefiniowanej temperaturze zadziatania
o Wylgcznik termiczny TKO
- wylgcznik temperaturowy/zestyk rozwierny

Inne urzadzenia do kontroli

KTY, PTC i TKO nie zapewniajg petnej ochrony. W celu polepszenia kontroli firma Lenze zaleca zastosowanie przekaznika
bimetalicznego.

Alternatywne urzadzenia

Przy pomocy komparatoréw (CMP1 ... CMP4) nalezy zdefiniowa¢ maks. dopuszczalny prad silnika (prad blokowania) przy matych

kontrolne obrotach lub przy postoju silnika. Przy pomocy dotgczonego dalej bloku czasowego (TRANS1, TRANS2) ogranicza sig¢ czas trwania
pradu blokowania.
Funkcje tg nalezy zrealizowac poprzez przetaczenie odpowiednich blokow funkcyjnych (patrz systemowa instrukcja obstugi).
Reakcje W zaleznosci od uzytego rodzaju urzadzenia do kontroli temperatury mozna wywotac rozne reakcje (L4 7-21).

STOP
\

Stop!

Nie wolno dotgczaé obcego napiecia do wejsé.

Silnik Silniki firmy Lenze z czujnikiem temperatury KTY Silniki firmy Lenze Silniki innych producentéw z
z wylacznikiem termicznym czujnikiem temperatury
Przytaczenie e wejscie czujnika przyrostowego X8: Zaciski T1/T2 obok zaciskow U, V, W
- X8/8 = +KTY, X8/5 = -KTY
Meldunek awarii (MONIT-)OH3 (MONIT-)OH7 (MONIT-)OH8

MozZliwe reakcje

e TRIP (C0583=0)
e OFF (C0583 = 3)

e QOstrzezenie (C0584 = 2)
e OFF (C0584 = 3)

e TRIP (C0585 = 0)
e QOstrzezenie (C0585 = 2)
o OFF (C0585 = 3)

Punkt zadziatania Staly przy 150 °C Regulowany przy pomocy C0121 | Staly, zalezny od PTC/wytacznika termicznego:
PTC: przy R8> 1600 Q
Uwagi . Fabryczn.ie zainstalowane urzadzenie kontrolne nie jest | e Fabrycznie zainstalowane urzadzenie kontrolne nie jest uruchomione.
uruchomione. e Urzadzenie do kontroli temperatury uruchamiane jest przy pomocy wytgcznika

e Warunkiem dla funkcji kontroli temperatury jest, aby termicznego lub czujnika temperatury za posrednictwem C0585 = 2
odczytywanie temperatury silnika byto uruchamiane (ostrzezenie) lub C0585 = 3 (TRIP).
poprzez C0594. Dzieki temu takze KTY jest kontrolowany | e Przyigczenie odbywa sie wg DIN 44081 (patrz takze RYS, 4-13),
na przerwe i zwarcie. :

e Dalsze informacje dotyczace przytaczenia czujnika * Zalegam)f zastosowanie PTC (do
temperatury patrz opis danego systemu sprzezenia 150 °C) firmy Ziehl: K15301075 lub
zZwrotnego. wytgcznika termicznego.

Lenze BA930OVEC PL 2.0 4-31
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Typ 9321 do 9326

Typ 9327 9330

Przelaczanie wewnetrzne

MONIT-OH8

K350052

Typ 93309331

@n
@Tz A

Przytaczenie czujnika temperatury do zaciskéw T1 i T2 i przetgczanie wewnetrzne

4-32

Rada!

e Jesli sie konfekcjonuje przewody we wiasnym zakresie:
- Przewody prowadzi¢ zawsze oddzielnie od przewodow silnikowych.

BA9300VEC
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4.3 Instalacja systemu napedowego zgodnego z CE
Ogolne o Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna maszyny zalezy od rodzaju i staranno$ci wykonania instalacji. Szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:
wskazowki - budowe

- filtrowanie

- ekranowanie

- uziemienie

e Przy innej instalacji, dla oceny zgodno$ci z wytycznymi dot. kompatybilno$ci elektromagnetycznej, konieczne jest sprawdzenie maszyny lub
urzgdzenia na dotrzymanie granicznych wartosci kompatybilnoSci elektromagnetycznej. Dotyczy to np. w sytuacii:
- stosowania nieekranowanych przewodéw
- zastosowania zbiorczych filtrow odktocajacych zamiast prawidtowo filtrow przeciwzakioceniowych
- pracy bez filtréw sieciowych
e Odpowiedzialno$¢ za dotrzymanie wytycznych kompatybilno$ci elektromagnetycznej lezy po stronie uzytkownika maszyny.
- Przy przestrzeganiu podanych ponizej zalecen mozna zatozy¢, ze nie wystapig problemy spowodowane przez system napedowy zwigzane ze
kompatybilnoscig elektromagnetyczng, a wytyczne oraz prawo dot. kompatybilno$ci elektromagnetycznej jest spetnione.
- Jesli w poblizu regulatora napedu uzywane sg urzgdzenia, ktorym nie wystarcza spetnienie wymogéw CE pod wzgledem odpornosci na
zakiocenia EN 50082-2, to regulator napedu moze na nie oddzialywa¢ elektromagnetycznie.

Budowa o Regulator napedu, diawikffiltr sieciowy powinien stykac si¢ duzg powierzchnig z uziemiong ptyta montazowa;
- Plyty montazowe z powierzchnig przewodzacq elektrycznie (ocynkowana lub nierdzewna stal) zapewniajg staly styk.
- Plyty lakierowane sg nieodpowiednie do instalacji zgodnej z wymogami kompatybilno$ci elektromagnetyczne;.
o Jesli stosowanych jest kilka ptyt montazowych:
- Plyty nalezy wzajemnie pofaczy¢ przewodnikiem (np. przy pomocy tasm miedzianych) na duzej powierzchni.
o Przy przektadaniu kabli nalezy zwrdci¢ uwage na rozdzielenie przewoddw sygnatowych i zasilajacych silnik.
o Nalezy unika¢ wspdlnej listwy zaciskowej dla wej$cia zasilania i wyjscia silnikowego.
e Przewody nalezy prowadzi¢ w miare mozliwoSci blisko potencjatu odniesienia. Luzno zwisajgce kable dziatajg jak antena.

Filtrowanie o Nalezy stosowac tylko odpowiednie dla regulatoréw napedu filtry sieciowe lub filtry odktocajace i diawiki sieciowe:

- Filtry odktocajace zmniejszajg niedopuszczalne wielkosci zaktocajace o wielkiej czestotliwosci do pewnej dopuszczalnej wartosci.

- Dtawiki sieciowe zmniejszajg wielkosci zaktocajgce o niskiej czestotliwosci, ktdre szczegolnie uzaleznione sg od przewodéw silnika i zalezg od
ich diugosci.

- Filtry sieciowe faczg funkcje diawikéw i filtréw odktocajacych.

Ekranowanie o W regulatorze napedu nalezy potgczy¢ ekran przewodu silnikowego
- z przylaczem ekranu regulatora.
- dodatkowo na duzej powierzchni z ptytg montazowa.
- Zalecamy: Potgczenie wykonac¢ przy pomocy zaciskow uziemiajacych na metalicznej, nie lakierowanej powierzchni montazowej.
e Przy stycznikach, wytgcznikach samoczynnych silnikowych lub zaciskach w przewodach silnika:
- Potgczy¢ ekrany podtgczonych tam przewodéw i rowniez zapewnic¢ styk o duzej powierzchni z ptyta montazowa.
o W skrzynce zaciskowe;j silnika lub na obudowie silnika potaczy¢ ekran na duzej powierzchni z PE:
- Metaliczne zlgcza kablowe na skrzynce zaciskowej silnika zapewniajg potaczenie ekranu z obudowaq silnika o duzej powierzchni.
e Przy przewodach zasilajacych pomiedzy filtrem sieciowym a regulatorem napedu diuzszych niz 300 mm:
- Zaekranowac przewod zasilajgcy.
- Wylozy¢ ekran przewodu zasilajacego bezposrednio do regulatora i do filtra sieciowego i potaczy¢ na duzej powierzchni z plyta montazowa.
e Przy uzyciu choppera hamujgcego:
- Ekran przewodu rezystora hamujgcego potgczy¢ na duzej powierzchni z ptyta montazowa.
- Ekran przewodu pomigdzy regulatorem napgdu a chopperem hamujacym potaczy¢ bezposrednio do regulatora i choppera na duzej
powierzchni z ptyta montazowg
e Zaekranowac przewody sterujgce:
- Ekranowanie cyfrowych przewodow sterujacych wytozy¢ z obu stron.
- Ekranowanie analogowych przewodow sterujgcych wytozy¢ z jednej strony.
- Jak najkrotszg drogg potgczy¢ ekrany z przytgczami stuzgcymi do ekranowania w regulatorze napedu.
e Uzycie regulatorow napedu w rejonach zamieszkania:
- W celu ograniczenia promieniowania zaktocajgcego przewidziano dodatkowe > 10 dB tlumienie ekranowe. Normalnie osigga sie to poprzez
zamontowanie w zwyklych, zamknietych metalowych i uziemionych szafkach lub skrzynkach rozdzielczych.

Uziemienie o Wszystkie metalicznie przewodzace elementy (regulator napedu, filtr sieciowy, filtr silnikowy, dtawik sieciowy) uziemi¢ z centralnego punktu
uziemiajgcego (szyna PE) za pomocg odpowiednich przewodow.
o Dotrzyma¢ nalezy minimalnych przekrojow poprzecznych podanych w odpowiednich przepisach bhp:
- Dla zgodnosci z wymogami kompatybilno$ci elektromagnetycznej jednak decydujacym czynnikiem nie jest przekroj poprzeczny, lecz
powierzchnia przewodéw i powierzchnia styku.
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Abb. 4-14 Przyktad okablowania zgodnego z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej
F1..F5 zabezpieczenie (1 3-111 4-12)
K1 stycznik sieciowy
Z1 filtr sieciowy “A” lub “B” patrz systemowa instrukcja obstugi, cze$¢ |, “Wyposazenie dodatkowe”
z2 modut hamujgcy, patrz systemowa instrukcja obstugi, czes¢ |, “Wyposazenie dodatkowe”
X1 listawa zaciskowa w rozdzielni
PES zakonczenie ekranowania HF przy pomocy potaczenia PE o duzej powierzchni

(patrz "ekranowanie” w tym rozdziale)
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Uruchomienie

Regulatory napedu ustawione sg fabrycznie tak, ze mozna uzywaé nastepujgce czterobiegunowe
asynchroniczne znormalizowane silniki bez dodatkowych regulaciji:

e 400V, 50 Hz
e 460V, 60 Hz
e 480V,60Hz

Przy pomocy modutu obstugi 9371BB lub przy pomocy komputera z GDC i modutem polowej
magistrali mozna dopasowac regulator do swoich potrzeb wykonujgc kilka nastaw. (£2 5-3i 5-6)

Pierwsze zataczenie

Stop!
Przed pierwszym zatgczeniem regulatora napedu nalezy sprawdzi¢ okablowanie pod wzgledem
kompletnosci, zwarcia i doziemienia:
e Przytaczenie energetyczne:
- Poprzez L1, L2 i L3 (bezposrednie podigczenie zasilania)
- Alternatywnie poprzez zaciski +UG, -UG (potaczenie magistralg DC, praca zespolona)

e Podtaczenie silnika:
- Prawidtowe pod wzgledem faz podtgczenie do silnika (kierunek obrotow)
e Enkoder (kierunek obrotow), o ile wystepuje

e Zaciski sterujgce:
- Potencjatem odniesienia dla zaciskow sterujgcych jest zacisk X5/39.
- Odblokowanie regulatora: zacisk X5/28
- Zadany kierunek obrotow: zacisk X5/E1 lub X5/E2 (ustawienie fabryczne)
- Zewnetrzne wartosci zgdane: zaciski X6/1, X6/2 (potencjat odniesienia: zacisk X6/7)

e W przypadku obroszenia regulator napedu mozna podtaczy¢ do zasilania dopiero wtedy, gdy
wyparuje widoczna wilgogé.

Nalezy dotrzymaé¢ odpowiedniej kolejnosci zalagczen!

BA9300VEC PL 2.0 5-1
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Uruchomienie

Uruchomienie skréocone (ustawienie fabryczne)

Nastepujgce dane dot. parametryzacji, wigcznie z obtozeniem zaciskéw sterujgcych odnoszg sie do
konfiguracji zasadniczej C0005 = 1000, regulacja obrotéw, ustawienie fabryczne.

Kolejnosé

zataczania

Krok

1. Zalgczy¢ zasilanie.

Regulator napedu jest po ok. 2 sek. gotéw do pracy.

2. Zacisk X5/E4

e Przylozy¢ sygnat HIGH (+12 ... +30 V)
o Na wejscie E4 przytozy¢ napigcie DC 24 V
- Winnym przypodku urzadzenie zostanie zablokowane i pojowi sie

sygnat TRIP.

3. Wprowadzi¢ kierunek obrotow.

e Qbroty w prawo:
- Przylozy¢ sygnat HIGH (+12 ... +30 V) do zacisku X5/E1.
e Obroty w lewo:
- Przylozy¢ sygnat HIGH (+12 ... +30 V) do zacisku X5/E2.

4. Wprowadzi¢ warto$¢ zadana.

Przytozy¢ napiecie 0 ... +10 V do zacisku X6/1, X6/2.

5. Odblokowac regulator.

Przytozy¢ sygnat HIGH (+12 ... +30 V) do zacisku X5/28.

6. Naped bedzie teraz pracowac z ustawieniem fabrycznym.

Ustawienie fabryczne najwazniejszych parametréw napedu

Ustawienie Kod Ustawienie fabryczne Dostosowanie do
potrzeb
uzytkownika

Konfiguracja C0005 1000 ’ Regulacja obrotow

Dane maszyny [ 5-3ff.

Zakres obrotow min. obroty C0010 | Oobr.na |tylko przy analogowym wprowadzaniu wartosci |1 5-3

min. zadanej za posrednictwem AIN1, zacisk X6/1,
X6/2
maks. obroty C0011 | 3000 obr.
na min.

Czasy rozruchui |czas rozruchu C0012| 500s [ 54

hamowania czas hamowania C0013| 500s

Warto$ci graniczne | silnikowe C0022 Imax [A], maksymalny prad urzadzenia [ 55

pradu generatorowe €0023 Imax [A], maksymalny prad urzadzenia

Zachowanie si¢ napedu [ 5-6ff.

Zachowanie si¢  |tryb pracy C0006 5 charakterystyka U/f

prqi“! o czestotliwosc znamionowa Uff | C0015 | 50 Hz

zachowanie sie — —

momentu Umnin ustaW|.en|e _ C0016 0% _ . _

obrotowego, kompensacja poslizgu €0021 posllz'g znamionowy wybranego silnika

zachowanie sig (zalezny od silnika)

mocy wybor charakterystyki C0014 0 liniowa

napiecie silnika C0090 | 400V
BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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5.3 Dopasowanie danych maszyny

5.3.1 Ustawianie zakres obrotow (npin, Nmax)

Kod Nazwa Mozliwo$ci nastawy WAZNE

Lenze Wyhor Informacja
C0010 | minimale obroty 0 0 {1 obr. na min.} 36000 |konieczne nie wigcej jak C0011

prawidiowe
nastawienie C0087 i
€0089

C0011 | maksymalne obroty

3000 |0 {1 obr. na min.} 36000

Funkcja

Wazne

Szczegolne wiasciwosci

Konieczny dla uzytkownika zakres obrotbw mozna tu ustawi¢ wprowadzajac obroty Ny i Nmax:

Nmin 0dpowiada obrotom przy 0 % wartosci zadanej obrotow.
Nmax 0dpowiada obrotom przy 100 % warto$ci zadanej obrotow.

Przy ustawieniu npin > Nmax Obroty zostang ograniczone do Npa.

Przy wprowadzaniu warto$ci zadanej za posrednictwem wartosci JOG npq dziata ograniczajgco.

Nmax J€St Wwewnetrzng wielko$cig normujgca:

- Wiekszych zmian nalezy dokonywac tylko za posrednictwem ztgcza LECOM tylko przy zablokowanym regulatorze.
Uwaga na maksymalne obroty silnika!

Nmin jest tylko aktywny:

- Przy analogowym wprowadzaniu wartosci zadanej za posrednictwem AIN1 (zacisk X6/1 i X6/2).

Wewnetrzne granice obrotéw (p = ilos¢ par biegunéw silnika):

o Czestotliwos¢ przelgczen 16 kHz: Nmax = 36000 obr. na min.
o CzestotliwoS¢ przefaczen 8 kHz: Nmax = 36000/p obr. na min.
o Czestotliwos¢ przelaczen 2/4 kHz: Nmax = 36000/2p obr. na min.
n/rpm“
Nmax
(C0011)
Mmin 5
(00010)I
0% 100 %
RYS. 5-1 Minimalne i maksymalne obroty
n/obr. na min. obroty
Nmax obroty przy 100 % warto$ci zadanej obrotow
Nrmin obroty przy 0 % wartosci zadanej obrotow
0..100 % warto$¢ zadana

Lenze
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5.3.2 Ustawianie czasu rozruchu i hamowania (Tj,, Tif)
Kod Nazwa Mozliwosci nastawy WAZNE
Lenze Wybor Informacja
C0012 | czas rozruchu 500 |0.00 {0.01s} 9999.90 | czas rozruchu Tir dla | W odniesieniu do zmiany
wartosci zadanej z | obrotow 0...Nmayx
NSET
C0013 | czas hamowania 5.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | czas hamowania T
dla wartoci zadanej
zZNSET
C0105 | QSP T 500 |0.00 {0.01s} 9999.90 | czas hamowania dla
szybkiego stopu
(QSP)
Funkcja Czasy rozruchu i hamowania decyduja, jak szybko naped nadgzy za zmianami warto$ci zadanej.
Kompensacja e (Czasy rozruchu i hamowania odnoszg sig do zmiany obrotéw od 0 obr. na min. do maksymalnych obrotéw ustawionych w
C0011.
o Nalezy wyliczy¢ czasy Ty i Ty, ktore nalezy ustawic w C0012 i C0013.
- i i tif to zadane czasy dla zmiany pomiedzy nq a ny:
n n
Te = G ﬁ Ti g - ﬁ
Wazne Jesli ustawi si¢ za krotkie czasy rozruchu i hamowania, to moze doj$¢ w niekorzystnych warunkach nawet do wytgczenia
regulatora napedu z TRIP "Przecigzenie” (OC3). W takich przypadkach nalezy tak nastawi¢ czasy rozruchu i hamowania, aby
naped mogt nadazac za profilem obrotéw, bez osiggniecia Iyax regulatora napedu.
n/rom A
Nmax —| TN
n2 —
n1
s N
0 > >
t
tir i
> e
. Tir . . Tif N
RYS. 5-2 Czas rozruchu i hamowania
n/obr. na min. obroty
Nmax obroty przy 100 % wartosci zadanej obrotow
nq, Ny zmiana obrotow w zalezno$ci od tj. lub ;s
t czas
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5.3.3 Ustawianie ograniczenia pradu (Iax)
Kod Nazwa Mozliwosci nastawy WAZNE
Lenze Wybér Informacja
C0022 | granica Imax > 0.00 {0.01 A} 500.00 -> zalezne od C0086
silnikowa
C0023 | granica |yax generatorowa | > 0.00 {0.01 A} 500.00
Funkcja Regulatory napedu posiadajg regulator wartosci granicznej pradu, ktory decyduje o zachowaniu si¢ napedu w przypadku
wystapienia przecigzenia. Aktualny prad silnika poréwnywany jest z wartoscig graniczng pradu ustawiong pod C0002 dla
obcigzenia silnikowego i pod C0023 dla obcigzenia generatorowego. Jesli nastapi przekroczenie wartosci granicznych, to
regulator napedu zmieni swoje typowe zachowanie.
Kompensacja Czasy rozruchu i hamowania nalezy tak ustawi¢, aby naped mogt nadgzac za profilem obrotow, bez osiggniecia lmax

Zachowanie si¢ napedu, jesli zostanie
osiagnieta dana warto$¢ graniczna

Wazne

Lenze

regulatora napgdu.

e Podczas rozruchu:

- Przedtuzy¢ diugosé prostej rozbiegu.

e Podczas hamowania:
- Przedtuzy¢ dtugos¢ prostej hamowania.

e Przy rosngcym obcigzeniu ze statymi obrotami:

- Jesli osiggnieta zostanie silnikowa warto$¢ graniczna pradu:

Spadek obrotéw do 0 obr. na min.

- Jesdli osiggnieta zostanie generatorowa warto$¢ graniczna pradu:

Wzrost obrotéw do npyax (C0011).

- Wzrost zmiany obrotow jesli obcigZenie spadnie z powrotem ponizej warto$ci graniczne;.

e Prawidiowa regulacja wartosci granicznej pradu (regulator PI: Vp = C0075, Tn = C0076) jest mozliwa w pracy
generatorowej tylko z przytaczonym zespotem hamujgcym lub w trybie pracy zespotowej z wymiang energii.

e Przy pracy z czestotliwosciami przetaczen > 8 kHz ustawi¢ wartosci graniczne pradu na prady podane w danych
pomiarowych "I\ox dla 60 s” (Derating przy wyzszych czestotliwo$ciach przefaczen). (L4 3-3 lub 3-8)

BA9300VEC

PL 2.0
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Uruchomienie

Optymalizacja pracy napedu

Przy pomocy nastepujgcych ustawien mozna wptywaé na zachowanie sie pradu, momentu
obrotowego i mocy przytaczonego silnika.

Do tego celu stuzg tryby pracy "Sterowanie charakterystyka U/f-" i "Regulacja wektorowa”.
Pewne wskazdwki mogg stanowi¢ pomoc w podjeciu decyzji przy optymalizacji pracy napedu.

Wprowadzenie danych silnika

Aby osiggng¢ optymalne zachowanie sie obrotéw i momentu obrotowego, konieczne jest
wprowadzenie danych z tabliczki znamionowej podtaczonego silnika.
e Jesli stosowany jest silnik firmy Lenze:

- Pod C0086 wybrac¢ typ silnika (patrz tabela kodow).
Regulator automatycznie ustawia wszystkie pozostate dane silnika.

- Pod C0006 wybrac¢ tryb pracy (sterowanie charakterystykg U/f lub regulacja wektorowa).

e Jesli typu silnika nie ma na liscie pod C0086, to nalezy poda¢ dane silnika z tabliczki
znamionowej. Nastepujgce dane silnika nalezy wprowadzi¢ recznie:

Miejsce kodu Nazwa

C0006 tryb pracy

€0022 Imax dopasowac do maksymalnego pradu silnika
C0023 Imax-granica generatorowa

0081 silnik-moc pomiarowa

€0087 silnik-obroty pomiarowe

€0088 silnik-prad pomiarowy

€0089 silnik-czestotliwo$¢ pomiarowa

C0090 silnik-napigcie pomiarowe

C0091 silnik-cos ¢

e W celu optymalizacji wybranego trybu pracy nalezy nastepnie uruchomic identrtyfikacje silnika,
aby automatycznie rozpozna¢ dodatkowe parametry silnika (C0148 = 1). Jest to konieczne
tylko przy pierwszym uruchomieniu i po zmianie systemu napedowego.

Ostroznie!

Przy nieprawidtowo wprowadzonych lub wykrytych parametrach maszyny po odblokowaniu
regulatora moze dojs¢ w trybie pracy “Regulacja wektorowa” do zmiany kierunku obrotow silnika.
(0 5-14)

e Aby wykryte wartosci nie zostaty utracone po wytgczeniu zasilania, nalezy zapisac¢ parametry
pod C0003.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze



Uruchomienie

C.)

ON

L Rada!

Wszystkie niezbedne dane mozna znalez¢ w menu “silnik/Feedb” ("silnik/system sprzezenia

zwrotnego”).

Jesli pod C0086 zmieniony zostanie typ silnika a potem zmieniona zostanie jedna z wyzej
wymienionych danych silnika, to zostanie uzyty C0086 = 0 (COMMON) (t.zn. nie uzywany jest
silnik firmy Lenze).

C0086 C0081 | C0087 | C0088 | C0089 | CO090 | CO091 Typ silnika Czujnik temperatury
nr | wyswietlacz Py kW] |™ L‘]’i’;‘] "WAL | fWH | Ul | cose

9 |DSGA05622-100 0.24 2790 0.76 100 0.71

10 |MDSKA56-140 0.80 3950 24 140 0.70

11 |MDFKA-71-120 2.20 3410 6.0 120 0.75

12 |MDSKA71-140 170 4050 44 140 0.76

13 | MDFKA-80-60 2.10 1635 48 60 081

14 |MDSKA-80-70 140 2000 33 70 390 0.75

15 |MDFKA-80-120 3.90 3455 9.1 120 0.80

16 |MDSKA-80-140 2.30 4100 58 140 0.75

17 | MDFKA-90-60 3.80 1680 85 60 0.80

18 |MDSKA-9080 2.60 2300 55 80 081 | < nchronicany-senwo-malor Ty
19 |MDFKA-90-120 6.90 3480 15.8 120 0.80

20 | MDSKA-90-140 410 4110 102 140 350 0.80

21 | MDFKA-100-60 6.40 1700 13.9 60 0.83

22 | MDSKA-100-80 4.00 2340 8.2 80 390 0.80

23 | MDFKA-100-120 1320 | 3510 28.7 120 0.80

24 | MDSKA-100-140 5.20 4150 140 140 330 0.78

25 | MDFKA-112-60 11.00 1710 225 60 0.85

2% | MDSKA-112-85 6.40 2490 135 85 390 0.83

27 |MDFKA-112-120 2030 | 3520 425 120 0.80

28 | MDSKA-112-140 7.40 4160 19.8 140 320 0.80

Lenze BA9300VEC PL 2.0 5-7
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C0086 C0081 C€0087 C0088 C0089 C0090 C0091 Typ silnika Czujnik temperatury
nr | wyswietlacz Pyl |™ m’] "Gl | fyHZ | UVl | cose
30 | MDFQA-100-50 10.6 1420 265 50 0.84
31 | MDFQA-100-100 2030 | 2930 469 100 0.80 .
32 | MDFQA-11228 11.50 760 272 28 0.87 ajvi’;i;‘lfxf:”yfz‘:w;w’;‘g,fr
33 | MDFQA-112-58 2270 | 1670 29.1 58 085 " A 2’()
34 | MDFQA-13220 17.00 550 452 20 360 0.81
35 | MDFQA-13242 354 1200 88.8 2 078
40 | MDFQA-11250 2010 | 1425 37 50 0.86 .
41 |MDFQA-112-100 3840 | 2935 819 100 0.83 ajvi’;i;‘lfxf:”yfz‘:w;w’;‘g,fr
42 | MDFQA-13236 3110 | 1030 774 36 078 n A pA)
43 | MDFQA-132-76 6010 | 2235 | 1448 76 340 0.80
210 |DXRA071-12-50 0.25 1410 09 0.69
211 | DXRA07122-50 0.37 1398 12 0.70
212 | DXRA080-12-50 0.55 1400 17 0.66 (wyiqczr;l;l}:t.;miczny)
213 | DXRA080-22-50 0.75 1410 23 0.67
214 | DXRA090-12-50 1.10 1420 27 0.77
215 | DXRA090-32-50 150 1415 36 0.77
216 | DXRA100-22-50 2.20 1425 48 0.80 | asynchroniczny-przystosowany
217 |DXRA100-32-50 300 | 1415 | 66 50 w00 | o1 | Copracyzpreemientkiem
218 | DXRA112-12-50 4.00 1435 8.3 0.82 e(w Ukiadzie Y)
219 |DXRA132-12-50 550 1450 11.0 0.84
220 |DXRA13222-50 7.50 1450 146 0.85
221 | DXRA160-12-50 1100 | 1460 210 0.85
222 |DXRA160-22-50 1500 | 1460 278 0.87
223 | DXRA180-12-50 1850 | 1470 328 0.90
224 | DXRA180-22-50 2200 | 1456 388 0.90
5-8 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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C0086 C0081 Cc0087 C0088 C0089 C0090 C0091 Typ silnika Czujnik temperatury
nr | wyswietlacz Pulkw] |™ r[f]’ilr’]r'] AL | WM | UWM | cose
250 |DXRA071-12-87 0.45 2525 15 0.69
251 |DXRAO71-22-87 0.64 2515 20 0.70
252 | DXRA080-12-87 0.95 2515 2.9 0.66
253 | DXRA080-22-87 130 2525 40 0.67
254 | DXRA090-12-87 2.00 2535 47 0.77
255 | DXRA090-32-87 2.70 2530 6.2 0.77
256 | DXRA100-22-87 3.90 2535 8.3 0.80 | asynchroniczny-przystosowany
257 | DXRA100-32.87 535 | 2530 | 114 87 a0 [ o8 | ® ‘c’;f;s{ozm“’”rﬁig'ﬁgg‘r'em
258 |DXRA112-12-87 7.10 2545 143 0.82 (w ukiadzie A
250 |DXRA132-12-87 9.70 2555 19.1 0.84
260 |DXRA132-22-87 1320 | 2555 254 0.85
261 |DXRA160-12-87 19.30 | 2565 365 0.85
262 |DXRA160-22-87 2640 | 2565 484 0.87
263 |DXRA180-12-87 3240 | 2575 57.8 0.90
264 |DXRA180-22-87 3870 | 2560 67.4 0.90
410 | DXMAO71-12-50 0.25 1400 08 0.70
411 | DXMA071-32-50 0.37 1400 12 0.71
412 | DXMA080-12-50 0.55 1400 16 0.72 KO
413 | DXMA080-32-50 0.75 1380 20 0.76 . (wytacznik termiczny)
414 | DXMA090-12-50 110 1420 27 50 0.77 asy”Chr(“’;f'f;’g;‘;’t%md”kt°r
415 | DXMA090-32-50 150 1420 35 0.80
416 | DXMA100-12-50 2.20 1400 56 0.78
417 | DXMA100-32-50 3.00 1400 73 0.81
418 | DXMA112-32-50 4.00 1430 85 0.85
440 |DXMAO71-12-87 0.43 2436 14 0.70
441 |DXMAO71-32-87 0.64 2419 2.1 400 0.71
442 |DXMA080-12-87 0.95 2436 28 0.72
443 | DXMA080-32-87 130 2401 35 0.76
444 | DXMA090-12-87 2.00 2453 45 87 0.80
445 | DXMA090-32-87 2.70 2471 6.1 080 | asynchroniczny-motoreduktor
446 | DXMA100-12-87 3.90 2436 97 0.78 (w ukladzie A)
447 | DXMA100-32-87 5.40 2436 127 0.81
448 |DXMA112-22-87 7.10 2506 148 0.85
449 |DXMA112-32-50 5.50 1460 125 0.78
450 |DXMA132-22-50 7.50 1460 16.8 50 0.77
451 | DXMA132-32-50 9.20 1450 195 0.85
Lenze BA9300VEC PL 2.0 5-9
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5.4.2 Wybér trybu pracy
Kod Opis Mozliwosci regulaciji WAZNE
Lenze |Wybor Informacja
[C0006] | Tryb pracy 5 |1 regulacja wektorowa Charakterystyka Przy regulacji wektorowej:
5 charakterystyka U/f z stalym podwyzszeniem Upjin przebiegu napiecia e wpisac dane silnika a
C0014 nastepnie
przeprowadzi¢
identyfikacje

Funkcja e Przy pomocy C0006 nalezy ustawi¢ tryb pracy przemiennika.

- Regulacja wektorowa umozliwia regulacje predkosci obrotowej bez sprzgzenia zwrotnego. W poréwnaniu z charakterystykg U/f regulacja

wektorowa pozwala na uzyskanie znacznie wyzszego momentu obrotowego oraz zmiejsza prad czasie biegu jatowego.
Napedy pojedyncze
Napedy pojedyncze Przewdd silnika*
ekranowany <50 m ekranowany > 50 m
nie ekranowany <100 m nie ekranowany >100 m
€0006 €0006
Pomoc w decyzji zalecany alternatywny zalecany alternatywny
ze stalym obcigzeniem 1 5 5
Z intensywnie zmieniajacym sie obcigzeniem 1 5 5
z ciezkim rozruchem 1 5 5
napedy pozycjonujgce i dosuwajgce o wysokiej dynamice 1 5 5
naped nawijajacy z kompensatorem (osig swobodnag) 1 5
naped odwijajacy z kompensatorem (osig swobodnag) 5 -
napedy podnoszace 5 - 5
napedy pomp i wentylatorow 1) 5 - 5
trojfazowe silniki reluktancyjne 5 - 5
trojfazowe silniki samohamujgce z przesuwnym wirnikiem 5 - 5
trojfazowe silniki ze statg charakterystykq czestotliwosé-napiecie 5 - 5
Napedy grupowe o » o lres= Vi * (Iy+ly+...+1)
(w przypadku napedow grupowych decydujgca jest wypadkowa dtugo$¢ mocy silnika)
takie same silniki i takie same obcigzenia 1 5 5
rozne silniki i/lub zmienne obcigzenia 5 - 5
1) Dlatego zastosowania zalecana jest kwadratowa charakterystyka napiecia (C0014 = 1).
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5.4.3.1

Optymalizacja trybéw pracy

Uruchomienie

Optymalizacja sterowania charakterystyka U/f

Potrzebne kody

Kody

Nazwa

Mozliwos$ci nastawy

Lenze

Wybor

Informacja

Wazne

[C0014]

Charakterystyka krzywej
napiecia

0

0

1

charakterystyka liniowa U ~ fd ze
stalym podwyzszaniem Upiq

charakterystyka kwadratowa U ~ fd? ze

stalym podwyzszaniem Upin

C0015

Czestotliwo$¢ znamionowa
u/f

50

{1 Hz}

5000

C0016

Ustawianie Upin

0.00

0.00

0.01%)

100.00

FCODE

€0021

Kompensacja poslizgu

-20.00

20.00

- Zmiana C0087 lub C0089

0.01%
{ }
ustawia C0021 na

znamionowy poslizg silnika

C0090 | Napiecie znamionowe silnika

400 |0 1000

{1V}

Kolejno$¢ nastawiania

Wazne

Lenze

e U1 A W N —

. Wybra¢ tryb pracy “sterowanie charakterystykg U/f’ (C0006 = 5, nastawa fabryczna).

. Ew. wybraé rodzaj charakterystyki U/f (C0014).

. Ustawi¢ czestotliwos¢ znamionowg U/f (C0015). Nalezy wprowadzi¢ warto$¢ z tabliczki znamionowej silnika.
. Ustawi¢ napigcie znamionowe silnika (C0090). Nalezy wprowadzi¢ warto$¢ z tabliczki znamionowej silnika.

. Ustawi¢ podwyzszanie Ui, (C0016).

Podwyzszanie napiecia silnika niezalezne od obcigzenie dla rozruchu i pracy przy niskich predkosciach dla optymalizacji
przebiegu momentu obrotowego napedu przemiennika.
Nalezy koniecznie dopasowa¢ C0016 do zastosowanego silnika asynchronicznego, poniewaz moze dojs¢ do zniszczenia
silnika wskutek jego przegrzania. Nalezy przy tym zwroci¢ uwage na termiczne zachowanie si¢ podtaczonego silnika przy
nizszych predko$ciach obrotowych:
- W oparciu 0 nasze do$wiadczenia standardowe silniki asynchroniczne o klasie B materiatu izolacji mozna krotkotrwale
uzywac ze swoim prgdem znamionowym w zakresie predkosci 0.5 [hpam.
- Doktadne warto$ci nastawy pradu silnika uzyskac u producenta silnika.
Przy pracy jatowej silnika z 5 ... 10 % predko$ci znamionowej (Nznam ):
- Pgiin, 7.5 kW: Nzad. = 10 % Nznam.
- Pgjin, > 7.5 kW: Nzad, =5 % Nznam,
Podwyzsza¢ Ui az do uzyskania nastepujgcego pradu silnika:
- Silnik pracujacy krétkotrwale (do 50 % nznam):
przy silnikach z wiasng wentylacja;
przy silnikach z obcg wentylacja;
- Silnik pracujacy ciagle (do 50 % nznam ):
przy silnikach z wiasng wentylacja;
przy silnikach z obcg wentylacja;

lsitn, < lznam. siln.
|Si|l’|. < Iznam. siln.

lgiin, < 0.8 znam. siln.
|Si|l’|. < Iznarn. siln.

Zamiany pomiedzy sterowaniem charakterystykg U/f (CO006 = 5) a regulacjg wektorowg (C0006 = 1) nalezy dokonywac tylko
przy zablokowanym regulatorze.
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C0014=0 C0014 =1
charakterystyka liniowa charakterystyka kwadratowa (np. dla pomp, wentylatorow)
U
out C0089 Uout C0089
100% 100% f—— — — — —
00% ’ C0090
| /|
/
I p / I
| , |
| / I
Unin | / |
Umin | 4 |
o | 0
0 1 _n 0 1 _n
Nznam. N
RYS. 5-3 Liniowa i kwadratowa charakterystyka napigcia
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5.4.3.2 Optymalizacja regulacji wektorowej
Potrzebne kody
Kod Nazwa Mozliwosci nastawy WAZNE
Lenze Wybér Informacja
[C0014] | Charakterystyka krzywej 0 0 charakterystyka liniowa U ~ fd ze L 5-11
napiecia statym podwyzszaniem Upin
1 charakterystyka kwadratowa U ~ fd2 ze
statym podwyzszaniem Upin
C0081 | Moc znamionowa silnika | > 0.01 {0.01 kwW} 500.00 -> W zaleznosci od C0086
C0087 | Predkos¢ znamionowa > 300 {1 obr. na min.} 36000
silnika
C0088 | Prad znamionowy silnika | > 05 {0.1A} 500.0
C0089 | Czestotliwosé > 10 {1Hz} 5000
znamionowa silnika
C0090 | Napiecie znamionowe > 0 {1V} 1000
silnika
C0091 | cos @ silnika > 0.50 {0.01} 1.00
C0092 | LS silnika 0.0 0.0 {0.1 mH} 6553.0
Kolejnos¢ nastawy 1. Wybraé tryb pracy “regulacja wektorowa” (C0006 = 1).
2. Wybrac silnik:
- W przypadku silnikéw Lenze przy pomocy C0086.
- W przypadku obcych silnikow wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej podtgczonego silnika. (LL 5-6)
3. Uruchomic identyfikacje silnika (C0148 = 1).
Doktadna regulacja 4. Jesli identyfikacja silnika nie osiggnie optymalnych warunkéw pracy, to mozna dokona¢ doktadnej regulacji recznie za

pomocg C0092.

- Aby uzyska¢ maksymalny moment silnika nalezy zwiekszy¢ warto$¢ pod C0092 (max. +15 % od warto$ci rozpoznanej
przez identyfikacje silnika).

- Jesli regulacja przy niskich obrotach przebiega niespokojnie, to nalezy zmniejszy¢ warto$¢ pod C0092 (max. -15 % od
wartosci rozpoznanej przez identyfikacje silnika).

Wazne Zamiany pomiedzy sterowaniem charakterystykg U/f (C0006 = 5) a regulacjg wektorowg (C0006 = 1) nalezy dokonywac tylko
przy zablokowanym regulatorze.
Przy pracy obcych silnikéw:
Dla uzyskania prawidlowego wyswietlania aktualnej predkosci obrotowej i momentu odniesienia konieczne jest dodatkowe
wprowadzenie czestotliwosci znamionowej i mocy znamionowej przytgczonego silnika.
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54.3.3 Identyfikacja silnika
Kod Nazwa Mozliwosci nastawy WAZNE

Lenze Wybor Informacja
C0148 | Identyfikacja silnika 0 0 blokowanie identyfikacji silnika
1 odblokowanie identyfikacii silnika Czas trwania ok. Identyfikacja przy
1..2min zatrzymanym silniku

Funkcja Identyfikacja silnika

Kolejnos¢ nastawy

Reczna identyfikacja silnika przy
pomocy C0148

Automatyczna identyfikacja silnika

przy pomocy C0149

5-14

e optimalizuje najpierw sposob przetgczen w regulatorze napedu,
e a nastepnie rozpoznaje wewnetrzne parametry silnika niezbedne do regulaciji wektorowej oraz
e dokonuje pomiaru przewodu silnika od regulatora napedu do silnika.

Sterowanie charakterystyka U/f

W tym trybie pracy identyfikacja silnika nie jest absolutnie niezbgdna. Regulator napedu pracuje z pewnym wewnetrznym
wstepnym nastawieniem (nastawa fabryczna) zdefiniowang dla silnika o dopasowanej mocy z przewodem silnika 10 m.
Jednak identyfikacja silnika jest niezbedna jesli bieg nie spetnia wymagan.

. Zablokowac regulator.
. Za pomocg C0086 wybrac silnik Lenze lub wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej. (C2 5-6)
. Za pomocg C0148 = 1 uruchomi¢ identyfikacje silnika.
. Znies¢ blokade regulatora.
. Identyfikacja silnika trwa ok. 1 ... 2 min (w zaleznosci od mocy znamionowej silnika). Silnik w tym czasie stoi.
. Po zakonczeniu identyfikacji silnika zastosowane zostaje
- C0148 =0,
- regulator zostaje zablokowany,
- zameldowana zostaje usterka, jesli identyfikacja silnika przebiegta nieprawidiowo.

OB WN

1. Za pomocg C0086 wybra¢ silnik Lenze lub wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej. (L 5-6)
2. Za pomoca C0149 = 1 uruchomi¢ automatyczng identyfikacje silnika i takq nastawe zachowac¢ w pamigci w zestawie
parametrow 1.
3. Identyfikacja silnika startuje automatycznie po zatgczeniu zasilania a nastepnie po odblokowaniu regulatora.
- ldentyfikacja silnika trwa ok. 1 ... 2 min (w zaleznosci od mocy znamionowej silnika). Silnik w tym czasie stoi.
4. Po zakonczeniu identyfikacji silnika zastosowane zostaje
- regulator zostaje zablokowany, a stwierdzone parametry zostajg automatycznie zachowane w pamigci w zestawie
parametrow 1,
- zameldowana zostaje usterka, jesli identyfikacja silnika przebiegta nieprawidiowo. Nalezy skasowac zaktocenie przy
pomocy TRIP-Reset, a identyfikacja silnika startuje od nowa.
e Jesli po nieprawidlowo przebiegajacej identyfikacii silnika zostanie wylaczona, a nastepnie z powrotem zatgczone zasilanie
regulatora napedu, to identyfikacja silnika wystartuje od nowa.
e Przy pomocy C0149 = 0 nalezy wytgczy¢ automatyczng identyfikacje silnika.
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Ostroznie!

Przy nieprawidtowo wprowadzonych lub rozpoznanych parametrach maszyny, w trybie pracy
“regulacja wektorowa” moze po odblokowaniu regulatora dojs¢é do zmiany kierunku obrotéw silnika.

e Nalezy wprowadzi¢ prawidtowo dane silnika z jego tabliczki znamionowej, a nastepnie
uruchomi¢ identyfikacje silnika.

e Dzieki C0909 istnieje dodatkowa mozliwos¢ zablokowania kierunku obrotow.
e Czasami moze by¢ konieczne dokonanie recznie korekty indukcyjnosci stojana (C0092).

Tendencja korekty

C0092
A
+15% -
.%@@1
&
O
@
e ~ &
Default T
-15% ‘ j » Moc podtaczanego
0,37 kW 22 kW 90 kW silnika
Szczegolne wiasciwosci e Mozna przeprowadzi¢ identyfikacje silnika dla réznych zestawow parametréw i dzigki temu skonfigurowa¢ kazdy zestaw
parametréw dla innego silnika.
Wazne e Zestaw parametrow nalezy zachowa¢ w pamieci pod C0003, aby nie utraci¢ rozpoznanych wartosci po zatgczeniu

zasilania.

e Rozpoznane wartosci mozna zachowaé przy pomocy GDC lub modutu obstugi i przenie$¢ do identycznej kombinacii silnika
Z regulatorem napedu.

o |dentyfikacji silnika nalezy dokonywac¢ dla kazdej kombinacji regulator napedu / silnik. W ten sposéb mozna osiggnaé
optymalny proces regulacji.
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Dostosowanie obrébki sygnatu

Dostosowanie wewnetrznej obrobki sygnatu do zadan napedu (n. p. sterowanie krokowe lub
regulacja potozenia kompensatora) odbywa sie po wybraniu przygotowanej konfiguracji zasadnicze;.
Przy pomocy nastawy fabrycznej mozna juz sterowac predkoscig obrotowg napedu. (1 7-26)

e Szczegdtowy opis poszczegolnych konfiguracji zasadniczych wraz z obtozeniem zaciskow,
schematami przeptywu sygnatéw i przyktadami zastosowan znalez¢ mozna w rozdz. 10.1.
(EQ 10-1)

e Zanim rozpocznie sie tadowanie konfiguracji zasadniczej za pomocg C0005, nalezy najpierw
zablokowac regulator.

e Jesli zmieni sie konfiguracje zasadniczg za pomocg C0005, to zostanie zapisane obtozenie
wszystkich wyjs¢é z odpowiednimi obtozeniami zasadniczymi. Nalezy ew. dopasowac obtozenie
funkcji do swojego okablowania.

- W celu dopasowania obtozenia funkcji do okreslonego okablowania lub w celu rozbudowy
obrébki sygnatu patrz "Postepowanie z blokami funkcyjnymi”. (& 7-8)

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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6 Podczas pracy

Uszkodzone bezpieczniki nalezy wymieniaé tylko przy odcietym zasilaniu na odpowiedni typ

bezpiecznika.

W regulatorze napedu nie ma zamontowanych zadnych bezpiecznikow.

W przypadku cyklicznych zatgczen zasilania:

- Zalgczac regulator maksimum co 3 minuty, poniewaz moze zostaé przecigzony wewnetrzny
ukfad ograniczajacy prad zatgczania.

Przetgczanie po stronie silnikowe;:

- W przypadku zwyktego roboczego zatgczania silnika przy odblokowanym regulatorze
napedu mogg pojawi¢ sie meldunek awarii. (£ 6-2)

Przy odpowiednich ustawieniach regulatora napedu moze dojs¢ do przegrzania dotgczonego

silnika:

- Np. przy dtuzszej pracy przy hamowaniu prgdem statym.

- Dtuzsza praca silnika z wlkasnym chiodzeniem przy niskich obrotach.

Regulatory napedu przy odpowiednim ustawieniu wytwarzajg czestotliwosé wyjsciowg do

600 Hz:

- Przy podigczeniu nieodpowiedniego do tego celu silnika moze wystgpi¢ niebezpieczna
nadmierna predkos¢ obrotowa.

Jesli stosuje sie funkcje "Przetgczanie chwytajgce” (C0142 = 2, 3) w maszynach o matym

momencie bezwtadnosci i matym tarciu:

- Po odblokowaniu regulatora w czasie postoju silnik moze zosta¢ krétkotrwale uruchomiony
lub obracac¢ sie w przeciwnym kierunku. Nalezy ew. nieznacznie zmieni¢ wartosci w C0146 i
C0147.

6.1 Meldunki o stanie modutu obstugi

Meldunki o stanie modutu obstugi

Meldunek Wiaczonony Wylaczony

RDY gotow do pracy uruchomienie lub awaria

IMP zablokowane wyj$cia energetyczne odblokowane wyjscia energetyczne

FAIL uruchomiona awaria brak awarii
(TRIP, meldunek lub ostrzezenie)

Imax e warto$¢ zadana pradu silnika = C0022 wartos¢ zgdana pradu silnika < C0022
e uruchomiony hamulec pradu statego

Mmax regulator predkosci obrotowej w punkcie sterowanie obrotami napedu
granicznym

sterowanie momentem napedu

Lenze
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6.2.1

6.3
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Podczas pracy

Wskazéwki eksploatacyjne

Stop!

Cykliczne zatgczanie i wytgczanie napiecia zasilajgcego w regulatorze napedu na L1, L2, L3 lub +Ug,
-Ug moze spowodowac przecigzenie uktadu wewnetrznego ograniczania pragdu wejsciowego:

e Pomiedzy wytgczeniem a ponownym zatgczeniem nalezy odczekac co najmniej 3 minuty.

Dla zatgczania zasilania nie ma znaczenia, czy za posrednictwem prostownika zasilane bedag jeszcze
dodatkowe regulatory.

Przetaczanie po stronie silnikowej

e Dopuszczalne jest przetagczanie po stronie silnikowej przemiennika.

e Nalezy zwrdci¢ uwage na:

- Przy zatgczeniu z odblokowanym regulatorem moze pojawi¢ sie meldunek o awarii "OCx”
(zwarcie/doziemienie).

- Przy dtuzszych przewodach silnikowych i pracy urzadzen o mniejszej mocy wyjsciowej prady
uptywowe mogg wywota¢ meldunek awarii "OCx” za posrednictwem zaktécajacych
pojemnosci przewodow.

Wyswietlane funkcje

WysSwietlenie wartosci aktualnych

Przy pomocy nastepujgcych miejsc kodowych mozna odczytac rézne wartosci aktualne:

Kod Znaczenie

C0051 bezwzgledna aktualna predko$¢ obrotowa [rpm]

C0052 bezwzgledne napiecie silnika [V]

C0053 bezwzgledne napiecie w obwodzie posrednim [V]

C0054 bezwzgledny prad silnika [A]

C0058 aktualna czestotliwo$¢ na wyjsciu przemiennika czestotliwosci [Hz]
C0061 temperatura radiatora [°C]

0063 temperatura silnika [°C]

C0064 obcigzenie regulatora napedu [%)]
Identyfikacja

e (C0099 pokazuje wersje oprogramowania w regulatorze napedu.
e C0093 pokazuje typ regulatora napedu.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze



Konfiguracja |——

,,,,,,

7 Konfiguracja

W praktyce kazde zastosowanie wymaga dopasowanej do regulatora konfiguracji. Zwykle do tego
celu stuzg rézne bloki funkcyjne, ktore uzytkownik musi odpowiednio wzajemnie potgczy¢. (3 7-11)

71 Konfiguracje zasadnicze

Dla czesto wystepujgcych zastosowan zaprogramowane zostaty juz potgczenia blokéw funkcyjnych
w konfiguracjach zasadniczych. Mozna je wywotaé za pomocg miejsca kodowego C0005 i uaktywnié.
Wybor odbywa sie za pomoca czterocyfrowej liczby, w ktorej kazdej cyfrze przyporzgdkowane sg
pewne witasciwosci.

Pierwsza cyfra
Definiuje konfiguracje zasadnicza w konfiguracj.

Konfiguracja C0005 Funkcja zasadnicza
1xxx sterowanie predkoscig obrotowg
2XXX sterowanie krokone
3xxx sterowanie ukfadania
4xxx sterowanie momentem
5Xxx czestotliwo$¢ kierujgca-Master
Bxxx czestotliwo$¢ kierujgca-Slave (szyna)
7XXX czestotliwo$¢ kierujgca-Slave (kaskada)
8xxx regulacja potozenia amortyzatora (zewnetrzne rozpoznawanie $rednicy)
9xxx regulacja potozenia amortyzatora (wewnetrzne rozpoznawanie $rednicy)

Druga cyfra
Definiuje funkcje dodatkowa. Rozszerza funkce zasadnicza.

Konfiguracja C0005 Funkcja dodatkowa
x0xx brak funkcji dodatkowej
x1xx sterowanie hamulcem za pomocg wyjscia cyfrowego X5/A2
X2XX wprowadzanie wartosci zadanej za pomocg potencjometru silnika
x3xx regulator PID dla regulacji wielko$ci procesu
X4xx regulacja braku zasilania
X5xx wprowadzanie wartosci zadanej za pomocg wejscia czestotliwosci kierujgcej
X6xx analogowe dostrajanie wspdtczynnika przektadni
XTXX cyfrowe dostrajanie wspoiczynnika przektadni
x8xx czujnik rozbiegu czestotliwosci kierujgcej
L Rada!
l Najwazniejsze miejsca kodowe dla parametryzacji konfiguracji zasadniczej mozna znalez¢ w GDC
i w module obstugi w punktach menu “Uruchomienie skrocone”.
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Konfiguracja

Trzecia cyfra
Definiuje, czy zasilanie analogowych i cyfrowych wejS¢ sterujgcych ma odbywac sie wewnetrznie, czy zewnetrznie. (L1 4-21)

Konfiguracja C0005 Napiecie zasilajace
xx0x zewnetrzne
xx1x wewnetrzne za pomocg zaciskow X5/A1 i X6/63

Czwarta cyfra
Definiuje interfejsy urzadzenia do wezytywania pewnych sygnatow sterujgcych (np. warto$¢ zadana obrotow).

Konfiguracja C0005 Interfejs
xxx0 zaciski sterujgce
xxx1 RS 232, RS 485 |ub $wiatlowod
XXX3 magistrala INTERBUS lub PROFIBUS-DP
XXX5 magistrala systemowa (CAN)
Rada!

Dalsze informacje dotyczace konfiguracji zasadniczej oraz przyktady zastosowahn mozna znalez¢ w
rozdz. 10.1. (&2 10-1)

Zmiana konfiguracji zasadniczej
Jesli w okreslonych sytuacjach konfiguracja zasadnicza musi zosta¢ zmieniona, to nalezy wykonac
nastepujace kroki:
1. Wybra¢ za pomocg C0005 konfiguracje zasadniczg, lepiej spetniajgcg wymagania.
2. Nie wystepujace funkcje mozna wprowadzi¢ przy pomocy:
- Przekonfigurowac wejscia i/lub wyjscia.

- Zparametryzowac bloki funkcyjne. (& 7-9)
- Wprowadzi¢ lub usuna¢ bloki funkcyjne. (o 7-15)

Rada!

Jesli zmienia sie przeptyw sygnatu w konfiguracji zasadniczej, n. p. poprzez wprowadzenie blokow
funkcyjnych, zastosowane zostanie C0005 = 0. Na wyswietlaczu pojawi sie "COMMON”.
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Sterowanie

Sterowanie regulatorem napedu odbywa sie za pomocg zaciskoéw (X5 i X6), modutu magistrali
polowej na X1 lub magistrali systemowej (X4). Mozliwe sg takze kombinacje mieszane.

Lenze

Rada!

C0005 zawiera wstepnie zdefiniowane konfiguracje, przy pomocy ktérych w prosty sposéb mozna
przestawi¢ sterowania. (1 7-1)

Na przyktad: C0005 = 1005

Ta konfiguracja odpowiada regulacji predkosci obrotowej ze sterowaniem za pomoca magistrali
systemowe;.

Jesli powinny by¢ sterowane jeszcze dodatkowe wejscia blokdéw funkcyjnych ew. za posrednictwem
innego interfejsu, to nalezy

e przeznaczonym do sterowania wejsciom blokoéw funkcyjnych w zaleznosci od zastosowanego
interfejsu najpierw przyporzadkowac "objekty sterujgce”. (1 7-11)

- Wolne kody sterujgce
przy sterowaniu za pomocg LECOM-A/B/LI (RS232, RS485 lub interfejs Swiattowodu) lub
modutu obstugi

- Objekty AIF
przy sterowaniu z wykorzystaniem modutu magistrali polowej
- Objekty CAN
przy sterowaniu z wykorzystaniem modutu magistrali systemowe;j

e Potem wejscia mogg by¢ sterowane za pomocg tych kodoéw lub za pomocg objektéw
wejsciowych, przy dostepie do nich za posrednictwem interfejsu.

Przyktad rozdziatu sterowania na zaciskach i LECOM-A (RS232):

Gtéwna warto$¢ zadana obrotéw w konfiguracji C0005 = 1000 powinna by¢ sterowana za pomocg
LECOM-A/BILI. Wszystkie pozostate wejscia pozostajg na sterowaniu zaciskami.

1. Wybra¢ C0780:

- C0780 jest kodem konfiguracji dla gtéwnej wartosci zadanej NSET-N w bloku funkcyjnym
"Przygotowanie wartosci zadanej obrotow” (NSET).

2. Za pomocg cyfry selekcyjnej przyporzgdkowac wolny kod sterujacy:
- np. 19515 (kod sterujgcy C0141).

Gtéwna wartosé zadana obrotéw sterowana jest za pomocg C0141.
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Konfiguracja

Parametryzacja

e Przy pomocy parametryzacji regulatora napedu mozna dostosowac naped do wtasnych
potrzeb.

e Caly zestaw parametrow zorganizowany jest w postaci kodéw kolejno ponumerowanych i
zaczynajacych sie zawsze literg "C”. (H3 7-26)
e Zestaw parametréw dla danego zastosowania mozna zapisa¢ w pamieci.

- Do dyspozycji uzytkownika znajdujg sie 4 zestawy parametréw, dzieki czemu mozna szybko
dostosowac regulator napedu do innych zastosowan.

- Zestawy parametrow dostarczane sg fabrycznie z urzagdzeniem.

Mozliwosci parametryzacji

Istniejg 2 mozliwosci zmiany parametrow:
e Przy pomocy modutu obstugi.

e Przy pomocy odpowiedniego systemu zarzadzajgcego (PC lub SPS) poprzez modut magistrali
polowej i programu obstugi (patrz systemowa instrukcja obstugi, czesé |, “Wyposazenie
dodatkowe”).

Niniejsza instrukcja zawiera wytgcznie zmiane parametrow przy pomocy modutu obstugi.

Struktura zestawu parametrow

Aby uproécic¢ obstuge dostepne sg dla modutu obstugi 9371BB oraz dla programu komputerowego
GLOBAL DRIVE CONTROL (GDC) poziomy menu prowadzace szybko do zgdanych koddw:
e Menu gtéwne

- zawiera menu podrzedne

- zawiera catkowitg liste kodow

e Menu podrzedne
- zawierajg przyporzadkowane im kody
Kody sktadajqg sie z:
e Poziomu kodowego
- kody bez subkodu zawierajg jeden parametr
- kody z subkodem zawierajg kilka parametrow
e Poziom parametréw/poziom roboczy
Istniejg cztery rozne rodzaje parametrow:

- Wartosci bezwzgledne wielkosci fizycznej
(np. 400V, 10 s)
- Wartosci wzgledne wielkosci urzgdzenia
(np. 50 % wartosci zgdanej)
- Klucz liczbowy dla pewnych stanéw
(np. 0 = regulator zablokowany, 1 = regulator odblokowany)

- Wartosci wyswietlane
Wartosci te moga by¢ tylko wySwietlane, a nie mogg by¢ zmieniane.
(np. wartos¢ aktualna pradu silnika pod C0054)

Mozna zmienia¢ wartosci bezwzgledne i wzgledne w dyskretnych krokach.
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Modut obstugi 9371 BB

Global Drive Control lub LEMOC2

Menu gtéwne

‘ Menu podrzedne

Menu gtéwne

Menu podrzedne

Menu uzytkownika USER

Menu uzytkownika USER

Code list

Lista kodow

Load / Store Zarzadzanie zestawem parametrow
Diagnostic Diagnoza
Actual info Aktualna praca
History Historia
Short setup Uruchomienie skrécone
Setup V/f Praca z charakterystyka U/f
Setup vector Regulacja silnika
Speed control Sterowanie predkoscig obrotowg
Step control Sterowanie krokow
Lead screw Sterowanie uktadaniem
Torque control Sterowanie momentem
DF master Czestotliwos¢ kierujgca-Master
DF slave bus Czestotliwosc¢ kierujaca-Slave Linie
DF slave cas Czestotliwo$¢ kierujgca-Slave
Kaskade
Dancer control external Sterowanie potozeniem amortyzatora,
zewnetrzne rozpoznawanie rednicy
Dancer control internal Sterowanie potozeniem amortyzatora,
wewnetrzne rozpoznawanie $rednicy
UserMenue CFG Konfiguracja User Menue
Main FB Gtowne bloki funkcyjne
NSET NSET Wstepna obrobka predkosci obrotowej
NSET-JOG NSET-JOG Wartosci JOG
NSET-RAMP1 NSET-RAMP1 Standard HLG
MCTRL MCTRL Regulacja silnika
DFSET DFSET Przerdbka czestotl. kierujgca
DCTRL DCTRL Sterowanie urzadzenia
Terminal I/O Zaciski WE/WY
AIN1 X6.1/2 Wejscie analogowe 1 X6.1/2
AIN2 X6.3/4 Wejscie analogowe 2 X6.3/4
AOUT1 X6 62 Wyjscie analogowe 1 X6/62
AOUT2 X6 63 Wyjscie analogowe 2 X6/63
DIGIN Wejscia cyfrowe
DIGOUT Wyjscia cyfrowe
DFIN Wejscie czestotliwosci kierujacej
DFOUT Wyjscie czestotliwosci kierujacej
Controller Ustawienie regulatora
Speed Predko$¢ obrotowa
Current Prad/moment
Motor/Feedb. Silnik/sprzezenie zwrotne
Motor adj Ustawienie silnika
Feedback System sprzezenia zwrotnego
Monitoring Kontrola
LECOM/AIF Interfejs LECOM/AIF
LECOM-A/B LECOM-A/B
AIF interface Interfejs danych AIF
Status word Stowo stanu
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Modut obstugi 9371 BB Global Drive Control lub LEMOC2
Menu gtéwne Menu podrzedne Menu gtéwne Menu podrzedne
System bus Magistrala systemowa
Management CAN-Management
CAN-IN1 CAN-IN1 Blok wejsciowy 1
CAN-OUT1 CAN-OUT1 Blok wyjsciowy 1
CAN-IN2 CAN-IN2 Blok wejsciowy 2
CAN-OUT2 CAN-OUT2 Blok wyjsciowy 2
CAN-IN3 CAN-IN3 Blok wejsciowy 3
CAN-OUT3 CAN-OUT3 Blok wyjsciowy 3
Status word Stowo stanu
FDO FDO Wolne wyjscia cyfrowe
Diagnostic Diagnoza
FB config Konfiguracja FB
Func. blocks Bloki funkcyjne
ABS1 ABS1 Wartos¢ bezwzgledna
ADD1 ADD1 Dodawanie
ADD2 ADD2 Dodawanie
AIF-OUT AIF-OUT Interfejs danych
AIN1 AIN1 Wejscie analogowe1 (KI. 1/2)
AIN2 AIN2 Wejscie analogowe? (KI. 3/4)
AND1 AND1 Logiczne |
AND2 AND2 Logiczne |
AND3 AND3 Logiczne |
AND4 AND4 Logiczne |
AND5 AND5 Logiczne |
ANEG1 ANEG1 Analogowe NIE
ANEG2 ANEG2 Analogowe NIE
AOUT1 AOUT1 Wyjscie analogowe KI. 62
AOQUT2 AOUT2 Wyjscie analogowe KI. 63
ARIT1 ARIT1 Arytmetyka
ARIT2 ARIT2 Arytmetyka
ARIT3 ARIT3 Arytmetyka
ASW1 ASW1 Wylgcznik analogowy
ASW2 ASW2 Wylgcznik analogowy
ASW3 ASW3 Wylgcznik analogowy
BRK1 BRK1 Logika hamuleca
CAN-OUT1 CAN-OUT1 Blok wyjsciowy 1
CAN-OUT2 CAN-OUT2 Blok wyj$ciowy 2
CAN-OUT3 CAN-OUT3 Blok wyjsciowy 3
CFG-FB CFG Konfiguracja FB
CMP1 CMP1 Komparator analogowy
CMP2 CMP2 Komparator analogowy
CMP3 CMP3 Komparator analogowy
CMP4 CMP4 Komparator analogowy
CONV1 CONV1 Konwerter
CONV2 CONV2 Konwerter
CONV3 CONV3 Konwerter
CONV4 CONV4 Konwerter
CONV5 CONV5 Konwerter
CONVPHA1 CONVPHA1 Konwersja 32 Bitowa
CURVE1 CURVE1 Funkcja krzywej
DB1 DB1 Analogowy bieg martwy
DCALC1 DCALC1 Kalkulator $rednicy
DCTRL DCTRL Sterowanie urzadzeniem

7-6
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Modut obstugi 9371 BB

Global Drive Control lub LEMOC2

Menu gtéwne

Menu podrzedne

Menu gtéwne

Menu podrzedne

DFIN DFIN Wejscie czestotliwosci kierujacej
DFOUT DFOUT Wyjscie czestotliwosci kierujacej
DFRFG1 DFRFG1 Czujnik rozbiegu czestotliwosci kierujacej
DFSET DFSET Przerdbka czestotliwosci kierujacej
DIGDEL1 DIGDEL1 Zwioka cyfrowa
DIGDEL2 DIGDEL2 Zwioka cyfr.
DIGIN DIGIN Wejscie cyfrowe E1 - E5
DIGOUT DIGOUT Wyjscie cyfrowe A1 - A4
DT1 DT1 Czon roznicujacy
FCNT1 FCNT1 Wolny licznik sztuk
FDO FDO Wolne wyjscia cyfrowe
FEV-AN1 FEVAN1 Wolne analogowe zmienne wejscia
FIXSET FIXSET State wartosci zadane
FLIP1 FLIP1 Flip-Flop
FLIP2 FLIP2 Flip-Flop
FOLLA1 FOLL1 Regulator nadazny
INT1 INT1 Integrator
INT2 INT2 Integrator
Lim1 LIM1 Ogranicznik
MCTRL1 MCTRL1 Sterowanie charakterystyka U/f
MCTRL2 MCTRL2 Sterowanie silnikiem
MFAIL MFAIL Rozpoznawanie braku zasilania
MPOT1 MPOT1 Potencjometr silnika
NLIM1 NLIM1 Predkosci obrotowe blokowane
NOT1 NOT1 Logiczne NIE
NOT2 NOT2 Logiczne NIE
NOT3 NOT3 Logiczne NIE
NOT4 NOT4 Logiczne NIE
NOTS NOT5 Logiczne NIE
NSET NSET Wstepne przygotowanie predkosci obrotowej
NSET-JOG NSET-JOG Wartosci JOG
NSET-RAMP1 NSET-RAMP1 Standardowe HLG
OR1 OR1 Logiczne LUB
OR2 OR2 Logiczne LUB
OR3 OR3 Logiczne LUB
OR4 OR4 Logiczne LUB
OR5 OR5 Logiczne LUB
08z 0OSZ Funkcja oscyloskopu
PCTRL1 PCTRL1 Regulator procesu
PCTRL2 PCTRL2 Regulator procesu
PT1-1 PT1-1 Czlon zwloczny
PT1-2 PT1-2 Czlon zwloczny
RILIQ RIL/IQ Prawo-Lewo-QSP
SRFG1 SRFG1 Generator rozruchu o ksztatcie S
SQRT1 SQRT1 Kalkulator pierwiastkowy
S&H1 S&H1 Sample & Hold
STAT STAT Cyfrowe sygnaly stanu
TRANS1 TRANS1 Ocena sygnatu
TRANS2 TRANS2 Ocena sygnatu
FCODE Wolne kody
Identify Identyfikacja
Drive Regulator napedu
Op Keypad LECOM
Lenze BA9300VEC PL 2.0 7-7
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7.4.1
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Konfiguracja

Praca z blokami funkcyjnymi

Przeptyw sygnatow mozna skonfigurowac¢ samemu tgczac bloki funkcyjne. Dzieki temu mozna tatwo
dopasowac¢ regulator napedu do réznych potrzeb i zastosowan.

Typy sygnatéw

Kazdy blok funkcyjny posiada okreslong ilos¢ wejs¢ i wyjs¢, ktére mozna wzajemnie tgczyé. W
zaleznosci od ich aktualnych funkcji wystepujg tylko pewne rodzaje sygnatdow na wejsciach i
wyjsciach:
e Sygnaty Quasi analogowe
- Symbol: O
Jednostka: %
Oznakowanie: a
Zakres wartosci: £16384 = £100 %
- Czutosc: 16 bit
e Sygnaly cyfrowe
- Symbol: O
- Jednostka: dwojkowa, z poziomem HIGH lub LOW
- Oznakowanie: d
- Czutosé: 1 bit
e Sygnaty predkosci obrotowej
Symbol: A
Jednostka: obr. na min.
Oznakowanie: phd
- Czutosc: 16 bit
e Sygnaty katowe
Symbol: A
Jednostka: inc
Oznakowanie: ph
- Czutosc: 16 bit
Mozna wzajemnie faczy¢ tylko takie same rodzaje sygnatow: n. p. sygnat wyjsciowy pewnego bloku

funkcyjnego tylko z analogowym wejsciem innego bloku funcyjnego. Jesli sprébuje sie potgczyé
wzajemnie dwa rézne typy sygnatéw, to potgczenie zostanie przerwane.

Rada!
Szczegotowy opis wszystkich blokéw funkcyjnych znalez¢ mozna w systemowej instrukcji obstugi.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Elementy bloku funkcyjnego

kody parametryzacii

nazwa wejscia nazwa FB

e / 7777777 F_ cuo ]  FCNTL |
|

C e FCNT1-CLKUP
‘ C1104/1

! FCNT1-CLKDWN

symbol wyjScia

»f

} C1104/2
symbol wej$cia O-{Cizous JECNTIAD-VAL
|
|
|
|

CTRL

FCNT1-LOAD

OHctozs F—~———» |

[c1104/3 ] 41
FCNTL-CMP-VAL

C1101/2

/ ,,,,,,

kody konfiguracii funkcja

kody wysSwietlacza nazwa wyjscia

Struktura bloku funkcyjnego (FB) na przyktadzie FCNT1

Nazwa FB

Identyfikuje jednoznacznie blok funkcyjny (FB). Kilka FB o takich samych funkcjach rozni sie cyfrg
za nazwa.

Kazdy blok funkcyjny zdefiniowany jest przy pomocy numeru wyboru. Dla wyliczenia bloku
funkcyjnego zawsze jest konieczne podanie numeru wyboru w tabeli roboczej. (@ 7-15)

Numery wyboru zebrane sg w liscie wyboru 5. (2 7-68)
Przyktad:

(FCNT1, patrz RYS. 7-1)

e FCNT1 ma numer wyboru 6400 (lista wyboru 5).

Symbol wejsciowy

Okresla typ sygnatu dozwolonego na tym wejsciu jako zrédto sygnatu. (23 7-8)

Rada!
Nie mozna skonfigurowa¢ wejs¢ nie wyprowadzonych z FB.

Lenze

Nazwa wejscia

Sktada sie z nazwy bloku funkcyjnego i okreslenia. Wejscia o takie samej funkcji réznig sie jedng cyfra
za okresleniem.

BA9300VEC PL 2.0 7-9
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Kody konfiguracji

Konfigurujg wejscie ze zrodtem sygnatu (np. sygnat z zaciskéw, kody sterujgce, wyjscie blokéw
funkcyjnych i.t.p.). Wejscia o jednakowych kodach rozrézniane sg poprzez subkody. Subkod
umieszczony jest za oznaczeniem kodu (Cxxxx/1). Przy takich oznaczeniach konfiguracja zalezy od
subkodu.

Nie jest mozliwe tgczenie jednego wejcia z kikoma zrédtami sygnatu.

Kody wskazan

Pokazujg aktualng wartos¢ sygnatu na wejsciach. Wejscia o jednakowych kodach rozrézniane sg
poprzez subkody. Subkod umieszczony jest za oznaczeniem kodu (Cxxxx/1). Przy takich
oznaczeniach konfiguracja zalezy od subkodu.

Kody wskazan stuzg wytgcznie do odczytu.

Funkja
Opisuje funcje matematyczng jako symbol (patrz RYS. 7-1).

Kody parametryzacji

Umozliwiajg dopasowanie funcji, wzglednie zachowania do zadan napedu. Mozliwosci ustawien
opisane sg w tek&cie i na wykresie liniowym. (3 7-18)

Symbol wyjscia

Okresla typ sygnatu. Mozliwe sg potaczenia z kilkoma wejsciami o takim samym typie sygnatu.
(D 7-8)

Kazde wyjscie zdefiniowane jest numerem wyboru. Numery wyboru odpowiadajg réznym typom
sygnatu wyszczegdtnionym w listach (1 ... 4). Poprzez numer wyboru nastepuje potaczenie wyjscia
Z wejsciem. (I 7-68)

Przyktad:

(FCNTH1, patrz RYS. 7-1)

e FCNT1-OUT ma numer wyboru 6400 (sygnat analogowy, lista 1).
e FCNT1-EQUAL ma numer wyboru 6400 (sygnat cyfrowy, lista 2).

Rada!
Nie mozna konfigurowac wyj$¢ nie wyprowadzonych z bloku funkcyjnego.

Nazwa wyjscia

Skitada sie z nazwy bloku funkcyjnego i okreslenia. Wejscia o takiej samej funkcji roznig sie jednie
cyfrg za okresleniem.

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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taczenie blokéw funkcyjnych

Ogodlne zasady

e Do kazdego wejscia przydzielone jest jedno zrédto sygnatu.

e Jedno wejscie moze miec tylko jedno zrddto sygnatu.

o \Wejscia réznych blokéw funkcyjnych moga mieé takie same Zrodfa sygnatéw.
e Mozna wzajemnie tgczy¢ tylko takie same rodzaje sygnatow.

,,,,,,,

Stop!

Istniejgce a nie potrzebne potgczenia nalezy usungc poprzez przekonfigurowanie. W przeciwnym

razie naped nie moze spetni¢ zadanych funkcji.

Rada!

Dla wizualizaciji istniejacych potaczen firma Lenze oferuje sieciowy generator list (patrz systemowa
instrukcja obstugi, czesé I, “Wyposazenie dodatkowe™: program komputerowy GDC).

[ ANDL-IN1 ANDL | r NoTL |
8 — 1| noT1-ouT

- - - 1

3 NOT2 |

1 | noTz-out

_

e
L

potaczenie mozliwe
______ potaczenie niemozliwe

—omm o 1 X I_____@__
| OR1-IN2 T OR1-OUT | -~ -: DIGDEL1-IN DIGDEL1-OUT |
| et | L ot

Prawidtowe potgczenie blokéw funkcyjnych

BA9300VEC PL 2.0
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Zasady postepowania
1. Wybra¢ kody konfiguracyjne bloku funkcyjnego wejscia, ktéry ma by¢ zmieniony.
2. Wybra¢ zrodto sygnatu dla bloku funkcyjnego wejscia (n. p. wyjscie innego bloku funkcyjnego).

3. Obfozenie bloku funkcyjnego wejscia odbywa sie za pomocg menu zawierajgcego tylko zrodia
synatéw bedacych takiego samego typu jak przeznaczony do obtozenia blok funkcyjny
wejscia.

4. Zrodto sygnatu wybraé i potwierdzic.

o

Usung¢ ew. nie potrzebne potaczenia.

- Wtym celu nalezy wybra¢ odpowiednie obtozenie sygnatu wejscia za pomocg kodu
konfiguracyjnego (np. FIXEDO, FIXED1, FIXED0%, ...).

6. Powtorzy¢ 1. do 5., az do uzyskania zgdanej konfiguracji.

7. Zmieniong konfiguracje nalezy zapisa¢ w zgdanym zestawie parametrow.

Przyktad

e Zatozenie:

- Nastawa fabryczna
e Zadanie:

- Podnie$¢ do kwadratu sygnat analogowy z X6/3, X6/4 i wydac z powrotem do X6/62.
e Rozwigzanie:

- Potrzebne sg bloki funkcyjne AIN2, ARIT2 i AOUT2.

RYS. 7-3 Przyktad prostej konfiguracji
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Sporzadzi¢ potaczenie

1. Okresli¢ zrédto sygnatu dla ARIT2-IN1:

Przy pomocy przycisku ze strzatkami zmieni¢ poziom kodowy.

Przy pomocy O lub @ wybra¢ C0601/1.

Przy pomocy PRG zmienic¢ na poziom parametrow.

Przy pomocy O lub @ wybra¢ wyjscie AIN2-OUT (numer selekcyjny 55).
Przy pomocy SH + PRG potwierdzic.

Przy pomocy PRG znowu zmieni¢ na poziom kodowy.

2. Okresli¢ zrodio sygnatu dla ARIT2-IN2:

Przy pomocy © wybra¢ C0601/2.

Przy pomocy PRG zmienic¢ na poziom parametrow.

Przy pomocy O lub @ wybraé¢ wyjscie AIN2-OUT (numer selekcyjny 55).
Przy pomocy SH + PRG potwierdzié.

Przy pomocy PRG z powrotem zmieni¢ na poziom kodow.

3. Zparametryzowac¢ ARIT2:
- Przy pomocy @ wybra¢ C0600.
Przy pomocy PRG zmieni¢ na poziom parametrow.
Wybra¢ mnozenie (numer selekcyjny 3).
Przy pomocy SH + PRG potwierdzic.
Przy pomocy PRG z powrotem zmieni¢ na poziom kodow.

4. Okresli¢ zrédto sygnatu dla AOUT1:

- Przy pomocy @ wybra¢ C0431.
Przy pomocy PRG zmienic¢ na poziom parametrow.
Wybra¢ wyjscie ARIT2-OUT (numer selekcyjny 5505).
Przy pomocy SH + PRG potwierdzic.
Przy pomocy PRG zmienic¢ z powrotem na poziom kodow.

5. Wprowadzi¢ blok funkcyjny ARIT2 do tabeli roboczej:

Przy pomocy © wybraé¢ C0465 i Subcode 8.

Przy pomocy PRG zmienic¢ na poziom parametrow.

Woprowadzi¢ blok funkcyjny ARIT2 (numer selekcyjny 5505).

Przy pomocy SH + PRG potwierdzié.

Przy pomocy PRG zmienic¢ z powrotem na poziom kodow.

W ten sposoéb zostaje ustalona kolejno$¢ obrébki bloku funkcyjnego.

Lenze BA9300VEC PL 2.0 7-13
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e
Usungc¢ potgczenia
e Poniewaz jedno zrodio moze mie¢ kilka celéw, mogq istnie¢ jeszcze inne potaczenia
sygnatéw, ktére m.in. sg nie pozadane.
e Przykiad:
- W nastawie fabrycznej konfiguracji zasadniczej C0005 = 1000 (regulacja predkosci
obrotowej) zwigzane sg ASW1-IN1 i AIN2-OUT.
- Takie potgczenie nie zostaje automatycznie skasowane przez wyzej wymienione czynnosci!
Jesli takie potaczenie nie jest pozgdane, nalezy je usungg.
~ _ T Aswr
EXEDO% O {Coeio} im::l ! ASWL-OUT NSET-NADD
_ —
T _1200@_ ARFF‘ - T CA?AOUH
v [+] - #] | ART2-0UT | |_ AOUTL-IN _V‘
WIEEN | AOUTI-GAIN = ‘
L ewem ]
(I _
RYS. 7-4 usungc potaczenia w konfiguraciji

6. Usung¢ potaczenie pomiedzy ASW1-IN1 a AIN2-OUT:
- Przy pomocy © lub @ C0810/1 wybrac
Przy pomocy PRG zmieni¢ z powrotem na poziom parametrow.
Przy pomocy O lub @ wybra¢ statg FIXED0% (numer selekcyjny 1000).
Przy pomocy SH + PRG potwierdzic.
Przy pomocy PRG zmieni¢ z powrotem na poziom kodow.

W ten sposéb temu potgczenie zostaje usuniete.

7. Ew. zapisa¢ nowg konfiguracje:

- Jedli zmiany nie znikng przy zatgczeniu zasilania, to nowo sporzadzong konfiguracje sygnatu
nalezy zapisa¢ w zestawie parametréw przy pomocy C0003.

7-14 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Pozycje w tabeli roboczej

Regulator napedu 93XX daje do dyspozycji pewien okreslony czas obliczeniowy do przygotowania
blokéw funkcyjnych (FB). Poniewaz rodzaj i ilos¢ przeznaczonych do zastosowania blokéw
funkcyjnych moze by¢ bardzo rézna w zaleznosci od zastosowania, to nie wszystkie dostepne bloki
sg stale obliczane. Dlatego pod C0465 jest do dyspozycji tabela robocza, w ktérej wprowadzone sg
tylko aktualnie stosowane bloki funkcyjne. W ten sposob system napedowy dopasowany jest
optymalnie do stojgcych przed nim zadan.

Nalezy powiazac¢ bloki funkcyjne w istniejgca konfiguracje i wprowadzi€ je do tabeli roboczej.
Nalezy przy tym zwroci¢ uwage na kilka punktow:

llosé blokéw przeznaczonych do opracowania jest ograniczona

W jedng konfiguracje mozna powigzac¢ max. 50 blokéw funkcyjnych. Kazdy blok funkcyjny potrzebuje
pewnego czasu na obrobke. C0466 wyswietla pozostaly jeszcze czas procesu dla obrébke przez blok
funkcyjny. Jesli czas ten zostanie zuzyty, to nie mozna juz powigzac¢ dalszych blokéw funkcyjnych.

Kolejno$¢ wprowadzania blokéw funkcyjnych

Generalnie kolejnosé wprowadzania do C0465 blokow funkcyjnych jest dowolna, ale moze odgrywac
pewng role przy zadaniach napedowych o wysokiej dynamice. Najkorzystniejsza kolejnos¢ to m. n.
dopasowana do przeptywu sygnatu.

Przyktad:

E T DIGIN DIGINT - ——O——»(H ANDINT AND1
[E2- [Coriaris) DIGIN p0— ¢ Ceadlby——  n DIGOUT |
[E3q: R DIGINS : DIGOUT! 1
[E4- ™ DIGING ; DIGOUT2  [Cott8/..4] —Ad
lE5- Solt ] e Le i N COTTT ][ DIGOUTS o 2 E
; 12228 S oz Y8 BRIl IR P o
: [Coad3 ]: : Do :
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr . : L—»[C0444/
L—»[Coazar :
L—»IC0444/
C0444/.
OR1-0UT
[FIXEDY F—F—>H
Przyktadowa konfiguracja
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Budowa tabeli roboczej dla przyktadowej konfiguracji w RYS. 7-5:
1. DIGIN nie musi by¢ wprowadzony do tabeli roboczej.

2. Pierwszy blok funkcyjny to AND1, poniewaz otrzymuje on swoje sygnaty wejsciowe od DIGIN i
ma tylko nastepce.

3. Drugi blok funkcyjny to OR1, poniewaz jego zrodtem sygnatu jest wyjscie z AND1
(poprzednik). Sygnat wyjsciowy w AND1 musi wiec najpierw zostaé wygenerowany, zanim
bedzie mogt on zostac¢ przerobiony w OR1. Jednocze$nie OR1 posiada nastepce. OR1 musi
wiec zosta¢ wprowadzony do tabeli przed nastepca.

4. Trzeci blok funkcyjny to AND2, poniewaz posiada on swojego poprzednika (patrz 3.)
5. Tak wiec pozycje wpisane w C0465 to:

- miejsce 10: AND1 10500

- miejsce 11: OR1 10550

- miejsce 12: AND2 10505

W niniejszym przykfadzie rozpoczeto od miejsca 10, poniewaz miejsca 10 ... 12 nie sg obtozone z
nastawg fabryczna.

Bloki funkcyjne nie muszg by¢ wprowadzane do tabeli roboczej bezposrednio jeden za drugim.
Dopuszczalne sg puste miejsca w tabeli.

Rada!
Pomiedzy bloki funkcyjne podane w przyktadzie mozna wprowadzi¢ takze inne bloki.

Bloki funkcyjne, ktore nie musza by¢ wprowadzane do tabeli roboczej

Nastepujgce bloki funkcyjne sg zawsze wykonywane i dlatego nie musza by¢ wprowadzane do tabeli
roboczej:

e AIF-IN

e CANx-IN

e DIGIN

DIGOUT

FCODE (wszystkie wolne kody)

MCTRL1, MCTRL2

state zrédta sygnatow (FIXEDO, FIXED0%, itd.)

BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Bledna funkcja

Przyczyna

Srodek zaradczy

Blok funkcyjny dostarcza tylko sygnat
wyjsciowy = 0

Blok funkcyjny nie zostat wprowadzony do tabeli
roboczej C0465

Woprowadzi¢ blok funkcyjny

Blok funkcyjny dostarcza jeszcze tylko staty
sygnat

Blok funkcyjny zostat skasowany z tabeli roboczej
C0465 lub nadpisany

Ponownie wprowadzi¢ blok funkcyjny, ew. z innym subkodem
(pozycja listowa)

Sygnat wyjsciowy nie dociera do nastepnego
bloku funkcyjnego

Nie zbudowane potgczenie pomiedzy blokami
funkcyjnymi

Zbudowac¢ potgczenie (z punktu widzenia nastepujgcego bloku
funkcyjnego) za pomocg kodu konfiguracyjnego (CFG)

Blok funkcyjny nie daje sie wprowadzi¢ do tabeli
C0465

Pozostaty czas procesu jest nie wystarczajgcy
(patrz C0466)

e Usuna¢ nie uzywane bloki funkcyjne (n. p. nie uzywane
wejscia i wyjscia) z tabeli roboczej

e Przy pracy zespotowej funkcje mogg ew. zostac przetozone
do innego regulatora

Regulator napedu daje na wyjScia wewnetrznie
obliczane sygnaly ze zwtokg

Bloki funkcyjne obrabiane sg w nieprawidtowej
kolejnosci

Tabele roboczg w C0465 dopasowac do przeplywu sygnatu

Lenze
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7.5 Tabela istniejacych blokéw funkcyjnych
Blok funkcyjny | Opis czas CPU |zasosowano w konfiguracji zasadniczej C0005
[us] 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000

ABS1 Generator wartosci 4 . .
ADD1 Blok dodawania 1 8 . . . . .
ADD2 Blok dodawania 2
AIF-IN Magistrala polowa - . . . . . . . . .
AIF-OUT Magistrala polowa 56 . . . . . . . . .
AIN1 Wejscie analogowe X6/1, X6/2 10 . . . . . . . . .
AIN2 Wejscie analogowe X6/3, X6/4 28 . . . . . . . . .
AND1 Logiczne |, blok 1 6 .
AND2 Logiczne |, blok 2
AND3 Logiczne |, blok 3
AND4 Logiczne |, blok 4
ANDS Logiczne |, blok 5
ANEG1 Analogowy inwerter 1 4 . . . . . . . . .
ANEG2 Analogowy inwerter 2 . . . . .
AOUT1 Wyjscie analogowe X6/62 12 . . . . . . . . .
AQUT2 Wyjscie analogowe X6/63 . . . . . . . . .
ARIT1 Blok arytmetyczny 1 1 . . . .
ARIT2 Blok arytmetyczny 2
ARIT3 Blok arytmetyczny 3
ASW1 Przefacznik analogowy 1 4 . . . . .
ASW2 Przefacznik analogowy 2 . .
ASW3 Przefacznik analogowy 3
BRK1 Zwalniacz hamulca 15
CAN-IN Magistrala systemowa - . . . . . . . . .
CAN-OUT Magistrala systemowa 56 . . . . . . . . .
CMP1 Komparator 1 15 . . . . . . . . .
CMP2 Komparator 2 . .
CMP3 Komparator 3 .
CMP4 Komparator 4
CONV1 Konwersja sygnatu analogowego 8 . .
CONV2 Konwersja sygnatu analogowego
CONV3 Konwersja sygnatow predkosci na . .

sygnaly analogowe
CONV4 Konwersja sygnatow predkosci na

sygnaly analogowe
CONV5 Konwersja sygnatow analogowych .

na sygnaty predkosci
CONVPHA1 Konwersja 32 bitowa 6
CURVE1 Funkcja krzywej 15
DB1 Ruch martwy 7
DCALC1 Klakulator $rednicy 50 . .
DCTRL Sterowanie urzgdzeniem - . . . . . . . . .
DFIN Wejscie czestotliwosci kierujacej 5 . . . .
DFOUT WyjScie czestotliwosci kierujacej 35 . . . . . . .
DFRFG1 Generator rozruchu czestotliwosci 40

kierujacej
DFSET Obrdbka czestotliwosci kierujgcej 85 . . .
DIGDEL1 Binarny czion zwloczny 1 9 .
DIGDEL2 Binarny czion zwioczny 2
DIGIN Zaciski wejsciowe X5/E1...X5/E5 . . . . . . . . .
DIGOUT Zaciski wyjsciowe X5/A1...X5/A4 - . . . . . . . . .
DT141 Czlon réznicowy 12
FCNT1 Wolny licznik sztuk 11
7-18 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Blok funkcyjny

Opis

czas CPU

zasosowano w konfiguracji zasadniczej C0005

[us] 1000

2000

3000

4000

5000

FCODE16

FCODE17

FCODE26/1

FCODE26/2

FCODE27/1

FCODE27/2

FCODE32

FCODE37

FCODE108/1

FCODE108/2

FCODE109/1

FCODE109/2

FCODE141

FCODE175

FCODE250

FCODE471

FCODE472/1

FCODEA472/2

FCODE472/3

FCODEA472/4

FCODE472/5

FCODEA472/6

FCODE472/7

FCODEA472/8

FCODE472/9

FCODEA472/10

FCODE472/11

FCODEA472/12

FCODEA472/13

FCODE472/14

FCODEA472/15

FCODE472/16

FCODEA472/17

FCODE472/18

FCODEA472/19

FCODE472/20

FCODEA473/1

FCODE473/2

FCODEA473/3

FCODE473/4

FCODE473/5

FCODEA473/6

FCODE473/7

FCODEA473/8

FCODE473/9

FCODEA473/10

FCODEA474/1

FCODEA474/2

FCODE475/1

FCODEA475/2

Wolne kody sterujgce

Lenze

BA9300VEC

PL

2.0

7-19




——~| Konfiguracja
o |
Blok funkcyjny | Opis czas CPU |zasosowano w konfiguracji zasadniczej C0005
[us] 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
FDO Wolne wyj$cia cyfrowe - . . . . . . . . .
FEVAN1 Wolne do oblozenia zmienne 4
wejsciowe
FIXSET1 Stale wartosci zagdane 9 . .
FLIP1 D-Flipflop 1 6 .
FLIP2 D-Flipflop 2
FOLL1 Regulator nadgzny 22
INT1 Integrator 1 25 . .
INT2 Integrator 2
LIM1 Ogranicznik 6
MCTRL Regulacja silnika - . . . . . . . . .
MFAIL Regulacja braku zasilania 40
MLP1 Rozpoznawanie braku fazy silnika 30
MONIT Kontrola - . . . . . . . . .
MPOT1 Potencjometr silnika 20
NLIM1 Czestotliwosci blokujace 8 .
NOT1 Logiczne NIE, blok 1 4 . .
NOT2 Logiczne NIE, blok 2
NOT3 Logiczne NIE, blok 3
NOT4 Logiczne NIE, blok 4
NOT5 Logiczne NIE, blok 5
NSET Przygotowanie wartosci zadanej 70 . . . . .
predkosci
OR1 Logiczne LUB, blok 1 6 . . . .
OR2 Logiczne LUB, blok 2 . .
OR3 Logiczne LUB, blok 3
OR4 Logiczne LUB, blok 4
OR5 Logiczne LUB, blok 5
0Ssz Funkcja oscyloskopu 70
PCTRL1 Regulator procesu 1 58
PCTRL2 Regulator procesu 2 44 . .
PT1-1 Czton zwloczny 1. rzedu 8 .
PT1-2
RILIQ QSP / inwersja wartosci zadanej 8 . . . . . . . . .
RFG1 Generator rozruchu 16 . .
S&H Sample and Hold 4
SQRT1 Kalkulator pierwiastkowy 18
SRFG1 Generator rozruchu ksztattu S 15
STAT Cyfrowe sygnaly statusu . . . . . . . . .
TRANS1 Binarna ocena flanki 7 . .
TRANS2 Binarna ocena flanki
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Kontrole

Rézne funkcje kontrolujgce chronig naped przed niedopuszczalnymi warunkami pracy.
Jesli funkcja kontrolujgca zadziata, to

e uruchomiona zostaje aktualnie nastawiona reakcja, (& 7-21)

e zastosowane zostaje cyfrowe wyjscie, jesli ono jest przydzielone do danej reakcji,
e kod zaktdcenia zostaje wprowadzony na miejsce 1 w pamieci historii. (21 8-2)

Reakcje

Regulator napedu moze zareagowac na zaktécenia w pracy na cztery rézne sposoby:
e TRIP (najwyzszy priorytet)

e Meldunek

o Ostrzezenie

e OFF = brak reakcji (najnizszy priorytet)

W przypadku niektérych zaktdcen w pracy uzytkownik moze sam decydowac o sposobie raekciji

regulatora. (3 7-23)

TRIP
Meldunki statusu modutu obstugi przy TRIP
RDY IMP FAIL
O ] | ]

| : wigczony O : wytgczony *: miga

Zachowanie sie napedu:

e Przetgcza wyjscia energetyczne U, V, W do stanu wysokiej rezystancji, az do skasowania

(Reset) TRIP.
e Naped pracuje jatowo (brak regulaciji!).

e Po TRIP-Reset naped przyspiesza wedtug ustawionych parametréw do swojej wartosci

zadanej. (1 8-6)

BA9300VEC PL 2.0
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STOP

Konfiguracja

Meldunek
Meldunki o statusie modutu obstugi przy meldunku
RDY IMP FAIL
a ] | ]

| wigczony O : wytgczony *: miga

Zachowanie sie napedu:

o Przefgcza wyjscia energetyczne U, V, W do stanu wysokiej rezystancji, dopoki zaktécenie jest
aktywne.
e Zakiocenie krotkotrwate < 0.5 s:
- Naped pracuje jatowo (brak regulacji!), dopoki zaktdcenie jest aktywne.
- Jesli zaktocenie juz nie wystepuje, to naped przy$pieszy z maksymalnym momentem do
swojej wartosci zadanej.
e Dtuzsze zakitécenie > 0.5 s:
- Naped pracuje jatowo (brak regulacji!), dopoki zaktdcenie jest aktywne.
- Punkty odniesienia zostajg utracone.
- Jesli zaktocenie juz nie wystepuje, to naped przy$pieszy do swojej wartosci zgdane;.

Zagrozenie!
Naped startuje ponownie automatycznie, jesli zaktbécenie juz nie wystepuje.

Ostrzezenie

Meldunki statusu modutu obstugi przy ostrzezeniu

RDY IMP FAIL
a ] | ]
| wigczony O : wytgczony *: miga

Zachowanie sie napedu:

e Naped pracuje pod kontrola.

OFF
e Brak reakcji na zaktocenia w pracy! Kontrolowanie jest wytgczone.

Stop!

Wytaczenie funkcji kontrolujgcych moze spowodowac zniszczenie napedu.

7-22
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Funkcje kontrolne

Przeglad rozpoznanych przez regulator napedu zrédet bledow i odpowiednich reakciji.

R

Meldunek o zakiéceniu

Mozliwe reakcje

Display |Kod bledu |Znaczenie T w wyt. Kod

CCr T:71 Zaktocenie systemowe [ ] - -

CEO T: 61 Blad komunikacyjny AIF 4 4 ° C0126
W: 2061

CE1 T:62 Blad komunikacyjny w objekcie wejscia danych procesu CAN-IN1 v v ® C0591
W: 2062 (kontrole czasu mozna ustawi¢ przy pomocy C0357/1)

CE2 T:63 Blad komunikacyjny w objekcie wejscia danych procesu CAN-IN2 4 v ® C0592
W: 2063 (kontrole czasu mozna ustawi¢ przy pomocy C0357/2)

CE3 T:64 Blad komunikacyjny w objekcie wejscia danych procesu CAN-IN3 v v ® C0593
W: 2064 (kontrole czasu mozna ustawi¢ przy pomocy C0357/3)

CE4 T.65 Stan BUS-OFF (wystapito duzo bledéw komunikacyjnych) v 4 ° C0595
W: 2065

EEr T:91 Kontrola zewnetrzna () v v C0581
W: 2091
M: 1091

HO5 T: 105 Wewnetrzne zakiocenie [ ) -

HO7 T: 107 Wewnetrzne zakiocenie [ - - -

H10 T: 110 Blad czujnika temperatury radiatora [ J - v C0588

H11 T 1M Blad czujnika temperatury wnetrza [ ] - v

D1 T: 140 Awaria identyfikacji silnika - charakterystyka [ -

D2 T: 141 Awaria identyfikacji silnika - dane silnika [ - -

LP1 T:32 Rozpoznanie braku fazy silnika (blok funkcyjny musi by¢ v v ° C0597

wprowadzony w C0465)

LU M: 1030 Za niskie napiecie - -

NMAX T:200 Przekroczona maksymalna predkos¢ obrotowa (C0596) L] -

0C1 T:11 Zwarcie L] -

0C2 T:12 Doziemienie L] -

0C3 T:13 Przecigzenie podczas rozbiegu lub hamowania L] -

0C5 W: 2015 Przecigzenie | x t - L]

OH T:50 Temperatura 1 radiatora (max. dopuszczalna, stata) [ ] - -

OH3 T:53 Temperatura 1 silnika (max. dopuszczalna, stata) 4 - [ ] 0583

OH4 W: 2054 Temperatura 2 radiatora (regulowana; C0122) - [ ] v 0582

OH7 W: 2057 Temperatura 2 silnika (regulowana; kod: C0121) - v [ ] C0584

OH8 T:58 Temperatura sinika (stata) poprzez wejscia T1/T2 4 v [ ] C0585
W: 2058

ou M: 1020 Za wysokie napiecie w obwodzie posrednim napiecia - -

BA9300VEC PL 2.0
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Konfiguracja

Meldunek o zaktéceniu Motzliwe reakcje

Display |Kod btedu |Znaczenie T M w wyl. Kod

PEr T:74 Btad programowy L] - -

Pl T. 79 Zaktécenie podczas uruchamiania L] - -

PRO T:75 Ogolne zaklocenie w zestawach parametrow ® - -

PR1 T:72 Zaktocenie w zestawie parametrow 1 [ ) - -

PR2 T:73 Zaklécenie w zestawie parametrow 2 [ ) - -

PR3 T: 77 Zakocenie w zestawie parametrow 3 ® - -

PR4 T: 78 Zakdcenie w zestawie parametrow 4 (] - - -

Sd3 T:83 Uszkodzenie czujnika w X9 PIN 8 v v L] C0587
W: 2083

Sd5 T:85 Uszkodzenie czujnika w X6/1 X6/2 (C0034 = 1) v v ® €0598
W: 2085

Sdé T: 86 Uszkodzenie czujnika temperatury silnika (X8) v v ® €0594
W:2086

T:TRIP M: Meldunek W: Ostrzezenie ®: Lenze v': mozliwe - nie mozliwe

v'* mozliwe, silnik moze ulec uszkodzeniu, jezeli zaktocenie nie zostanie w pore usuniete.

Rada!

Informacja podana w kolumnie "Kod btedu” odczytana zostaje z C0168/x, jesli istnieje dostep do

pamieci historii za posrednictwem modutu magistrali polowej lub magistrali.
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Btedy wyswietlane poprzez wyjscie cyfrowe

Meldunki btedéw TRIP, Meldunek i Ostrzezenie mozna w bloku funkcyjnym DIGOUT
przyporzgdkowac cyfrowym wyjsciom (np. zaciskom X5/A1 ... X5/A4).

TRIP lub Meldunek lub Ostrzezenie wyswietlane pojedynczo (meldunek pojedynczy):
1. Wybra¢ wyjscie cyfrowe na poziomie kodowym za pomocag C0117 i subkodu.

2. Przyporzadkowac¢ DCTRL-TRIP lub DCTRL-MESS lub DCTRL-WARN na poziomie
parametrow.

TRIP, Meldunek, Ostrzezenie wyswietlane wspoélnie (meldunek zbiorczy):

1. DCTRL-TRIP, DCTRL-MESS i DCTRL-WARN przyporzgdkowa¢ jednemu cztonowi LUB.
2. Wybrac¢ wyjscie cyfrowe na poziomie kodowym za pomocg C0117 i subkodu.

3. Przyporzadkowaé wyjscie cztonu LUB (ORx-OUT) na poziomie parametrow.

Funkcje kontrolne wyswietlane pojedynczo:
1. Wybra¢ wyjscie cyfrowe na poziomie kodowym za pomoca C0117 i subkodu.
2. Przyporzadkowac funkcje kontrolng (np. MONIT-OH7).
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Konfiguracja

Tabela kodow

Jak odczytaé tabele kodow:

Kolumna Skrot Znaczenie
Kod C0039 Kod C0039
1 Subkod 1 kodu C0039
2 Subkod 2 kodu C0039
14 Subkod 14 kodu C0039
15 Subkod 15 kodu C0039
[C0005] Wartos¢ parametru kodu mozna zmienia¢ tylko przy zablokowanym regulatorze
LCD Wyswietlacz LCD jednostki obstugi
Lenze Fabryczne ustawienie kodow
> Kolumna "Wazne” zawiera dalsze informacje
Wybér 1 {1 %} 99 | minimalna warto$¢ {najmniejszy krok/jednostka} maksymalna wartos¢
Informacja Znaczenie kodu
WAZNE Dodatkowe, wazne obja$nienia do kodow
Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wyhor Informacja
€0002 | Par load 0 0 Load default Wprowadzi¢ ustawienia Whprowadzi¢ zestaw parametréow
fabryczne do pamieci roboczej
1 Load PS1 Wprowadzi¢ zestaw parametréow | @ Zestaw parametrow 1 zostanie
2 Load PS2 X do pamigci roboczej i automatycznie zatadowany po
3 Load PS3 uruchomié kazdym zalgczeniu zasilania.
4 Load PS4
11 Load ext PS1 Wprowadzi¢ zestaw parametrow
12 Load ext PS2 x z jednostki obstugi do pamigci
13 Load ext PS3 roboczej i uruchomic
14 Load ext PS4
20 ext -> EEPROM Wszystkie zestawy parametrow
przenies¢ z jednostki obstugi do
regulatora napedu i zapisa¢
trwale
C0003 | Par save 0 0 Ready Zapisywanie jest zakoriczone | Zapisa¢ zestaw parametrow
1 Save PS1 Zapisa¢ trwale aktualny zestaw
2 Save PS2 parametrow x
3 Save PS3
4 Save PS4
1 Save extern Przenies¢ wszystkie zestawy
parametréw do jednostki obstugi
C0004 | Op-display 56 Wszystkie dostepne kody Wyswietlacz roboczy Jednostka obstugi wy$wietla wybrane
kody na poziomie roboczym, jesli nie
ma aktywnych meldunkéw statusu z
C0183
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Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wybér Informacja
[C0005] | Signal CFG 1000 Konfiguracja sygnatow (wstepnie
zdefiniowane konfiguracje
zasadnicze)
0000 Common Zmieniona konfiguracja
zasadnicza
0100 CFG:empty Wszystkie wewnetrzne
potaczenia zostajg skasowane
10xx Speed mode Sterowanie predkoscig obrotowg | Pierwsza cyfra podaje wstepnie
11xx Speed 100 zdefiniowang funkcje zasadniczg
12xx Speed 200 e 1xxx: sterowanie predkoscig
13xx Speed 300 obrotowg
14xx Speed 400 e 2xxx; sterowanie krokami
15xx Speed 500 e 3xxx: sterowanie ukladaniem
e 4xxx: sterowanie momentem
o 5xxx: czestotliwos¢ kierujgca-
Master
e Gxxx: czestotliwos¢ kierujgca-Slave
(szyna)
20xx Step mode Sterowanie krokowe o 7xxx: czestotliwosc kierujaca-Slave
21xx Step 100 (kaskada)
25xx Step 500 e 8xx: regulacja amortyzatora
(zewn. rozpozn. $redn.)

e Oxxx: regulacja amortyzatora
30xx Lead screw Sterowanie uktadaniem (wewn. rozpozn. $redn.)
35xx Lead 500

Druga cyfra podaje funkcje dodatkowe

e xOxx: brak funkcji dodatkowej

- e xixx: sterowanie hamulcem
40xx Torque mode RegulfiCJa momentu z e x2xx: wprowadzanie wartosci
41xx Torque 100 ograniczeniem predkosci i X
45% Torque 500 z.adlanej przez potencjometr

silnika

e x3xx: regulator PID

e x4xx: regulacja braku zasilania
50xx DF mst Master przy sprzezeniu e x5xx: wprowadzanie wartosci
51xx DF mst 100 czestotliwosci kierujgcej zadanej przez czestotliwosé
52xx DF mst 200 kierujaca
54xx DF mst 400 e x6xx: wspolczynnik przektadni
55 DF mst 500 analogowe dostarajanie
56xx DF mst 600 e X7xx. wspotczynnik przektadni
57xx DF mst 700 cyfrowe dostarajanie
60xx DF slv bus Slave na szynie czgstotliwosci | e x8xx: generator rozbiegu
63xx DF slv bus 300 kierujacej czestotliwosci kierujacej
66xx DF slv bus 600
67xx DF slv bus 700 Trzecia cyfra podaje podaje wstepnie
68xx DF slv bus 800 zdefiniowane zrédto napiecia dla
70xx DF slv cas Slave na kaskadzie zaciskow sterujcych
76xx DF slv cas 600 czestotiiwosci kierujace] o xx0x: zewngtrzne
77xx DF slv cas 700 hapigcie zasilajace

e xx1x: wewnetrzne

napiecie zasilajace
80xx Dancer ctrl extern Regulacja potozenia Czwarta cyfra podaje wstepnie
amortyzatora (zewnetrzne zdefiniowane sterowanie urzadzeniem
rozpoznawanie $rednicy) e xxx0: zaciski sterujace

o xxx1: RS232, RS485,

Swiattowod
90xx Dancer ctrl intern Regulacja polozenia o xx3: INTERBUS lub
PROFIBUS-DP

amortyzatora (wewnetrzne
rozpoznawanie $rednicy)

e xxx5: magistrala systemowa (CAN)

Lenze
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o |
Kod Wyswietlacz Motzliwe ustawienia WAZNE
Lenze |Wybor Informacja
[C0006] | Op mode 5 Tryb pracy regulacja silnika
1 vector ctrl Regulacja bezczujnikowa/bez
sprzgzenia zwrotnego
5 VIt Sterowanie charakterystyka U/f
ze statym podwyzszaniem Upin
C0009 | LECOM address 1 1 {1} 99 | Adres urzadzenia Numer urzadzenia w magistrali przy
pracy za posrednictwem interfejsu
e 10, 20, ..., 90 zarezerwowane dla
Broadcast do grup urzgdzen przy
RS232, RS485, LWL.
C0010 | Nmin 0 0 {1 obr. na min.} 36000 | Minimalna predkos¢ obrotowa | Wielkosci odniesienia dla
e konieczne prawidtowe bezwzglednych i wzglednych wartosci
wprowadzenie C0059 zadanych dla czaséw rozruchu i
e C0010 < C0011 hafgowa"'a .
; tryzacji przez interfejs:
o tylko przy analogowej ¢ Frzy parametryzac)
wartosci zadanej przez AIN1 wigksze zmiany w jednym kroku
dokonywac tylko przy
C0011 | Nmax 3000 0 {1 obr. na min.} 36000 | Maksymalna predkos¢ obrotowa zablokowanym regulatorze.
C0012 | Tir (acc) 5.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | Czas rozruchu T;; dla wartosci | W zaleznosci od zmiany predkosci
zadanej z NSET 0...Nmax.
C0013 | Tif (dec) 5.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | Czas hamowania T dla wartosci | W zaleznosci od zmiany predkosci
zadanej z NSET 0...Nmax.
C0014 | V/f charakt. 0 0 linear Liniowa charakterystyka U/f
1 quad. Kwadratowa charakterystyka U/f
C0015 | Rated freq 50 0 {1Hz} 5000 Identycznie z C0089
C0016 | FCODE V boost 0.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Swobodnie konfigurowalne kody | PodwyZzszanie napiecia
dla wzglednych sygnatow
analogowych
C0017 | FCODE (Qmin) 50 -36000 {1 obr. na min.} 36000 | Prog przetaczen ngyt < ny Nakt. < C0017 uruchamia wyjscie
komparatora CMP1-OUT
€0018 |fchop 6 0 16/8/2 kHz sin Praca z optymalng redukcjg Uwaga na wskazania deratingu przy
hatasu z automatycznym wysokich czestotliwosciach przefaczen
przetaczaniem na niskie
czestotliwosci przetgczen
1 2 kHz sin Praca z optymalng redukcjg
hatasu
2 4 kHz f_top Praca z optymalng mocg
3 8 kHZ f_top Praca z optymalng mocg
4 8 kHz sin Praca z optymalng mocg
5 16 kHz sin Praca z optymalng redukcjg
hatasu
6 8/2 kHz sin Praca z optymalng mocaz
automatycznym przetgczaniem
na niskie czestotliwosci
przetgczen
C0019 | Thresh nact=0 0 -36000 {1 obr. na min.} 36000 | Prog, kiedy rozpoznane zostaje | Nie osiagniecie tego progu wyzwala
Nakt = 0. automatyczny hamulec pradu statego,
jesli czas zatrzymania ustawiony pod
€0107>0
€0020 | turn value 100 0 {1 %} 200 | Wyrownane obroty silnika Reczny wplyw na wyréwnane obroty
silnika
€0021 | Slipcomp > -20.00 {0.01 %} 20.00 | Kompensacja poslizgu - Zmiana C0087 lub C0089 ustawia
C0021 na wyliczony znamionowy
poslizg silnika
C0022 | I current > 0 {0.01 A} 500.00 |lyax-granica silnikowa - w zaleznosci od C0086
e \Wprowadzenie silnikowego pradu
maksymalnego
C0023 | Imax gen. > 0 {0.01 A} 500.00 |lyax-granica generatorowa - w zaleznosci od C0086
e \Wprowadzenie generatorowego
pradu maksymalnego
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Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wybér Informacja
[C0025] | Feedback type 1 Wybor systemu sprzezenia o Na X8 stosowac tylko enkoder z 5 V

zwrotnego poziomem TTL

1 no feedback Bez sprzezenia zwrotnego e Na X9 stosowac tylko enkoder z
(regulacia bezczujnikowa) poziomem HTL

100 IT (C420) - X8 Czujnik enkoder na X8 i
ustawienie liczby kresek poprzez
C0420

101 IT (C420) - X9 Czujnik enkoder na X9 i
ustawienie liczby kresek poprzez
C0420
Czujnik enkoder na X8 z
doborem nastepujgcej liczby

110 IT-512-5V kresek:

111 T-1024-5V 110 =512

112 T-2048-5V 111=1024

13 IT-4096-5V 112 =2048
113 = 4096

C0026 Swobodnie konfigurowalne kody | Wykorzystywane dla:

1 |FCODE (offset) 0.00 -199.99 {0.01 %} 199.99 | dla wzglednych sygnatow Offset dla zacisku X6/1,2
2 |FCODE (offset) 0.00 analogowych Offset dla zacisku X6/3,4
C0027 Swobodnie konfigurowalne kody | Wykorzystywane dla:
1 |FCODE (gain) 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 | dla wzglednych sygnatow Wzmocnienie X6/1,2
2 | FCODE (gain) 100.00 analogowych Wzmocnienie X6/3,4
C0030 | DFOUT const 3 0 256 inclrev State dla wyj$cia czgstotliwosci
1 512 inclrev kierujacej w inkrementach na
2 1024 inclrev obrot
3 2048 inclrev
4 4096 inclrev
5 8192 inclrev
6 16384 inc/rev

C0032 | FCODE Gearbox |1 -32767 {1} 32767 | Swobodnie konfigurowalne kody | Wykorzystywane dla:

Licznik wspotczynnika przekfadni

C0033 | Gearbox denom 1 1 {1} 32767 | Wspotczynnik przekfadni

(mianownik) dla DFSET

C0034 | Mst current 0 0 -10..+10V Wybér: napiecie/prad kierujacy

1 +4 ... +20 mA dla wprowadzania warto$ci
2 220 ... +20 mA zadanych

C0036 | DC brk value 0.00 0.00 {0.01 A} 500.00 | Prad hamujacy

C0037 | Set-value rpm 0 -36000 {1 obr. na min.} 36000 | Wprowadzanie wartosci

zadanych w obr. na min.

C0038 Funkcje do FB NLIM1 Woprowadzenie zakreséw predkosci,
1|N 1 start 0 0 {1 obr. na min.} 36000 ktore moga by¢ wykorzystywane tylko
2N 1stop 0 dynamicznie
3 [N 2 start 0 Podlega statycznemu zachowaniu w
4N 2 stop 0 zablokowanym zakresie
5|N 3 start 0
6 [N 3 stop 0

C0039 State predkosci obrotowe
1[JOG set-value 1500 -36000 {1 obr. na min.} 36000 | (wartosci zadane JOG)
2|JOG set-value 1000 wybierane przy pomocy
3|JOG set-value 500 cyfrowych wejs¢ dla NSET
4| JOG set-value 200
5|JOG set-value 100
6 | JOG set-value 50
7 |JOG set-value 0
8 |JOG set-value 0
9|JOG set-value 0

14| JOG set-value 0
15| JOG set-value 0
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C0040 | Ctrl enable 0 0 Ctrl inhibit Blokada regulatora e Pisac:
1 Ctrl enable - steruje kodami
e Czytat:
- czyta stan regulatora napedu
€0042 | DIS: QSP 0 QSP inactive Status Quickstop Tylko wyswietlacz
1 QSP active szybki stop
C0043 | Trip reset 0 0 no/TRIP reset Skasowa¢ aktualny TRIP Skasowac aktualny TRIP:
1 TRIP active Aktywne zakiocenie "TRIP” e Wprowadzi¢ C0043=0
C0045 | DIS: act JOG 0 Nset active Aktywana warto$¢ zadana JOG | Tylko wyswietlacz
1 JOG 1
2 JOG 2
15 JOG 15
C0046 | DIS: N -199.99 {0.01 %} 199.99 | Gtoéwna warto$¢ zadana Tylko wyswietlacz
C0049 | DIS: NADD -199.99 {0.01 %} 199.99 | Dodatkowa warto$¢ zadana Tylko wyswietlacz
C0050 | MCTRL-NSET2 -100.00 {0.01 %} 100.00 | nz5q Na wejsciu regulatora Tylko wyswietlacz
predkosci
C0051 | MCTRL-NACT -36000 {1 obr. na min.} 36000 | Wartos¢ listowa predkosci Tylko wyswietlacz
obrotowej
C0052 | MCTRL-Umot 0 {1v; 800 | Napiecie aktualne silnika Tylko wyswietlacz
C0053 | UG-VOLTAGE 0 {1v; 900 | Napiecie obwodu posredniego | Tylko wyswietlacz
C0054 | IMot 0.0 {0.1A} 500.0 | Prad aktualny silnika Tylko wyswietlacz
C0056 | MCTRL-MSET2 -100 {1 %} 100 | Warto$¢ zadana momentu Tylko wyswietlacz
(wyjScie regulatora predkoSci
obrotowej)
C0057 | Max Torque 0 {1 Nm} 500 | Maksymalny mozliwy moment | Tylko wy$wietlacz
konfiguracji napedu e w zaleznosci od C0022, C0086
C0058 | MCTRL-FACT 0.0 -600.0 {0.1 Hz} 600.0 | Czestotliwos¢ na wyjsciu Tylko wyswietlacz
przemiennika
C0059 | Mot pole no. 1 {1} 50 | llos¢ biegunow silnika Tylko wyswietlacz
C0061 | Heatsink temp 0 {1°C} 100 | Temperatura radiatora Tylko wyswietlacz
C0063 | Mot temp 0 {1°C} 200 | Temperatura silnika Tylko wyswietlacz
C0064 | Utilization 0 {1 %} 150 | Obcigzenie urzadzenia | x t Tylko wyswietlacz
przez ostatnie 180 s e (0064 > 100 % wywotuje
ostrzezenie OC5
e (0064 > 140 % ogranicza prad
wyjsciowy do pradu znamionowego
regulatora napedu
C0067 | Act trip patrz lista wyboru 10 Aktualny meldunek zaktocen Tylko wyswietlacz
wszystkie meldunki zaktocen
C0070 | Vp speed-CTRL 10 0.0 {0.1} 255.9 | Vpy regulator predkosci
obrotowej
C0071 | Tn speed-CTRL 50 1 {1 ms} 6000 | Ty, regulator predkosci
6000 ms = odtgczenie obrotowej
C0074 | value N 10.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Maks. procentowa odchytka od | Ograniczenie wplywu regulatora
warto$ci zadanej napedu przy pracy ze sprzezeniem
zwrotnym
C0075 | Vp curr-CTRL 0.20 0.00 {0.01} 0.99 | V,; regulator pradu o V), regulator predkosci obrotowej
przy regulacji wektorowej
e Regulator maksymalnego pradu
przy sterowaniu charakterystyka U/f
C0076 | Tn curr-CTRL 10.0 0.1 {0.1 ms} 2000.0 | Ty regulator pradu e Ty, regulator pradu przy regulacji
2000ms  odtgczenie wektorowej
e Regulator maksymalnego pradu
przy sterowaniu charakterystykg U/f
C0077 | Tifield-CTRL 40 0.3 {0.1 ms} 5000.0 | T; regulator polowy Tylko aktywne przy pracy ze
sprzezeniem zwrotnym
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Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wyb6r Informacja
C0078 | Tn slip-CTRL 100 1 {1 ms} 6000 | T, regulator poslizgu e Czas filtrowania dla kompensacji
poslizgu (C0021)
o Tylko przy sterowaniu U/f
(C0006 = 5)
[C0081] | Mot power > 080 (0.01 {0.01 kw} 500.00 | Moc pomiarowa silnika wg - w zaleznosci od C0086
tabliczki znamionowej e Zmiana w C0086 powoduje powrét
do nastawy fabrycznej
e Zmiana w C0081 ustawia
C0086 =0
[C0082] | Mot Rr > 0.000 {0.001 Q} 65.000 | Opor wirnika silnika -> Wartos$¢ rozpoznawana jest przy
[C0084] | Mot Rs > 0.00 {0.01mQ}  100000.00 | Opor stojana silnika identyfikacii silnika (C0148)
[C0085] | Mot Lss > 0.0 {0.1 mH} 6500.0 | Indukcyjnos¢ rozproszenia
silnika
[C0086] | Mot type > Wybér typu silnika - w zaleznosci od urzadzenia
e Zmiana w C0086 powoduje powrét
€0022, C0081, C0087, C0088,
€0089, C0090, C0091 do
odpowiednich ustawien fabrycznych
0 COMMON Silnik nie z firmy Lenze
9 DSGA056-22-100 SDSGAXX056-22, f;nam: 100 Hz | Serwo motory asynchroniczne Lenze
10 MDSKA56-140 MDSKAXX056-22, f,nam: 140 Hz | ze zintegrowang kontrolg temperatury
1 MDFKA71-120 MDFKAXX071-22, f,nam: 120 Hz | przy pomocy czujnika przyrostowego
12 MDSKA71-140 MDSKAXX071-22, f,nam: 140 Hz |Z€ sprzgzeniem zwrotnym
13 MDFKA80-60 MDFKAXX080-22, fnam: 60 Hz
14 MDSKA80-70 MDSKAXX080-22, f;nam: 70 Hz
15 MDFKA80-120 MDFKAXX080-22, fnam: 120 Hz
16 MDSKA80-140 MDSKAXX080-22, fonam: 140 Hz
17 MDFKA90-60 MDFKAXX090-22, fnam: 60 Hz
18 MDSKA90-80 MDSKAXX090-22, f;nam: 80 Hz
19 MDFKA90-120 MDFKAXX090-22, f,nam: 120 Hz
20 MDSKA90-140 MDSKAXX090-22, f;nam: 140 Hz
21 MDFKA100-60 MDFKAXX100-22, fnam: 60 Hz
22 MDSKA100-80 MDSKAXX100-22, fonam: 80 Hz
23 MDFKA100-120 MDFKAXX100-22, fnam: 120 Hz
24 MDSKA100-140 MDSKAXX100-22, fonam: 140 Hz
25 MDFKA112-60 MDFKAXX112-22, f,nam.: 60 Hz
26 MDSKA112-85 MDSKAXX112-22, f;nam : 85 Hz
27 MDFKA112-120 MDFKAXX112-22, fnam: 120 Hz
28 MDSKA112-140 MDSKAXX112-22, fonam: 140 Hz
30 MDFQA-100-50 MDFQAXX100, fznam: 50 Hz Serwo motory asynchroniczne Lenze
31 MDFQA-100-100 MDFQAXX100, fnam: 100 Hz | w ukladzie Y
32 MDFQA-112-28 MDFQAXX112, fznam.: 28 Hz ze zintegrowang kontrolg temperatury
33 MDFQA-112-58 MDFQAXX112, fznam.: 58 Hz za pomoca wylacznika termicznego
34 MDFQA-132-20 MDFQAXX132, fonam.: 20 Hz
35 MDFQA-132-42 MDFQAXX132, fonam: 42 Hz
40 MDFQA-112-50 MDFQAXX112, fznam.: 50 Hz Serwo motory asynchroniczne Lenze
41 MDFQA-112-100 MDFQAXX100, fnam: 100 Hz | polaczone w A
42 MDFQA-132-36 MDFQAXX036, fznam.: 36 Hz ze zintegrowang kontrolg temperatury
43 MDFQA-132-76 MDFQAXX076, fznam: 76 Hz za pomoca czujnika przyrostowego ze

sprzezeniem zwrtonym
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[C0086] | Mot type 210 DXRA071-12-50 DXRAXX071-12, f4: 50 Hz Silnik-asynchroniczny Lenze w ukladzie
21 DXRA071-22-50 DXRAXX071-22, fq4: 50 Hz Y przystosowany do przemiennika
212 DXRA080-12-50 DXRAXX080-12, f4: 50 Hz
214 DXRA090-12-50 DXRAXX090-12, f4: 50 Hz
215 DXRA090-32-50 DXRAXX090-32, f4: 50 Hz
216 DXRA100-22-50 DXRAXX100-22, f4: 50 Hz
217 DXRA100-32-50 DXRAXX100-32, f4: 50 Hz
218 DXRA112-12-50 DXRAXX112-12, f4: 50 Hz
219 DXRA132-12-50 DXRAXX132-12, f4: 50 Hz
220 DXRA132-22-50 DXRAXX132-22, f4: 50 Hz
221 DXRA160-12-50 DXRAXX160-12, f4: 50 Hz
222 DXRA160-22-50 DXRAXX160-22, f4: 50 Hz
223 DXRA180-12-50 DXRAXX180-12, f4: 50 Hz
224 DXRA180-22-50 DXRAXX180-22, f4: 50 Hz
250 DXRAQ71-12-87 DXRAXX071-12, fy: 87 Hz Silnik-asynchroniczny Lenze w ukladzie
251 DXRA071-22-87 DXRAXX071-22, fq: 87 Hz A przystosowany do przemiennika
252 DXRA080-12-87 DXRAXX080-12, f4: 87 Hz
254 DXRA090-12-87 DXRAXX090-12, f: 87 Hz
255 DXRA090-32-87 DXRAXX090-32, f: 87 Hz
256 DXRA100-22-87 DXRAXX100-22, fy: 87 Hz
257 DXRA100-32-87 DXRAXX100-32, fq: 87 Hz
258 DXRA112-12-87 DXRAXX112-12, f4: 87 Hz
259 DXRA132-12-87 DXRAXX132-12, f4: 87 Hz
260 DXRA132-22-87 DXRAXX132-22, f4: 87 Hz
261 DXRA160-12-87 DXRAXX160-12, f4: 87 Hz
262 DXRA160-22-87 DXRAXX160-22, f: 87 Hz
263 DXRA180-12-87 DXRAXX180-12, f4: 87 Hz
264 DXRA180-22-87 DXRAXX180-22, f: 87 Hz
410 DXMAQ71-12-50 DXMAXX071-12, f5: 50 Hz Motoreduktor asynchroniczny Lenze
411 DXMA071-32-50 DXMAXX071-32, 4 50 Hz w ukladzie Y
412 DXMA080-12-50 DXMAXX080-12, fq: 50 Hz ze zintegrowang kontrolg temperatury
413 DXMA080-32-50 DXMAXX080-32, fq: 50 Hz za pomoca wylacznika termicznego
414 DXMA090-12-50 DXMAXX090-12, f4: 50 Hz
415 DXMA090-32-50 DXMAXX090-32, f4: 50 Hz
416 DXMA100-12-50 DXMAXX100-12, f4: 50 Hz
417 DXMA100-32-50 DXMAXX100-32, f4: 50 Hz
418 DXMA112-32-50 DXMAXX112-32, f4: 50 Hz
440 DXMAQ71-12-87 DXMAXX071-12, fq: 87 Hz Serwo motory asynchroniczne Lenze
441 DXMA071-32-87 DXMAXX071-32, f: 87 Hz w ukladzie A
442 DXMA080-12-87 DXMAXX080-12, fy: 87 Hz ze zintegrowang kontrolg temperatury
443 DXMA080-32-87 DXMAXX080-32, fy: 87 Hz za pomocg wylgcznika termicznego
444 DXMAQ90-12-87 DXMAXX090-12, fq: 87 Hz
445 DXMA090-32-87 DXMAXX090-32, fq: 87 Hz
446 DXMA100-12-87 DXMAXX100-12, f: 87 Hz
447 DXMA100-32-87 DXMAXX100-32, f: 87 Hz
448 DXMA112-22-87 DXMAXX112-22, f4: 87 Hz
449 DXMA112-32-50 DXMAXX112-32, f4: 50 Hz
450 DXMA132-22-50 DXMAXX132-22, f4: 50 Hz
451 DXMA132-32-50 DXMAXX132-32, f4: 50 Hz
[C0087] | Mot speed > 50 {1 rpm} 36000 | Pomiarowa predkos¢ obrotowa | > w zaleznosci od C0086
silnika e Zmiana w C0086 powoduje powrét
do nastawy fabrycznej
e Zmiana w C0087 ustawia
C0086 =0
[C0088] | Mot current > 0.5 {0.1 A} 500.0 |Prad pomiarowy silnika - w zaleznosci od C0086
e Zmiana w C0086 powoduje powrét
do nastawy fabrycznej
e Zmiana w C0088 ustawia
C0086 =0
7-32 BA9300VEC PL 2.0 Lenze



Konfiguracja ‘

,,,,,,

Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wybor Informacja
[C0089] | Mot frequency > 50 10 {1 Hz} 5000 | Czestotliwos¢ pomiarowa silnika | > w zaleznosci od C0086
e Zmiana w C0086 powoduje powrét
do nastawy fabrycznej
e Zmiana w C0089 ustawia
C0086 =0
[C0090] | Mot voltage > 400 |0 {1v} 1000 | Pomiarowe napiecie silnika - w zaleznosci od C0086
e Zmiana w C0086 powoduje powrét
do nastawy fabrycznej
e Zmiana w C0090 ustawia
C0086 =0
[C0091] | Mot cos phi > 0.50 {0.01} 1.00 | Motor cos & - w zaleznosci od C0086
e Zmiana w C0086 powoduje powrét
do nastawy fabrycznej
e Zmiana w C0091 ustawia
C0086 =0
C0092 | Mot LS > 0.0 {0.1 mH} 6500.0 | Indukcyjnos¢ stojana silnika -> Wartos¢ zostaje rozpoznana przy
identyfikacji silnika (C0148)
C0093 | Drive ident Identyfikacja urzadzenia Tylko wyswietlacz
0 invalid
1 none Typ przemiennika czestotliwosci
93xx 9321vC Lenze 93XX Vector Control
C0094 | PASSWORD 0 0 {1} 9999
[C0096] 0 brak zabezpieczenia haslem Mozliwos¢ rozszerzenia SUB1:  magistrala polowa (AIF)
1 | AIF protect 0 1 zabezpieczenie odczytu zabezpieczenia haslem SUB2:  magistrala systemowa (CAN)
2 | CAN protect 0 2 zabezpieczenie zapisu
3 zabezpieczenie odczytu/zapisu
C0099 | S/W version X.XX Softwareversion Tylko wyswietlacz
C0101 Dodatkowe czasy rozruchu Ty | W odniesieniu do zmiany predkosci
1 |add Tir 0.00 0.00 {0.01s} 9999.90 |dla gléwnych wartosci zadanych | obrotowej 0...nmay
2 |add Tir 0.00 z NSET
15 |add Tir 0.00
C0103 Dodatkowe czasy hamowania Tj; | W odniesieniu do zmiany predkosci
1 |add Tif 0.00 0.00 {0.01 s} 9999.90 |dla gléwnych wartosci zadanych | obrotowej 0 0...nmay
2 | add Tif 0.00 z NSET
15 | add Ti 0.00
C0104 | Select acc 0 0 a=const Stale przy$pieszanie Wyboér odniesienia czasow rozbiegu i
1 t=const Staly czas hamowania dla RFG = 0 lub z RSP
2 s=const Stala droga
C0105 | QSP Tif 5.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | Czas zwalniania dla szybkiego | W odniesieniu do zmiany predkosci
stopu (QSP) obrotowej 0...Nmax.
C0107 | Holding time 0.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | Czas zatrzymania dla
automatycznego hamowania
pradem stalym
C0108 Swobodnie konfigurowalne kody
1 |FCODE (gain) 100.00  [-199.99 {0.01 %} 199.99 | dla wzglednych sygnatow
2 |FCODE (gain) 100.00 analogowych
C0109 Swobodnie konfigurowalne kody
1 |FCODE (offset) 0.00 -199.99 {0.01 %} 199.99 | dla wzglednych sygnatow
2 |FCODE (offset) 0.00 analogowych
C0114 Biegunowos$¢ zaciskow
1 |DIGIN pol 0 0 HIGH active X5/E1
2 |DIGIN pol 0 1 LOW active X5/E2
3 |DIGIN pol 0 X5/E3
4 |DIGIN pol 1 X5/E4
5|DIGIN pol 0 X5/E5
6 |DIGIN pol 0 X5/E6 (ST)
Lenze BA930OVEC PL 2.0 7-33




——~| Konfiguracja
o |
Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wyb6r Informacja
[C0116] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja sygnatu FDO Wolne wyjscia cyfrowe mozna oceni¢
1|CFG: FDO 1000 FIXEDO FDOO tylko przy polaczeniu sieciowym z
2|CFG: FDO 1000 FIXEDO FDO 1 interfejsami automatyzacji
31|CFG: FDO 1000 FIXEDO FDO 30
32|CFG: FDO 1000 FIXEDO FDO 31
[C0117] > patrz lista wyboru 2 Konfiguracja sygnatu DIGOUT | > w zaleznosci od C0005
1|CFG: DIGOUT 15000 DCTRL-TRIP X5/A1
2| CFG: DIGOUT 10650 CMP1-OUT X5/A2
3| CFG: DIGOUT 500 DCTRL-RDY X5/A3
4 |CFG: DIGOUT 5002 MCTRL-IMAX X5/A4
C0118 Biegunowos¢ zaciskow DIGOUT
1 {DIGOUT pol 1 0 HIGH active X5/A1
2 |DIGOUT pol 1 1 LOW active X5/A2
3| DIGOUT pol 0 X5/A3
4 | DIGOUT pol 0 X5/A4
C0121 | OH7 limit 150 45 {1°C} 150 | Prog temperatury dla wezes-
nego ostrzegania o tempera-
turze silnika (awaria OH7)
C0122 | OH4 limit 80 45 {1°C} 95 |Prog temperatury dla wczes-
nego ostrzegania o tempera-
turze radiatora (awaria OH4)
C0125 | Baud rate 0 0 9600 baud Baud rate LECOM dla grupy
1 4800 baud dodatkowego wyposazenia 2102
2 2400 baud
3 1200 baud
4 19200 baud
C0126 | MONIT CEO 3 0 TRIP Kontrola konfiguracii blad
2 Warning komunikacii z interfejsem
3 Off automatyzacji CEO
C0130 [DIS: act Ti Czasy aktywne T;z NSET Tylko wyswietlacz
0 C12/C13 C0012/C0013 aktywne
1 Ti1 Tir/Tis1 aktywne
2 Ti2 Tiro/Tiso aktywne
14 Ti14 Tir4/Tir4 aktywne
15 Ti15 Tins/Tif15 aktywne
C0134 | RFG charac 0 0 linear Liniowa Charakterystyka generatora rozruchu
1 S-shaped Ksztaltu S dla gtownej wartosci zadanej
C0135 | Control word 0 {1} 65535 | Slowo sterujace przy polaczeniu | Slowo sterujace dziesietne
sieciowym z interfejsami o Urzadzenie interpretuje informacije
automatyzaciji 16 bit, kodowanie dwojkowe
C0136 Tylko wyswietlacz
1|DIS: CTRLWORD Stowo sterujace w DCTRL
2|DIS: CTRLWORD Stowo sterujgce w CAN-IN1
3|DIS: CTRLWORD Stowo sterujace w AIF-IN
C0141 | FCODE (setval) 0.00 -199.99 {0.01 %} 199.99 | Swobodnie konfigurowalne kody |W konfiguracjach C0005 = xxx1
dla wzglednych analogowych stosowac jako glowng warto$¢ zadang
sygnatow
C0142 | Start options 1 Warunki startu Zostanie wykonane:
e po zalgczeniu zasilania
0 Start lock 0= zabezpieczenie rozruchu |® po meldunku (t>0.5s)
1 Auto start 1= automatyczny rozruch e po TRIP
2 Flying lock 2= przelaczenie chwytajace | dodatkowo jest aktywna blokada
3 Fly restart 3= przelgczenie chwytajace | zalgczenia, odblokowanie nastenuje
aktywne przy starcie poprzez sygnat RFG - odblokowanie
regulatora.
7-34 BA9300VEC PL 2.0 Lenze



Konfiguracja

,,,,,,

Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wyb6r Informacja
C0143 | limit 2 kHz 0.0 0.0 {0.1Hz} 20.0 | Prog przelaczen 2 kHz, w Przy przekroczeniu regulator przelacza
zalezno$ci od pola obrotow sie automatycznie na 2 kHz
C0144 | OH switch 1 0 Switch off Prog przelgczania 2 kHz, w Po osiagnieciu progu OH4 regulator
1 Switch on zaleznosci od temperatury przelacza sie automatycznie na 2 kHz
Ref. C0122
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C0145 | select ref 1 Odniesienie dla wartosci startowej
0 REF: C0011 przelaczenia chwytajacego przy
1 REF: N-ACT szukaniu
2 REF: N-SET
C0146 | fly current 0 -500 {1} 500 Whplywa na prad przy przelaczaniu
chwytajacym
C0147 | fly dt-f 0 -82 {1} 82 Kroki czestotliwosci przy przelgczaniu
chwytajgcym
C0148 |ident run 0 Identyfikacja silnika Identyfikacja przy zatrzymanym silniku
0 WRK stop 0= Stop
1 WRK run 1 = Start
C0149 | Auto ident 0 Auto-ldent Identyfikacja silnika startuje
0 Id inactive 0 = nie aktywne automatycznie po odblokowaniu
1 Id active 1 = aktywny regulatora i zapisuje rozpoznane
wartosci w zestawie parametrow 1
C0150 | Status word 0 {1} 65535 | Slowo statusu przy polaczeniu | Stowo statusu dziesietne
_sieciov_vym zapomocy o tylko wyswietlacz
interfejsow automatyzacji e binama interpretacja zwraca stany
bitowe
C0151 | DIS: FDO (DW) sygnaly wyjsciowe konfigurowane przy Konfiguracja sygnatow wolnych | e Tylko wyswietlacz
pomocy C0116 wyijs¢ cyfrowych e Binama interpretacja zwraca stany
heksadecymalna bitowe
C0155 | Status word 2 0 {1} 65535 | Slowo statusu 2 Rozszerzone dziesiatkowe slowo
statusu
o tylko wyswietlacz
e binama interpretacja zwraca stany
bitowe
[C0156] patrz lista wyboru 2 Konfiguracija trzech
1|CFG: STAT.BO 2000 DCTRL-PAR*1-0 definiowanych bitow stowa
2| CFG: STAT.B2 5002 MCTRL-IMAX statusu
3|CFG: STAT.B3 5003 MCTRL-MMAX
4 |CFG: STAT.B4 5050 NSET-RFG =0
5|CFG: STAT.B5 10650 CMP1-OUT
6 |CFG: STAT.B14 505 DCTRL-CW/CCW
7|CFG: STAT.B15 500 DCTRL-RDY
C0157 Stan trzech definiowanych bitow | Tylko wyswietlacz
1|DIS: STAT.BO 0 1 | slowa statusu
2|DIS: STAT.B2
3|DIS: STAT.B3
4 |DIS: STAT.B4
5|DIS: STAT.BS
6 |DIS: STAT.B14
7|DIS: STAT.B15
C0161 | Act trip patrz lista wyboru 10 Aktualny meldunek zaklocen (jak | Tylko wyswietlacz
wszystkie meldunki zakiocen w C0168/1)
(patrz rozdz. 8.3)
C0167 | Reset failmem 0 0 No reset
1 Reset Kasuje pamigé historii
C0168 patrz lista wyboru 10 Wystepujace zaklocenia Pamie¢ historii
1 |Fail no. act wszystkie meldunki zaklocen obecnie aktywne o lista wystepujacych zaklocen
2 | Fail no. old1 (patrz rozdz. 8.3) ostatnie o tylko wyswietlacz
3| Fail no. old2 przedostatnie
4 |Fail no. old3 trzecie od konca
5| Fail no. old4 czwarte od konca
6 | Fail no. old5 piate od konca
7 | Fail no. old6é szoste od korica
8 | Fail no. old7 siodme od konca
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C0169 aktualny czas trwania zalaczenia zasilania | Wystapienie zaklocen Pamig¢ historii
1 | Failtime act obecnie aktywne o lista, kiedy wystapily zaklocenia pod
2 | Failtime old1 ostatnie C0168
3 | Failtime old2 przedostatnie e w odniesieniu do C0179
4 | Failtime old3 trzecie od konca o tylko wyswietlacz
5 | Failtime old4 czwarte od konca
6 | Failtime old5 pigte od konca
7 | Failtime old6 szoste od korica
8 | Failtime old7 sio6dme od konca
C0170 Czestotliwos¢ zaklocen Pamig¢ historii
1 | Counter act obecnie aktywne o lista, jak czesto wystapily
2 | Counter old1 ostatnie zaklocenia kolejno pod C0168
3| Counter old2 przedostatnie o tylko wyswietlacz
4 | Counter old3 trzecie od korica
5| Counter old4 czwarte od konca
6 | Counter old5 piate od konca
7 | Counter old6 szobste od korica
8 | Counter old7 siodme od konca
[C0173] | UG limit 1 Dopasowanie progow e Sprawdzi¢ przy uruchamianiu i ew.
napieciowych obwodow dopasowac
posrednich o Wzystkie elementy napedu przy
0 Mains<400V+-B Praca w sieciach <400 V z pracy zespolowej musza mie¢ takie
zespolem lub bez zespolu same progl
hamujacego
1 Mains=400V+-B Praca w sieci 400 V z zespolem
lub bez zespolu hamujacego
2 Mains=460V+-B Praca w sieci 460 V z zespolem
lub bez zespolu hamujacego
3 Mains=480V-B Praca w sieciach 480 V bez
zespolu hamujacego
4 Mains=480V+B Praca w sieci 480 V z zespolem
hamujgcym
C0178 | Op timer 0 0 {1s} 4294967295 |Licznik czasu pracy Czas, w ktérym regulator byt
odblokowany
C0179 | Mains timer 0 0 {1s} 4294967295 |Licznik czas zalaczenia Czas, w ktorym zasilanie bylo
zasilania zalgczone
C0182 | Ti S-shaped 20.00 0.01 {0.01s} 50.00 | T-czas generatora rozrochu Okresla ksztalt krzywej S
ksztaltu S dla NSET e malawartos¢ = male
zaokraglenie S
e duzawartos¢ = duze
zaokraglenie S
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C0183 | Diagnostics Diagnostyka napedu o Tylko wyswietlacz
0 OK brak zaklocenia e Pokazuje informacje o zakloceniach
101 Init faza uruchamiania lub statusie
102 TRIP TRIP aktywny e Jesli mialoby pojawic si¢
103 REG P-OFF dokonano awaryjnego jednoczesnie kilka informacii o
hamowania zakloceniach lub statusie, to
104 IMP Message meldunek aktywny wys$wietlona zostanie informacja o
105 Power off najmniejszym numerze
111 BSP C135 blokada
112 BSP AIF
113 BSP CAN
121 CINH term 28 regulator zablokowany przez:
X5/28
122 CINH int 1 DCTRL-CINH1
123 CINH int 2 DCTRL-CINH2
124 CINH C135/STP przycisk STOP z 9371BB
125 CINH AIF regulator zablokowany przez AlF
126 CINH CAN regulator zablokowany przez
CAN
141 Lock mode zabezpieczenie przed
ponownym uruchomieniem
aktywne
142 IMP wyjscia energetyczne o wielkiej
0pornosci
151 QSP ext term QSP przez MCTRL-QSP
152 QSP C135/STP QSP przez przycisk STOP
153 QSP AIF QSP przez AIF
154 QSP CAN QSP przez CAN
161 DC brk extern GSB przez zacisk
162 Dc brk C135 GSB przez C0135
163 DC brk AIF GSB przez AlIF
164 DC brk CAN GSB przez CAN
170 |dent run identyfikacja silnika aktywna
250 Warning ostrzezenie aktywne
C0190 |NSET arit 0 0 OUT = C46 Blok arytmetyczny w bloku taczy gléwng wartos¢ zadang C0046 i
1 C46 + C49 funkcyjnym NSET dodatkowa warto$¢ zadang C0049
2 C46 - C49
3 C46 * C49
4 C46/ C49
5 C46/(100 - C49)
C0195 [BRK T act 99.9 0.0 {0.1s} 99.9 | Czas zalgczenia hamulca Czas zalaczenia hamulca mechanicz-
99.9 s = nieskonczenie nego (patrz dane techniczne hamulca)
e po uplywie czasu pod C0195
osiggniety zostaje status "hamulec
mechaniczny zamknigty”
C0196 |BRK T release 0.0 0.0 {0.1s} 60.0 | Czas otwarcia hamulca Czas rozdzielenia hamulca mechanicz-
nego (patrz dane techniczne hamulca)
e po uplywie czasu pod C0196
osiggniety zostaje status "hamulec
mechaniczny otwarty”
C0200 | S/W Id |dentyfikacja oprogramowania
C0201 | S/W date Data stworzenia programu
€0203 | Komm.-No. X [ XXXX [ XXXXX Numer komisyjny
C0204 | Serial-No. 0 {1} 65535 | Numer seryjny o
0206 | Produkt date Data produkcii Tylko wySwietlacz
€0207 | DL info 1 Informacja download 1
C0208 | DL info 2 Informacja download 2
0209 | DL info 3 Informacja download 3
0220 |NSET Tir add 2.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | Czas rozruchu T dodatkowej | W odniesieniu do zmiany predkosci
wartosci zadanej dla NSET obrotowej 0...nmax.
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0221 |NSET Tif add 2.00 0.00 {0.01s} 9999.90 | Czas hamowania T dodatkowej |W odniesieniu do zmiany predkosci
wartosci zadanej dla NSET obrotowej 0...Nmax.
C0222 | PCTRL1 Vp 1.0 0.1 {0.1} 500.0 | Wzmocnienie Vi,z PCTRL1
0223 |PCTRL1 Tn 400 20 {1 ms} 99999 | Czas regulacji T,z PCTRL1
99999 ms = wylaczone
C0224 | PCTRL1 Kd 0.0 0.0 {0.1} 5.0 [Réznicowy skladnik K4z
PCTRL1
C0234 | damp value 20 -100 {1 %} 100 | Tlumienie oscylacyjne,
ograniczanie roznicy
C0235 | damping 5 1 {1 ms} 600 | Czas filtrowania pradu aktyw- | Wplywa na tendencje do oscylowania
nego (tlumienie oscylacyjne) napedu
0236 | damp limit 0.2 0.0 {0.1 Hz} 20.0 | Maks. wplyw na tendencje do
oscylowania napedu
C0241 |CMPRFG =0 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Prog czujnik wartosci zadanej
100 % = nmax dla gtownej wartosci zadanej
wejscie = wyjScie
0244 |BRK M set 0.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Moment zatrzymujacy hamulca
100 % = Wert z C0057 pradu stalego
C0250 | FCODE 1Bit
C0252 | Angle offset 0 -245760000 {1 inc} 245760000 | Offset katowy dla DFSET Staly offset katowy przy konfiguracjach
czestotliwosci kierujacej
e 1 obr. =65536 inc
C0253 | Angle n-trim -> 4000 (-32767 {1 inc} 32767 | Dostrajanie kata dla DFSET - dostrajanie kata zalezne od
predkosci obrotowej
W zaleznosci od C0005, C0025
e zmiana z C0005 lub C0025 ustawia
C0253 z powrotem na odpowiednie
ustawienia fabryczne
e 1 obr. =65536 inc
e (0253 osiggniete przy 15000 obr.
na min.
€0260 | MPOT1 high 100.00  [-199.99 {0.01 %} 199.99 | Potencjometr silnika gorna Musi obowigzywac:
granica e (0260 > C0261
C0261 |MPOT1 low -100.0 -199.99 {0.01 %} 199.99 | Potencjometr silnika dolna Musi obowigzywac:
granica e (0261 < C0260
C0262 | MPOT1 Tir 10.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Potencjometr silnika czas W odniesieniu do zmiany 0...100 %
rozruchu Ti
C0263 |MPOT1 Tif 10.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Potencjometr silnika czas W odniesieniu do zmiany 0...100 %
hamowania Ti
C0264 | MPOT1 on/off 0 Funkcja wylaczenia o Funkcja, ktora dziata, jesli
potencjometru silnika potencjometr silnika wylaczony jest
0 No function bez zmiany przez wejscie MPOT1-INACTIVE
1 Down to 0 % hamowanie z Tgna 0 %
2 Down to C261 hamowanie z Tj; na C0261
3 Jump 0 % skokz Ty=0na 0 %
4 Jump to C261 skok z Tt = 0 na C0261
5 Up to C260 rozbieg z Tj- na C0260
0265 | MPOT1 init 0 Funkcja uruchamiania e Wartosc¢, ktora zostaje przejeta przy
potencjometru silnika zalqczan_iu zasilania i _
0 Power off wartos$¢ przy braku zasilania u_rlugkhomlonym potencjometrze
1 C261 dolna wartos¢ graniczna z siinika
C0261
2 0% 0%
[C0267] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wej$¢ cyfrowych
potencjometru silnika MPOT1
1|CFG: UP 1000 FIXEDO wejscie cyfrowe rozbieg
2| CFG: DOWN 1000 FIXEDO wejscie cyfrowe hamowanie
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[C0268] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia
CFG: INACT 1000 FIXEDO potencjometru silnika-
MPQOT1-INACTIVE
0269 Sygnaly wejsciowe potencjometr | Tylko wyswietlacz
1|DIS: UP elektroniczny
2| DIS: DOWN
3|DIS: INACTIVE
C0325 | Vp2 adapt 1.0 0.1 {0.1} 500.0 | Adaptacja regulatora procesu
wzmocnienie (Vp2) z PCTRL1
C0326 | Vp3 adapt 1.0 0.1 {0.1} 500.0 | Adaptacja regulatora procesu
wzmocnienie (Vp3) z PCTRL1
C0327 | Set2 adapt 100.00 {0.00 {0.01 %} 100.00 | Adaptacja regulatora procesu Progowa predko$¢ zadana adaptacii
Nyad.22 PCTRLY regulatora procesu
musi obowigzywac:
e (0327 >C0328
0328 | Set1 adapt 0.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Adaptacja regulatora procesu Progowa predko$¢ zadana adaptacii
Nyad.12 PCTRLY regulatora procesu
musi obowigzywac:
e (0328 <C0327
0329 | Adapt on/off 0 Uruchomi¢ adaptacie regulatora
procesu z PCTRL1
0 no bez adaptacji regulatora procesu
1 Extern Vp zewnetrznie przez wejscie
2 Set-value adaptacja przez warto$¢ zadana
3 Ctrl diff adaptacja przez roznice
regulatora
C0332 | PCTRL1 Tir 0 0 {1s} 10000 | Regulator procesu czas W odniesieniu do zmiany wartosci
rozruchu ty z PCTRL1 zadanej 0...100 %
C0333 | PCTRL1 Tif 0 0 {1s} 10000 | Regulator procesu czas W odniesieniu do zmiany wartosci
hamowania t; z PCTRL1 zadanej 0...100 %
C0336 | DIS: act Vp 0.0 {0.13 500.0 | Regulator procesu aktualne V, z | Tylko wyswietlacz
PCTRL1
C0337 | Bifunipolar 0 0 bipolar Regulator procesu zakres
1 unipolar dzialania dwubiegunowe/
jednobiegunowe z PCTRL1
C0338 | ARIT1 funct 1 0 OUT = IN1 Funkcja blok arytmetyczny taczy wejscia IN1 i IN2
1 INT +IN2 ARIT1
2 IN1T-1IN2
3 IN1T*IN2
4 IN1/IN2
5 IN1/(100 - IN2)
[C0339] patrz lista wyboru 1 Konfiguracija blok arytmetyczny
1|{CFG: IN 1000 FIXED 0 % ARIT1
2|CFG: IN 1000 FIXED 0 %
C0340 -199.99 {0.01 %} 199.99 | Sygnaly wejscia blok Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN arytmetyczny ARIT1
2|DIS: IN
[C0350] | CAN address 1 1 {1} 63 |Magistrala CAN adres wezta
[C0351] | CAN baudrate 0 0 500 kbit/s Magistrala CAN liczba baud
1 250 kbit/s
2 125 kbit/s
3 50 kBbt/s
4 1000 kbit/s
5 20 kbit/s
[C0352] | CAN mst 0 0 Slave Zainstalowa¢ magistrale CAN
1 Master tryb master
€0353 Zrédlo dla magistrali CAN
1| CAN addr sel 0 0 C0350 IN/OUT adresy
2| CAN addr sel2 0 1 C0354
3| CAN addr sel3 0
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C0354 Magistrala CAN IN/OUT adresy
1|IN1 addr2 129 1 {1} 512 |wezlow 2
2|0UT1 addr2 1
3|IN2 addr2 257
4| 0UT2 addr2 258
5|IN3 addr2 385
6 |OUT3 addr2 386
C0355 Identyfikator magistrali CAN Tylko wyswietlacz
1| CAN-IN1 Id 0 {1} 2047
2 | CAN-OUT1 Id
3| CAN-IN2 Id
4 {CAN-OUT2 Id
5|CAN-IN3 Id
6 |CAN-OUT3 Id
C0356 Ustawienie czaséw magistrali
1 |CAN boot up 3000 0 {1 ms} 65000 | CAN
2| CAN-OUT2cycle |0
3| CAN-OUT3 cycle |0
4 | CAN delay 20
[C0357] Magistrala CAN czas kontroli dla
1| CE1monit time 3000 0 {1 ms} 65000 | Inx
2 | CE2monit time 3000
3 | CE3monit time 3000
C0358 | Reset node 0 0 no function Zainstalowa¢ magistrale CAN
1 CAN reset punkt wezlowy Reset
C0359 | CAN state 0 0 Operational Status magistrali CAN Tylko wyswietlacz
1 Pre-Operat.
2 Warning
3 Bus off
C0360 Licznik telegramow Tylko wyswietlacz
0 {1} 65535 | (ilos¢ telegramow) e Przy wartosciach > 65535 liczenie
1 |Message OUT wszystkie wystane rozpoczyna sie znowu od 0
2 |Message IN wszystkie otrzymane
3 |Message OUT1 wyslane na CAN-OUT1
4 | Message OUT2 wyslane na CAN-OUT2
5|Message OUT3 wyslane na CAN-OUT3
6 | Message POUT1 wysl. na kanat parametrow 1
7 |Message POUT2 wysl. na kanal parametrow 2
8 |Message IN1 otrzymane z CAN-IN1
9 |Message IN2 otrzymane z CAN-IN2
10 | Message IN3 otrzymane z CAN-IN3
11| Message PIN1 otrzym. z kanal parametrow 1
12 | Message PIN2 otrzym. z kanal parametrow 2
C0361 0.00 {0.01 %} 100.00 | Obcigzenie magistrali CAN o Tylko wyswietlacz
1 |Load OUT wszystkie wyslane o Dla niezakioconej pracy catkowite
2 |Load IN wszystkie otrzymane obciazenie sieci (wszystkie
3| Load OUT1 wystane na CAN-QUT1 podiaczone urzgdzenia) powinno
4|Load OUT2 wyslane na CAN-OUT2 wynosic¢ mniej jak 80%
5|Load OUT3 wyslane na CAN-OUT3
6 | Load POUT1 wysl. na kanat parametrow 1
7 |Load POUT2 wysl. na kanal parametrow 2
8 |Load IN1 otrzymane z CAN-IN1
9|Load IN2 otrzymane z CAN-IN2
10 | Load IN3 otrzymane z CAN-IN3
11|Load PIN1 otrzym. z kanal parametrow 1
12 | Load PIN2 otrzym. z kanal u parametrow 2
C0364 patrz lista wyboru 2 Zewnetrzna aktywacja danych | Przelaczy¢ z Pre-Operation do
CFG:CAN activ 1000 FIXEDO procesu Operation
C0365 | DIS:CAN activ 0 1| Sygnal wejscia CAN aktywny Tylko wyswietlacz
C0366 | Sync Response 1 0 Nno SyNnc response 0 = brak odpowiedzi Odlgczenie odpowiedzi z mastera na
1 Sync response 1 = odpowiedz telegram Sync
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C0367 | Sync Rx ID 128 1 {1} 256 | Odbior ID Ustawienie dla zmiennej Sync
identyfikatora w celu stworzenia grupy
dla transferu danych do FB CAN-IN1
C0368 | Sync Tx ID 128 1 {1} 256 | Transmisji ID Zmienne ustawienie identyfikatora w
celu stworzenia telegramu Sync
C0369 | Sync Tx Time 0 0 {1} 65000 | Czas transmisji Sync Przedziat transmisji dla obiektu
ustawionego pod C0368
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C0400 |DIS: OUT -199.99 {0.01 %} 199.99 | Wyjscie z AIN1 Tylko wy$wietlacz
[C0402] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja offset z AIN1
CFG: OFFSET 19502 FCODE26/1
[C0403] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wzmocnienie z
CFG: GAIN 19504 FCODE27/1 AIN1
C0404 Sygnaly wejsciowe z AIN1 Tylko wyswietlacz
1|DIS: OFFSET -199.99 {0.01 %} 199.99
2 |DIS: GAIN
C0405 | DIS: OUT -199.99 {1 %} 199.99 | Wyjscie z AIN2 Tylko wyswietlacz
[C0407] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja offset z AIN2
CFG: OFFSET 19503 FCODE26/2
[C0408] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wzmocnienie z
CFG: GAIN 19505 FCODE27/2 AIN2
C0409 Sygnaly wejsciowe z AIN2 Tylko wyswietlacz
1|DIS: OFFSET -199.99 {0.01 %} 199.99
2|DIS: GAIN
[C0420] | Encoder const 512 1 {1 inc/rev} 8192 | Stata enkodera dla wejscia Stosowaé enkoder z poziomem HTL
enkodera X8 i X9 w tylko na wejsciu enkodera X9
inkrementach na obrot
[C0421] | Encoder volt 5.0 5.0 0.1V} 8.0 | Napiecie zasilajace enkoder Nieprawidtowo wprowadzone dane
mogq spowodowac uszkodzenie
wejscia enkodera!
C0425 | DFIN const 3 0 256 inclrev Stata dla wejScia czestotliwosci
1 512 inc/rev kierujacej w inkrementach na
2 1024 inclrev obrot
3 2048 inclrev
4 4096 inclrev
5 8192 inclrev
6 16384 inc/rev
C0426 | DIS: OUT -36000 {1 obr. na min.} 36000 | Sygnat wyjsciowy z DFIN Tylko wys$wietlacz
C0427 | DFIN function 0 0 2-phase Funkcja DFIN
1 A puls/B dir
2 Puls A orB
C0429 | TP5 delay 0 -32767 {tinc} 32767 | Zwioka TP5
[C0431] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscie z AOUT1
CFG:IN 5001 MCTRL-NACT
[C0432] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja offset z AOUT1
CFG: OFFSET 19512 FCODE109/1
[C0433] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wzmocnienie z
CFG: GAIN 19510 FCODE108/1 AOUT1
C0434 Sygnaly wejsciowe z AOUT1 Tylko wyswietlacz
1(DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99
2 |DIS: OFFSET
3|DIS: GAIN
[C0436] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscie z AOUT2
CFG:IN 5004 MCTRL-ACT
[C0437] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja offset z AOUT2
CFG: OFFSET 19513 FCODE109/2
[C0438] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wzmocnienie z
CFG: GAIN 19511 FCODE108/2 AOUT2
C0439 Sygnaly wejsciowe z AOUT2 Tylko wyswietlacz
1(DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99
2 |DIS: OFFSET
3|DIS: GAIN
C0443 | DIS: DIGIN-OUT 0 {1} 255 | Sygnaly na X5/E1 do X5/E5 Tylko wyswietlacz
warto$¢ dziesigtkowa o |Interpretacja binarna informuje no
sygnatach zaciskow
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C0444 Sygnaty na X5/A1 do X5/A4 Tylko wyswietlacz
1|DIS: DIGOUT1 0 1
2| DIS: DIGOUT2
3| DIS: DIGOUT3
4|DIS: DIGOUT4
[C0450] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejscie
CFG: NX 1000 FIXED0% z BRK1
[C0451] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: ON 1000 FIXEDO BRK1
[C0452] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejscie
CFG: SIGN 1000 FIXED0% z BRK1
C0458 Analogowe sygnaly wejSciowe z | Tylko wySwietlacz
1|DIS: NX -199.99 {0.01 %} 199.99 | BRK1
2 |DIS: SIGN
C0459 | DIS: ON 0 1| Cyfrowy sygnat wejSciowy z Tylko wyswietlacz
BRK1
C0464 | Customer I/F 0 original Status wybranej konfiguracji Tylko wyswietlacz
1 changed zasadniczej e Powtdrne przypisanie z zaciskow w
konfiguracji zasadniczej z C0005 nie
zmienia C0005 i ustawia C0464 = 1
e Wprowadzenie lub usuniecie z
blokéw funkcyjnych lub zmiana
przeptywu sygnatu pomigdzy
blokami funkcyjnymi w konfiguracji
zasadniczej z C0005 ustawia
C0005=01C0464 =1
[C0465] > patrz lista wyboru 5 Lista obrobki blokéw funkcyjnych | > zaleznosci od C0005
1 |FB list 200 zawarte w programie do zmiana C0005 faduje odpowiednig
2 |FB list 0 przerobki sygnalu (kolejnosé, w liste obrobki
3 |FB list 50 ktorej bloki funkcyjne sq -> obowigzuje dla C0005 = 1000
4 |FB list 0 obrabiane) e Po zmianie przeptywu sygnatu
5| FB list 0 koniecznie dopasowac liste obrobki.
6 |FBlist 55 W przeciwnym przypadku
7| EB list 0 urzgdzenie moze pracowac z
8 |FB st 0 nieprawidtowymi sygnatami!
9 |FBIist 10250 e Bloki funkcyjne DIGIN, DIGOUT,
10 |FB st 0 AIF-IN, CAN-IN i MCTRL sg stale
11| FB list 0 przerabiane i nie muszg by¢
12 | FB list 0 wprowadzane na liste.
13 |FB list 0
14 | FB list 0
15| FB list 5250
16 | FB list 5050
0
19 |FB list 5700
0
22 |FB list 10650
0
25 | FB list 70
0
28 | FB list 75
0
31 |FB list 250
0
41 |FB list 25000
42 |FB list 20000
0
49 | FB list 0
50 | FB list 0
C0466 | CPU T remain Pozostaly czas procesu dla Tylko wyswietlacz
obrobki blokéw funkcyjnych
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[C0469] | Fct STP key 2 Funkcja przycisku STOP modutu | Funkcja uaktywnia si¢ przy nacisnigciu
obstugi przycisku STOP.
0 inactive nie aktywna
1 CINH blokada regulatora
2 QSP Quickstop
C0470 Swobodnie konfigurowalne kody | Stowa danych C0470 i C0471 lezq
1|FCODE bit 0-7 0 0 {1} 255 | dla sygnatow cyfrowych rownolegle i sg identyczne
2 |FCODE bit8-15 0
3|FCODE bit 16-23 |0
4 |FCODE bit24-31 |0
C0471 | FCODE 32 bit 0 0 {1} 4294967296 | Swobodnie konfigurowalne kody | Stowa danych C0470 i C0471 lezq
dla sygnatow cyfrowych rownolegle i sg identyczne
C0472 Swobodnie konfigurowalne kody
1 |FCODE analog 0.00 -199.99 {0.01 %} 199.99 | dla wzglednych sygnatow
2 |FCODE analog 0.00 analogowych
3 | FCODE analog 100.00
19 i-:CODE analog 6:00
20 | FCODE analog 0.00
C0473 Swobodnie konfigurowalne kody
1|FCODE abs 1 -32767 {1} 32767 | dla bezwzglednych sygnatow
2 |FCODE abs 1 analogowych
3 |FCODE abs 0
9|FCODE abs 0
10 | FCODE abs 0
C0474 Swobodnie konfigurowalne kody |1 obr. = 65536 inc
1 |FCODE PH 0 -2000000000 {1} 200000000 | dla sygnatow kata
2 |FCODE PH 0
C0475 Swobodnie konfigurowalne kody
1 |FCODE DF 0 -16000 {1} 16000 | dla sygnatow roznicy kata
2 |FCODE DF 0
C0497 | Nact-filter 25 0.0 {0.1 ms} 50.0 | Stata w czasie aktualna
0 ms = odfgczone predko$¢ obrotowa
C0510 patrz lista wyboru 1 Konfiguracja NLIM1
CFG: IN1 1000 FIXED0%
C0511|DIS: IN1 -199.99 {0.01 %} 199.99 | Sygnat wejsciowy z NLIM1 Tylko wyswietlacz
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[C0517] 0.00 {0.01} 1999.00 | Menu uzytkownika z maks. 32 | e Pod subkodami wprowadza sie
1| User menu 51.00 C0051/0 MCTRL-NACT zapisami numery zadanych kodow.
2| Usermenu 54.00 C0054/0 Imot e Zapis nastepuje w formacie xxx.yy
3| User menu 56.00 C0056/0 MCTRL-MSET2 - xxx: numer kodu
4| User menu 64.00 C0064/0 Utilisation - yy: subkod do kodu
5| Usermenu 183.00 | C0183 Diagnostics o Nie sprawdza sie, czy wprowadzany
6 | User menu 168.01 | C0168/1 Fail no. act kod istnieje.
7 | User menu 39.01 JOG set-value
8 | User menu 86.00 C0086/0 Mot type
9| User menu 148.00 |ldentrun
10 | User menu 22.00 Imax current
11 | User menu 23.00 Imax gen.
12 | User menu 11.00 Nmax
13 | User menu 12.00 Tir (acc)
14 | User menu 13.00 Tif (dec)
15 | User menu 16.00 FCODE V boost
16 | User menu 70.00 Vp speed-CTRL
17 | User menu 71.00 Tn speed-CTRL
18 | User menu 75.00 Vp curr-CTRL
19 | User menu 76.00 Tn cur-CTRL
20 | User menu 142.00 | Start options
21 |User menu 92.00 Mot LS
22 | User menu 36.00 DC brk value
23 | User menu 93.00 Drive ident
24 | User menu 99.00 S/W version
0 nie obtozone
31| User menu 94.00 €0094/0 Password
32 | User menu 3.00 C0003/0 Par save
[C0520] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscie z DFSET
CFG:IN 1000 FIXEDPHIO
[C0521] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wspétczynnik
CFG: VP-DIV 1000 FIXED0% wzmocnienia licznik z DFSET
[C0522] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wspétczynnik
CFG: RAT-DIV 1000 FIXED0% przektadni licznik z DFSET
[C0523] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja dostarajanie kata z
CFG: A-TRIM 1000 FIXED0% DFSET
[C0524] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja dostarajanie
CFG: N-TRIM 1000 FIXED0% predkosci obrotowej z DFSET
[C0525] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja jednorazowa aktyw-
CFG: 0-PULSE 1000 FIXEDO acja impulsu zerowego z DFSET
[C0526] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja kasowanie
CFG: RESET 1000 FIXEDO integratorow z DFSET
[C0527] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja uruchomienie
CFG: SET 1000 FIXEDO integratorow z DFSET
C0528 Tylko wyswietlacz
1 |DIS: 0-pulse A -2000000000 {1} 2000000000 | Roznica kata pomiedzy 2
impulsami zerowymi
2| DIS: offset Offset z C0523*C0529 + C0252
C0529 | Multip offset 1 -20000 {1} 20000 | Mnoznik offsetowy
C0530 | DF evaluation 0 0 with g factor Ocena integratora zadanego Ocena integratora zadanego kata z
1 no g factor kata z DFSET (z/bez DFSET
wspdiczynnika przektadni)
C0531 | Act 0 div 1 1 {1} 16384 | Dzielnik aktualnego impulsu
zerowego z DFSET
0532 | 0-pulse/TP 1 1 0-pulse Wyb6r impulsu zerowego
2 Touch probe systemu sprzezenia zwrotnego
lub Touch probe dla DFSET
C0533 | Vp denom 1 1 {1} 32767 | Wspdtczynnik wzmocnienia
mianownik z DFSET
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C0534 | 0-pulse fct 0 Funkcja impulsu zerowego z
DFSET
0 Inactive
1 Continuous
2 Cont. switch
10 Once, fast way
1 Once, CW
12 Once, CCW
13 Once, 2*0-puls
C0535 | Set 0 div 1 1 {1} 16384 | Dzielnik aktualnego impulsu
zerowego z DFSET
C0536 Absolutne analogowe sygnaly | Tylko wySwietlacz
1|DIS: VP-DIV -32767 {1} 32767 |wejsciowe z DFSET
2| DIS: RAT-DIV
3|DIS: A-TRIM
C0537 | DIS: N-TRIM -199.99 {0.01 %} 199.99 | Wzgledny analogowy sygnat Tylko wyswietlacz
wejsciowy z DFSET
C0538 0 1| Cyfrowe sygnaty wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: 0-PULSE DFSET
2 |DIS: RESET
3|DIS: SET
C0539 |DIS: IN -36000 {1 obr. na min.} 36000 | Sygnat wejsciowy z DFSET Tylko wy$wietlacz
[C0540] | Function 0 0 Analog input Analogowe wejscie
1 PH diff input Wejscie roznicy kata X9 jest zamkniety jesli wybrano 0 lub 1
2 Res +int0 Nie aktywne
3 Res +ext0 Nie aktywne
4 X10=X9 X9 wydany na X10 Sygnaly lwejéciowe sg elektrycznie
5 X10=X8 X8 wydany na X10 Wzmacniane
[C0541] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscia
CFG: NA-IN 5001 MCTRL-NACT analogowego z DFOUT
[C0542] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscia czestotli-
CFG: DF-IN 1000 FIXEDPHI 0 wosci kierujgcej z DFOUT
[C0544] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja sygnatu
CFG: SYN-RDY 1000 FIXED 0 synchronizacji dla impulsu
zerowego z DFOUT
C0545 | PH offset 0 0 {1 inc} 65535 | Offset katowy z DFOUT 1 obr. = 65535 inc
C0546 | Min inc/rev 1000 1 {1 inc} 1800000000 1 obr. = 65535 inc
C0547 | DIS: NA-IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Wzgledny analogowy sygnat Tylko wyswietlacz
wejsciowy z DFOUT
C0548 | DIS: SYN-RDY Cyfrowy sygnat wejsciowy z Tylko wyswietlacz
DFOUT
C0549 | DIS: DF-IN -32767 {1 obr. na min.} 32767 | Bezwzgledny analogowy sygnat | Tylko wyswietlacz
wejsciowy z DFOUT
C0560 State warto$ci zadane z
1 |Fix set-value 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 |FIXSET1
2 | Fix set-value 75.00
3 | Fix set-value 50.00
4 | Fix set-value 25.00
5 | Fix set-value 0.00
14 F|x set-value 6:00
15 | Fix set-value 0.00
[C0561] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowego
CFG: AIN 1000 FIXED0% wejscia z FIXSET1
[C0562] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wej$¢ cyfrowych z
1|CFG:IN 1000 FIXEDO FIXSET1
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG:IN 1000 FIXEDO
4|CFG:IN 1000 FIXEDO
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C0563 | DIS: AIN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnat wejsciowy z | Tylko wySwietlacz
FIXSET1
C0564 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 1 | FIXSET1
2|DIS:IN
3|DIS:IN
4|DIS: IN
[C0570] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowego
CFG:IN 1000 FIXED0% wejscia z S&H1
[C0571] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowego wejscia
CFG: LOAD 1000 FIXEDO z S&H1
C0572 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnat wejsciowy z | Tylko wySwietlacz
S&H1
C0573 | DIS: LOAD 0 1| Cyfrowy sygnat wejSciowy z Tylko wyswietlacz
S&H1
C0581 | MONIT EEr 0 0 TRIP Konfiguracja kontrola EEr
1 IMP (zewnetrzne zakiocenie)
2 Warning
3 Off
C0582 | MONIT OH4 2 2 Warning Konfiguracja kontrola OH4
3 Off (temperatura radiatora)
C0583 | MONIT OH3 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola OH3 (stata
3 Off temperatura silnika)
C0584 | MONIT OH7 3 2 Warning Konfiguracja kontrola OH7
3 Off (temperatura silnika regulowana)
C0585 | MONIT OH8 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola OH8 Kontrola temperatury przez
2 Warning (temperatura silnika regulowana) | PTC-wejscie
3 Off
C0587 | MONIT SD3 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola SD3
2 Warning (czujnik na X9)
3 Off
C0588 | MONIT H10/H11 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola H10 i H11
3 Off (czujniki temperatury w
regulatorze napedu)
C0591 | MONIT CE1 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola CE1
2 Warning (btgd CAN-IN1)
3 Off
C0592 | MONIT CE2 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola CE2
2 Warning (btgd CAN-IN2)
3 Off
C0593 | MONIT CE3 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola CE3
2 Warning (btgd CAN-IN3)
3 Off
C0594 | MONIT SD6 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola SD6
2 Warning (czujnik temperatury silnika)
3 Off
C0595 | MONIT CE4 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola CE4
2 Warning (CAN-Bus Off)
3 Off
C0596 | Nmax liz 4000 0 {1 obr. na min.} 36000 | Kontrola: predkos¢ obrotowa
maszyny
C0597 | MONIT LP1 0 0 TRIP Konfiguracja kontrola
2 Warning brak fazy silnika
3 Off
C0598 | MONIT SD5 3 0 TRIP Konfiguracja kontrola
2 Warning prad kierujacy na X5/1.2 < 2 mA
3 Off
7-48 BA9300VEC PL 2.0 Lenze



Konfiguracja ‘

,,,,,,

Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wyb6r Informacja
C0599 | Limit LP1 50 1.0 {0.1 %} 10.0 | Granica pradu LP1 Granica pradu dla kontroli braku fazy
silnika LP1
C0600 | Function 1 0 OUT = IN1 Funkcja blok arytmetyczny taczy wejscia IN1 i IN2
1 INT +IN2 ARIT2
2 IN1 - IN2
3 INT*IN2
4 IN1T/IN2
5 IN1/(100 - IN2)
[C0601] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|{CFG: IN 1000 FIXED0% z ARIT2
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
C0602 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 |ARIT2
2|DIS: IN
C0603 | Function 1 0 OUT = IN1 Funkcja blok arytmetyczny taczy wejscia IN1 i IN2
1 INT +IN2 ARIT3
2 IN1 - IN2
3 INT*IN2
4 IN1T/IN2
5 IN1/(100 - IN2)
[C0604] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|{CFG: IN 1000 FIXED0% z ARIT3
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
C0605 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 |ARIT3
2|DIS: IN
[C0608] lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejscie
CFG: IN 1000 FIXED0% z SQRT1
C0609 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
SQRT1
[C0610] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejécia analogowe | dodaje wejscia IN1, IN2i IN3
1|CFG: IN 1000 FIXED0% z blok dodawania ADD1
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
3|CFG:IN 1000 FIXED0%
C0611 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 |ADD1
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0612] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejécia analogowe | dodaje wejscia IN1, IN2i IN3
CFG: IN 1000 FIXED0% z blokiem dodawania ADD2
CFG: IN 1000 FIXED0%
CFG: IN 1000 FIXED0%
C0613 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 |ADD2
2|DIS: IN
3|DIS: IN
C0620 | DB1 gain 1.00 -10.00 {0.01} 10.00 | Wzmocnienie czton ruchu
martwego DB1
C0621 | DB1 value 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 |Ruch martwy z DB1
[C0622] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejscie
CFG: IN 1000 FIXED0% z DB1
C0623 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
DB1
C0630 | Max limit 100.00  [-199.99 {0.01 %} 199.99 | Gorna granica ogranicznika
LIM1
C0631 | Min limit -100.0 -199.99 {0.01 %} 199.99 | Dolna granica ogranicznika LIM1
[C0632] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% z LIM1
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C0633 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
LIM1
C0640 |Delay T 20.00 0.01 {0.01s} 50.00 | Stata czasowa cztonu PT1-1
[C0641] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% z PT1-1
C0642 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
PT1-1
C0643 |Delay T 20 0 {1s} 50 | Stala czasowa czionu PT1-2
[C0644] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% z PT1-2
C0645 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
PT1-2
C0650 | DT1-1 gain 1.00 -320.00 {0.01} 320.00 | Wzmocnienie czionu DT1-1
C0651 |Delay T 1.000 0.005 {0.001 s} 5.000 | Stata czasowa z DT1-1
[C0652] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% z DT1-1
C0653 | Sensibility 1 1 15-bit Czulos¢ wejsciowa z DT1-1
2 14-bit
3 13-bit
4 12-bit
5 11-bit
6 10-bit
7 9-bit
C0654 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wyswietlacz
DT1-
C0655 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 |Licznik dla CONV5
C0656 | Denominator 1 1 {1} 32767 | Mianownik dla CONV5
[C0657] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% z CONV5
C0658 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wyswietlacz
CONV5
[C0661] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% generator wartosci ABS1
C0662 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wyswietlacz
ABS1
C0671 |RFG1 Tir 0.0 0.00 {0.01s} 9999.00 | Czas rozruchu T z regulator
rozruchu RFG1
C0672 | RFG1 Tif 0.00 0.00 {0.01s} 9999.00 | Czas hamowania Ti z RFG1
[C0673] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejscie
CFG: IN 1000 FIXED0% z RFG1
[C0674] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejécie wartosci
CFG: SET 1000 FIXED0% zadanej z RFG1
[C0675] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: LOAD 1000 FIXEDO RFG1
C0676 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 |[RFG1
2|DIS: SET
C0677 | DIS: LOAD 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
RFG1
C0680 | Function 6 1 INT=IN2 Funkcja komparator CMP1 Poréwnuje wejscia IN1 i IN2
2 IN1>IN2
3 IN 1 <IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0681 | Hysteresis 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 |Histereza z CMP1
C0682 | Window 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Okno z CMP1
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[C0683] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|{CFG: IN 5001 MCTRL-NACT z CMP1
2|CFG:IN 19500 FCODE17
C0684 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | CMP1
2|DIS: IN
C0685 | Function 1 1 INT=IN2 Funkcja komparator CMP2 Poréwnuije die wejscia IN1iIN2
2 IN1>IN2
3 IN 1 <IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0686 | Hysteresis 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Histereza z CMP2
C0687 | Window 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Okno z CMP2
[C0688] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|CFG: IN 1000 FIXED0% z CMP2
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
C0689 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | CMP2
2|DIS: IN
C0690 | Function 1 1 INT=IN2 Funkcja komparator CMP3 Poréwnuje wejscia IN1 i IN2
2 IN1>IN2
3 IN 1 <IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0691 | Hysteresis 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Histereza z CMP3
C0692 | Window 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Okno z CMP3
[C0693] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|{CFG: IN 1000 FIXED0% z CMP3
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
C0694 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | CMP3
2|DIS: IN
[C0700] | CFG: IN patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscie z ANEG1
19523 FCODE472/3
C0701|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Sygnal wejsciowy z ANEG1 Tylko wyswietlacz
[C0703] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscie z ANEG2
CFG: IN 1000 FIXED0%
C0704 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Sygnal wejsciowy ANEG2 Tylko wyswietlacz
C0705 | Function 1 1 INT=IN2 Funkcja komparator CMP4 Porownuje wejscia IN1 i IN2
2 IN1>IN2
3 IN 1 <IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0706 | Hysteresis 1 0 {1 %} 100 | Histereza z CMP4
C0707 | Window 1 0 {1 %} 100 | Okno z CMP4
[C0708] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|CFG: IN 1000 FIXED0% z CMP4
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
C0709 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | CMP4
2|DIS: IN
C0710 | Function 1 0 Rising trans Funkcja ocena bokuTRANS1
1 Falling trans
2 Both trans
C0711 |Pulse T 0.001 0.001 {0.001 s} 60.000 | Czas trwania impulsu z TRANS1
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[C0713] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: IN 1000 FIXEDO TRANS1
C0714|DIS: IN 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
TRANS1
C0715 | Function 0 0 Rising trans Funkcja ocena bokuTRANS2
1 Falling trans
2 Both trans
C0716 |Pulse T 0.001 0.001 {0.001 s} 60.000 | Czas trwania impulsu z TRANS2
[C0718] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: IN 1000 FIXEDO TRANS2
C0719|DIS: IN 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
TRANS2
C0720 | Function 2 0 On delay Funkcja cyfrowy czlon zwioki
1 Off delay DIGDEL1
2 On/Off delay
C0721 [Delay T 1.000 0.001 {0.001 s} 60.000 | Czas zwioki z DIGDEL1
[C0723] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: IN 1000 FIXEDO DIGDEL1
C0724|DIS: IN 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
DIGDEL1
C0725 | Function 0 0 On delay Funkcja cyfrowy czlon zwioki
1 Off delay DIGDEL2
2 On/Off delay
C0726 | Delay T 1.00 0.001 {0.001 s} 60.000 | Czas zwloki z DIGDEL2
[C0728] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: IN 1000 FIXEDO DIGDEL2
C0729|DIS: IN 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
DIGDEL2
C0730 | Modus 0 0 Start pomiaru Start / Stop zapisu mierzonych
1 Stop pomiaru wartosci z 0SZ
C0731 | Status 0 pomiar zakonczony Aktualny status pracy z OSZ Tylko wyswietlacz
1 pomiar aktywny
2 rozpoznany wyzwolenie
3 przerwa
4 przerwa po wyzwoleniu
5 odczyta¢ pamiec
[C0732] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1 |CFG: Kanat1 1000 FIXED0% z 0SZ
2 | CFG: Kanal2 1000 FIXED0%
3| CFG: Kanal3 1000 FIXED0%
4 | CFG: Kanal4 1000 FIXED0%
[C0733] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia
1|CFG: Dig. Trigger | 1000 FIXEDO wyzwalacza z OSZ
C0734 | Trigger-Quelle 0 0 cyfrowe wejécie wyzwalania Wybor zrodta wyzwalania z 0SZ
1 kanat 1
2 kanat 2
3 kanat 3
4 kanat 4
C0735 | Trigger Pegel 0 -32767 {1} 32767 | Ustawianie poziomu wyzwalania
dla kanalu 1... 4z 0SZ
C0736 | Trigger Flanke 0 0 LOW/HIGH-Flanke Wybér zbocza wyzwalania z
1 HIGH/LOW-Flanke 0sz
C0737 | Trigger Delay 0.0 -100.0 {0.1 %} 999.99 | Ustawienie wyzwalania przed
(pre) i po (post) wyzwoleniu z
0sz
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C0738 | Abtastperiode 3 3 1ms Wybor okresu impulsowania z
4 2ms 0sz
5 5ms
6 10 ms
7 20 ms
8 50 ms
9 100 ms
10 200 ms
1 500 ms
12 1s
13 2s
14 5s
15 10s
16 20s
17 50s
18 1 min
19 2 min
20 5min
21 10 min
C0739 | Kanalanzahl 4 1 {1} 4 | Liczba kanaléw przeznaczonych
do pomierzenia z 0SZ
C0740 Ustali¢ punkt startowy przy
1 | Start 0 0 {1} 16383 | odczytywaniu pamieci danych z
0sz
Celowany wybor bloku pamieci
2 | Frei/Sperren 0 0 odczyt danych zablokowany Dla odczytu pamieé¢ danych
1 odczyt danych odblokowany musi zosta¢ odblokowana z
0sz
Co741 08z Tylko wyswietlacz
1 |DIS: Version Sub1 wersja
2|DIS: GroRke Sub2 wielkos¢ pamieci
Speicher
3|DIS: Datenbreite Sub3 szerokos¢ danych
4| DIS: Anzahl Kanéle Sub4 liczba kanatow
C0742 |DIS: Dlugos¢ bloku danych z 0SZ Tylko wyswietlacz
Datenblocklénge
C0743 | DIS: Datenblock Czytanie 8 bajtowego bloku Tylko wyswietlacz
lesen danych
C0744 | SpeichergrofRe 2048 512 0 Dostosowa¢ glebokos¢ pamieci
1024 1 do zadan pomiarowych
1536 2
2048 3
3072 4
4096 5
8192 6
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C0749 Informacje potrzebne do Tylko wyswietlacz

1|DIS: Index Abbruch zachowania pomierzonych

2 | DIS: Index Trigger wartosci

3|DIS: Index Ende

C0750 | Vp denom 16 1 Vp=1 Mianownik wzmocnienie
2 Vp =172 regulatora polozenia z DFRFG1
4 Vp=1/4
8 Vp=1/8
16 Vp=1/16
32 Vp = 1132
64 Vp = 1/64
128 Vp=1128
256 Vp =1/256
512 Vp=1/512
1024 Vp =1/1024
2048 Vp = 1/2048
4096 Vp, = 1/4096
8192 Vp =1/8192
16384 Vp = 1/16384
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C0751 | DFRFG1 Tir 1.000 0.000 {0.001 s} 999.900 | Czas rozruchu Tj z DFRFG1
C0752 | Max speed 3000 1 {1 obr. na min.} 16000 | Maksymalna predkos¢
nadganiania z DFRFG1
C0753 | DFRFG1 QSP 0.000 0.000 {0.001 s} 999.900 | Czas hamowania T dla QSP z
DFRFG1
C0754 | PH error > 10 {1 inc} 2000000000 | Blad propagowany z DFRFG1 - 2000000000
1 obr. na min. = 65535 inc
C0755 | Syn window 100 0 {1 inc} 65535 | Okno synchronizacji z DFRFG1
C0756 | Offset 0 1000000000 {1inc} 1000000000 | DFRFG1 Offset - 2000000000
1 obr. na min. = 65535 inc
C0757 | Function 0 0 No TP start DFRFG1 funkcja
1 With TP start
[C0758] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscie katowe z
CFG: IN 1000 FIXEDPHIO0 DFRFG1
[C0759] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: QSP 1000 FIXEDO (uruchomienie QSP) z DFRFG1
[C0760] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: STOP 1000 FIXEDO (czujnik rozbiegu zatrzymany) z
DFRFG1
[C0761] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: RESET 1000 FIXEDO (skasowanie integratorow) z
DFRFG1
C0764 0 1 | Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: QSP DFRFG1
2|DIS: STOP
3|DIS: RESET
C0765 | DIS: IN -32767 {1 obr. na min.} 32767 | Bezwzgledny analogowy sygnat | Tylko wyswietlacz
wejsciowy z DFRFG1
[C0770] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wej$cia danych z
CFG:D 1000 FIXEDO FLIP1
[CO771] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja Clock-wejscie z
CFG: CLK 1000 FIXEDO FLIP1
[C0772) patrz lista wyboru 2 Konfiguracja Reset-wejscie z
CFG: CLR 1000 FIXEDO FLIP1
C0773 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: D 0 1 | FLIP1
2|DIS: CLK
3|DIS: CLR
[C0775] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie danych z
CFG:D 1000 FIXEDO FLIP2
[C0776] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja Clock-wejscie z
CFG: CLK 1000 FIXEDO FLIP2
[CO777] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja Reset-wejscie z
CFG: CLR 1000 FIXEDO FLIP2
C0778 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: D 0 1 |FLIP2
2|DIS: CLK
3|DIS: CLR
[C0780] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscie glownych
CFG:N 1000 FIXEDO0% wartosci zadanych z NSET
[C0781] patrz lista wyboru 2 Konfiguracija inwersji glownych
CFG: N-INV 10251 R/L/Q-RIL wartosci zadanych z NSET
[C0782] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscie
CFG: NADD 5650 ASW1-OUT dodatkowych wartosci zadanych
z NSET
[C0783] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja inwersji
CFG: NADD-INV 1000 FIXEDO dodatkowych wartosci zadanych
z NSET
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[C0784] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja sygnaltu wyjscio-
CFG: CINH-VAL 5001 MCTRL-NACT wego przy zablokowanym regu-
latorze z NSET
[C0785] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja generatora
CFG: SET 5000 MCTRL-NSET2 rozruchu z NSET
[C0786] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: LOAD 5001 MCTRL-QSP-OUT (zaladowat generatora
rozruchu) z NSET
[C0787] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wyboru JOG i Interpretacja binarna
1|CFG: JOG*1 53 DIGIN3 aktywaciji JOG z NSET
2|CFG: JOG*2 1000 FIXEDO
3|CFG: JOG* 1000 FIXEDO
4|CFG: JOG*8 1000 FIXEDO
[C0788] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wyboru Ti i o Interpretacja binara
1|CFG: TI*1 1000 FIXEDO aktywaciji Ti z NSET e Tiri Tif sq parami identyczne
2|CFG: TI*2 1000 FIXEDO
3|CFG: TI*4 1000 FIXEDO
4|CFG: TI*8 1000 FIXEDO
[C0789] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: RFG-0 1000 FIXEDO (generatora rozruchu 0) z NSET
[C0790] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: RFG-STOP | 1000 FIXEDO (generatora rozruchu
zatrzymany) z NSET
C0798 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: CINH-VAL -199.99 {0.01 %} 199.99 [NSET
2|DIS: SET
C0799 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: N-INV 0 1 |NSET
2 |DIS: NADD-INV
3|DIS: LOAD
4|DIS: JOG*1
5|DIS: JOG*2
6 |DIS: JOG*4
7|DIS: JOG*8
8|DIS: TI*
9|DIS: TI*2
10 |DIS: TI*4
11|DIS: TI*8
12 |DIS RFG-0
13| DIS: RFG-STOP
[C0800] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia wartosci
CFG: SET 1000 FIXED0% zadanych z regulatorem procesu
PCTRL1
[C0801] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejécia wartosci
CFG: ACT 1000 FIXED0% aktualnych z PCTRLA1
[C0802] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscia
CFG: INFLU 1000 FIXEDO0% wyliczajacego z PCTRL1
[C0803] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscia
CFG: ADAPT 1000 FIXED0% adaptacyjnego z PCTRL1
[C0804] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia
CFG: INACT 1000 FIXEDO nieaktywnego z PCTRL1
[C0805] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: I-OFF 1000 FIXEDO (wylaczenie skladnika 1) z
PCTRL1
C0808 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: SET -199.99 {0.01 %} 199.99 |PCTRL1
2|DIS: ACT
3|DIS: INFLU
4 |DIS: ADAPT
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C809 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: INACT 0 1 |PCTRL1
2 |DIS: I-OFF
[C0810] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscia
1|CFG:IN 55 AIN2-OUT analogowego z wylacznikiem
2|CFG: IN 1000 FIXED0% analogowym ASW1
[C0811] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wej$cia zbiorczego
CFG: SET 1000 FIXEDO z ASW1
C0812 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | ASW1
2|DIS: IN
C0813 |DIS: SET 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
ASW1
[C0815] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscia
1|CFG:IN 1000 FIXEDO0% analogowego z wylacznikiem
2|CFG:IN 1000 FIXED0% analogowym ASW2
[C0816] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wej$cia zbiorczego
CFG: SET 1000 FIXEDO z ASW2
C0817 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 |ASW2
2|DIS: IN
C0818 | DIS: SET 0 1 | Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
ASW2
[C0820] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czionu | AND1
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0821 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
1(DIS: IN 0 1 |AND1
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0822] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu | AND2
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0823 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 1 |AND2
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0824] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu | AND3
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0825 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 1 |AND3
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0826] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu | AND4
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0827 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 1 |AND4
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0828] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu | ANDS
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
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C0829 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 AND5
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0830] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu LUB OR1
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0831 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 OR1
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0832] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu LUB OR2
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0833 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 OR2
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0834] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu LUB OR3
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0835 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 OR3
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0836] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu LUB OR4
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0837 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 OR4
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0838] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscia cyfrowego
1|{CFG: IN 1000 FIXEDO czlonu LUB OR5
2|CFG:IN 1000 FIXEDO
3|CFG: IN 1000 FIXEDO
C0839 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN 0 OR5
2|DIS: IN
3|DIS: IN
[C0840] | CFG: IN patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie cyfrowe
1000 FIXEDO cyfrowego cztonu negujacego
NOT1
C0841|DIS: IN 0 Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
NOT1
[C0842] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie cyfrowe
CFG: IN 1000 FIXEDO cyfrowego cztonu negujacego
NOT2
C0843 | DIS: IN 0 Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
NOT2
[C0844] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie cyfrowe
CFG: IN 1000 FIXEDO cyfrowego cztonu negujacego
NOT3
C0845 | DIS: IN 0 Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
NOT3
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[C0846] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie cyfrowe
CFG: IN 1000 FIXEDO cyfrowego cztonu negujacego
NOT4
C0847 | DIS: IN 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
NOT4
[C0848] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie cyfrowe
CFG: IN 1000 FIXEDO cyfrowego cztonu negujacego
NOT5
C0849 | DIS: IN 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
NOT5
[C0850] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja stowa wyjscia
1|{CFG: OUT.W1 1000 FIXED0% procesu dla interfejsu
2| CFG: OUT.W2 1000 FIXED0% automatyzaciji AIF (X1)
3|CFG: OUT.W3 1000 FIXED0%
[C0851] patrz lista wyboru 3 Konfiguracja 32 bit informacja
1|CFG: OUT.D1 1000 FIXEDOINC katowa
C0852 | Type OUT.W2 0 0 analog Konfiguracja stowa wyjscia
1 digital 0-15 procesu 2 dla interfejsu
2 low phase automatyzaciji AIF (X1)
C0853 | Type OUT.W3 0 0 analog Konfiguracja stowa wyjscia
1 digital 16-31 procesu 3 dla interfejsu
2 high phase automatyzaciji AIF (X1)
C0855 | DIS: IN (0-15) 0 FFFF | Stowa wejscia procesu Tylko wyswietlacz
DIS: IN (16-31) heksadecymalne dla interfejsu
automatyzaciji AlF (X1)

C0856 Stowa wejscia procesu Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN.W1 -199.99 {0.01 %} 199.99 | heksadecymalne 100 % = 16384
2|DIS: IN.W2
3|DIS: IN.W3

C0857 | DIS: IN.D1 -2147483648 {1} 2147483647 | 32 bitowa informacija katowa Tylko wyswietlacz

C0858 Stowa wyjsciowe procesu Tylko wyswietlacz
1|DIS: OUT.W1 -199.99 {0.01 %} 199.99 100 % = 16384
2|DIS: OUT.W2
3|DIS: OUT.W3

C0859 | DIS: OUT.D1 -2147483648 {1} 2147483647 | 32 bitowa informacija katowa Tylko wyswietlacz

[C0860] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja stowa wyjsciowe
1|CFG: OUT1.W1 1000 FIXEDO0% procesu dla blokow wyjsciowych
2 |CFG: OUT1.W2 1000 FIXED0% magistrala systemowa (CAN)
3|CFG: OUT1.W3 1000 FIXED0%
4|CFG: OUT2.W1 1000 FIXED0%
5|CFG: OUT2.W2 1000 FIXED0%

6 |CFG: OUT2.W3 1000 FIXED0%
7|CFG: OUT2.W4 1000 FIXED0%
8 |CFG: OUT3.W1 1000 FIXED0%
9|CFG: OUT3.W2 1000 FIXED0%
10 [CFG: OUT3.W3 1000 FIXED0%
11 |CFG: OUT3. W4 1000 FIXED0%

[C0861] patrz lista wyboru 3 Konfiguracja 32 bitowa
1|CFG: OUT1.D1 1000 FIXEDOINC informacja katowa dla blokow
2| CFG: OUT2.D1 1000 FIXEDOINC wyjsciowych magistrala
3|CFG: OUT3.D1 1000 FIXEDOINC systemowa (CAN)

C0863 Stowa wejscia procesu Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN1 digd 0 FFFF | heksadecymalne dla magistrali
2|DIS: IN1 dig16 systemowej (CAN)
3|DIS: IN2 dig0
4|DIS: IN2 dig16
5|DIS: IN3 dig0d
6 |DIS: IN3 dig16
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C0864 Konfiguracja slowa wyijscia
1| Type OUT1.W2 0 0 analog sign procesu dla magistrali
2| Type QUT2.W1 0 1 digital 0-15 systemowej (CAN)
3| Type OUT3.W1 0 2 low phase
C0865 Konfiguracja slowa wyijscia
1|Type OUT1.W3 0 0 analog sign procesu dla magistrali
2| Type OUT2.W2 0 1 digital 16-31 systemowej (CAN)
3| Type OUT3.W2 0 2 high phase
C0866 Stowa wyjscia procesu dla Tylko wyswietlacz
1|DIS: INT.W1 -199.99 {0.01 %} 199.99 | magistrali systemowej (CAN) 100 % = 16384
2 |DIS: INT.W2
3|DIS: INT.W3
4 1DIS: IN2.W1
5|DIS: IN2.W2
6| DIS: IN2.W3
7 |DIS: IN2.W4
8 |DIS: IN3.W1
9|DIS: IN3.W2
10 | DIS: IN3.W3
11|DIS: IN3.W4
C0867 32 bitowa informacja katowa dla | Tylko wys$wietlacz
1|DIS: IN1.D1 -2147483648 2147483647 | magistrali systemowej (CAN)
2 |DIS: IN2.D1
3|DIS: IN3.D1
C0868 Stowa wyjscia procesu dla Tylko wyswietlacz
1|DIS: OUT1.W1 -199.99 {0.01 %} 199.99 | magistrali systemowej (CAN) 100 % = 16384
2|DIS: OUT1.W2
3|DIS: OUT1.W3
4|DIS: OUT2.W1
5|DIS: OUT2.W2
6|DIS: OUT2.W3
7|DIS: OUT2.W4
8|DIS: OUT3.W1
9|DIS: OUT3.W2
10 {DIS: OUT3.W3
11|DIS: OUT3.W4
C0869 32 bitowa informacja katowa dla | Tylko wyswietlacz
1|DIS: OUT1.D1 -2147483648 2147483647 | magistrali systemowej (CAN)
2|DIS: OUT2.D1
3|DIS: OUT3.D1
[C0870] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscia
1|CFG: CINH 1000 FIXEDO (blokada regulatora) z DCTRL
2 |CFG: CINH 1000 FIXEDO
[C0871] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: TRIP-SET 54 DIGIN 4 (TRIP-Set) z DCTRL
[C0876] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG: TRIP-RES 55 DIGIN 5 (TRIP-Reset) z DCTRL
C0878 0 1 | Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: CINH1 DCTRL
2 |DIS: CINH2
3|DIS: TRIP-SET
4|DIS: TRIP-RES
C0879 Reset slow sterujgcych e (0879 = 1 wykonuje jeden Reset
1 |Reset C135 0 0 no reset
2 |Reset AIF 0 1 reset
3 |Reset CAN 0
[C0880] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wybor zestawu
1|CFG: PAR*1 1000 FIXEDO parametrow z DCTRL
2 |CFG: PAR*2 1000 FIXEDO
[C0881] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja zaladowa¢ zestaw
CFG:PAR-LOAD 1000 FIXEDO parametrow z DCTRL
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0884 Sygnaly dla wyboru zestawu Tylko wyswietlacz
1|DIS: PAR*1 parametréw z DCTRL
2| DIS: PAR*2
3|DIS: PAR-LOAD
[C0885] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG:R 51 DIGIN 1 (obroty w prawo) z RIL/IQ
[C0836] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejcie
CFG:L 52 DIGIN 2 (obroty w lewo) z RIL/Q
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C0889 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS:R 0 1|RILIQ
2|DIS: L
[C0890] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejécie wartosci
CFG: N-SET 5050 NSET-NOUT zadanej predkosci obrotowej
regulacja silnika MCTRL
[C0891] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cie wartosci
CFG: M-ADD 1000 FIXED0% zadanej momentu z MCTRL
[C0892] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja dolna granica
CFG: LO-M-LIM 5700 ANEG1-OUT momentu z MCTRL
[C0893] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja gérna granica
CFG: HI-M-LIM 19523 FCODE472/3 momentu z MCTRL
[C0899] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja przetaczenie
CFG: N/M-SWT 1000 FIXEDO pomigdzy regulacjg predkosci a
momentu z MCTRL
[C0900] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja sygnat sterujacy do
CFG: QSP 10250 R/L/Q-QSP uaktywnienia z QSP z MCTRL
[C0901] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja ladowanie
CFG: I-SET 1000 FIXED0% skladnika | regulatora predkosci
z MCTRL
[C0902] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja sygnat wyzwalajacy
CFG: I-LOAD 1000 FIXEDO do ladowania sktadowe;j |
regulatora napedu z MCTRL
[C0903] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja z wejscie Standard = FCODE16
CFG: BOOST 5015 MCTRL-BOOST MCTRL-BOOST
[C0904] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja sygnat wejsciowy
CFG: DC-BREAK | 1000 FIXEDO MCTRL-GSB z MCTRL
C0905 | DIS: DC-BREAK 0 1 | Sygnat wejsciowy MCTRL-GSB | Tylko wyswietlacz
z MCTRL
C0906 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: N-SET -199.99 {0.01 %} 199.99 [MCTRL
2|DIS: M-ADD
3|DIS: LO-MLIM
4 |DIS: HI-MLIM
5|DIS: I-SET
6 | DIS: BOOST
C0907 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
2| DIS: N/M-SWT 0 1 |MCTRL
3|DIS: QSP
4 |DIS: I-LLOAD
C0909 | speed limit 1 1 +-175% Ograniczenie kierunku obrotow
2 0. +175% dla wartosci zadanych predkosci
3 175..0% z MCTRL
C0910 patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowy sygnal | Przy zmieniajacym sie wzmocnieniu N
CFG: Vp-Adapt 1006 FIXED100% wejsciowy do adatacji polaczy¢ do CURVE-OUT z FB
wzmocnienia regulatora CURVE
predkosci w MCTRLA1
C0911 | DIS: Vp-Adapt -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
MCTRL1
C0940 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 |Licznik dla CONV1
C0941 | Denominator 1 1 {1} 32767 | Mianownik dla CONV1
[C0942] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowy sygnat
CFG:IN 1000 FIXEDO0% wejsciowy CONV1
C0943 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
CONV1
C0945 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 |Licznik dla CONV2
C0946 | Denominator 1 1 {1} 32767 | Mianownik dla CONV2
[C0947] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowy sygnat
CFG:IN 1000 FIXEDO0% wejsciowy CONV2
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C0948 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
CONV2
C0950 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 |Licznik dla CONV3
C0951 | Denominator 1 1 {1} 32767 | Mianownik dla CONV3
[C0952] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscie sygnat
CFG:IN 1000 FIXEDPHIO predkosci CONV3
C0953 | DIS: IN -32767 {1 obr. na min.} 32767 | Absolutny sygnal wejsciowy z | Tylko wyswietlacz
CONV3
C0955 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 |Licznik dla CONV4
C0956 | Denominator 1 1 {1} 32767 | Mianownik dla CONV4
[C0957] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscie sygnat
CFG:IN 1000 FIXEDPHIO predkosci CONV4
C0958 | DIS: IN -32767 {1 obr. na min.} 32767 | Absolutny sygnal wejsciowy z | Tylko wyswietlacz
CONV4
C0960 | Function 1 1 Function1 Charakterystyka CURVE1-IN
2 Function2
3 Function3
C0961 |y0 0.00 0.00 {0.01 %} 199.99 | Rzedna pary wartosci
(x=0%/y0)z CURVE"
C0962 | y1 50.00 0.00 {0.01 %} 199.99 | Rzedna pary wartosci
(x1/y1) z CURVE1
C0963 |y2 75.00 0.00 {0.01 %} 199.99 | Rzedna pary wartosci
(x2/y2) z CURVE1
C0964 | y100 100.00 {0.00 {0.01 %} 199.99 | Rzedna pary wartosci
(x =100 %/ y100) z CURVE1
C0965 | x1 50.00 0.01 {0.01 %} 100.00 | Odcieta pary wartosci
(x1/y1) z CURVE1
C0966 | x2 75.00 0.01 {0.01 %} 100.00 | Odcieta pary wartosci
(x2/y2) z CURVE1
[C0967] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja charakterystyki
CFG: IN 1000 FIXEDO CURVE1-IN
C0968 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | Wzgledny analogowy sygnat Tylko wyswietlacz
wejsciowy z CURVE1
[C0970] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wejscia predkosci
CFG: N-SET 1000 FIXED0% regulacji braku zasilania MFAIL
[C0971] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie rozpoznany
CFG: FAULT 1000 FIXEDO brak zasilania z MFAIL
[C0972] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja wejscie regulacja
CFG: RESET 1000 FIXEDO braku zasilania skasowanie z
MFAIL
[C0973] patrz lista wyboru 1
CFG: ADAPT 1000 FIXED0%
[C0974] patrz lista wyboru 1
CFG: CONST 1000 FIXED0%
[C0975] patrz lista wyboru 1
CFG: THRESHLD | 1000 FIXED0%
[C0976] patrz lista wyboru 1
CFG: NACT 1000 FIXED0%
[C0977] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja predkos¢ startowa
CFG: SET 1000 FIXED0% dla MFAIL
[C0978] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja warto$¢ zadana
CFG: DC-SET 1000 FIXED0% napiecia obwodu posredniego
dla MFAIL
C0980 | MFAIL Vp 0.500 0.001 {0.001} 31.000 | Wzmocnienie Vp z MFAIL
C0981 [MFAIL Tn 100 20 {1 ms} 2000 | Stala czasowa z MFAIL
C0982 | MFAIL Tir 2.000 0.001 {1.000 s} 16.00 | Czas rozbiegu Tir z MFAIL
C0983 | Retrigger T 1.000 0.001 {0.001 s} 60.000
Lenze BA930OVEC PL 2.0 7-63




——~| Konfiguracja
o |
Kod Wyswietlacz Mozliwe ustawienia WAZNE
Lenze Wybor Informacja
C0988 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: N-SET -199.99 {0.01 %} 199.99 | MFAIL
2| DIS: ADAPT
3|DIS: CONST
4 |DIS: THRESHLD
5|DIS: NACT
6 |DIS: SET
7|DIS: DC-SET
C0989 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: FAULT 0 1 [MFAIL
2 |DIS: RESET
C1040 | Accelaration 100.000 (0.001 {0.001} 5000.000 | SRFG1 przyspieszenie
C1041 |Jerk 0.200 0.001 {0.001} 999.999 | SRFG1 Ruck
[C1042] patrz lista wyboru 1 Konfiguracija:
CFG: IN 1000 FIXED0% SRFG1-IN
[C1043] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja sygnalu
CFG: SET 1000 FIXED0% SRFG1-SET
[C1044] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja sygnalu
CFG: LOAD 1000 FIXED0% SRFG1-LOAD
C1045 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 | SRFG1
2|DIS: SET
C1046 | DIS: LOAD 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
SRFG1
C1090 | Output signal -2147483648 {1} 2147483647 | Sygnal wyjsciowy wyjscie Tylko wyswietlacz
sygnalowe
C1091 | Code 141 2 {1} 2000 [FEVAN1 Code
1092 | Subcode 0 0 {1} 255 | FEVAN1 Subcode
C1093 | Numerator 1.0000  {0.0001 {0.0001}  100000.0000 | FEVAN1 licznik
1094 | Denomiator 0.0001 0.0001 {1} 100000.0000 | FEVAN1 mianownik
C1095 | Offset 0 0 {1} 1000000000 | FEVAN1 offset
[C1096] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejcie
CFG: IN 1000 FIXED0% z FEVAN1
[C1097] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscia z
1|CFG: LOAD 1000 FIXEDO FEVAN1
2 | CFG: BUSY-IN 1000 FIXEDO
3| CFG: FAIL-IN 1000 FIXEDO
C1098 | DIS: IN -32768 {1} 32767 | Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
FEVAN1
C1099 | DIS: LOAD 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
FEVAN1-LOAD
C1100 | Function 1 1 Return Funkcje z FCNT1
2 Hold
[C1101] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|CFG: LD-VAL 1000 FIXED0% z FCNT1
2 | CFG: CMP-VAL 1000 FIXED0%
[C1102] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscia z
1|CFG: CLKUP 1000 FIXEDO FCNT1
2 |CFG: CLKDWN 1000 FIXEDO
3|CFG: LOAD 1000 FIXEDO
C1103 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wyswietlacz
1|DIS: LD-VAL -32768 {1} 32768 |FCNT1
2| DIS: CMP-VAL
C1104 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1{DIS: CLKUP 0 1 |FCNT1
2|DIS: CLKDWN
3|DIS: LOAD
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[C1160] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|CFG: IN 1000 FIXED0% z ASW3
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
[C1161] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: SET 1000 FIXEDO ASW3
C1162 Analogowe sygnaly wejéciowe z | Tylko wy$wietlacz
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 [ASW3
2|DIS: IN
C1163 |DIS: SET 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
ASW3
C1300 | N-motor/Dmax 300 0 {1 obr. na min} 32767 | Nominalna predko$¢ naped
nawijajacy
C1301 | N-line max 3000 0 {1 obr. na min.} 32767 | Nominalna predkos¢ naped
liniowy
1302 | calc cycle 1.0 0.1 {0.1 rev} 100.0 | Cykl obliczeniowy
C1303 | time const 0.10 0.01 {0.01s} 50.00 | Stata czasowa filtra
C1304 | Dmax 500 1 {1 mm} 10000 | Nominalna $rednica nawijania
C1305 | lower D-limit 50 1 {1 mm} 10000 | Minimalna $rednica nawijania
C1306 | upper D-limit 500 1 {1 mm} 10000 | Maksymalna $rednica nawijania
C1307 | hyst D-limit 1.00 0.00 {0.01 %} 100.0 | Histereza dla Dy, /Dmax WYjCie
C1308 | arit funktion 1 0 DCALC1-OUT =D Funkcja arytmetyczna
1 DCALC1-OUT =1/D
C1309 | Dpmin 50 1 {1 mm} 10000 | Srednica nawijania
C1310 | Titime 0.000 0.000 {0.001 s} 999.900 | Czas rozruchu i hamowania
C1311 | window D-calc 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 | Okno dla dopuszczalnej odchylki
Srednicy
[C1320] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe wejscie
CFG: SET 1000 FIXED0% z DCALCT1
[C1321] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscia z
1|CFG: LOAD 1000 FIXED 0 DCALC1
2|CFG: HOLD 1000 FIXED 0
C1322 Wejscia katowe z DCALC1 Tylko wyswietlacz
1|DIS: N-LINE -32767 {1 obr. na min.} 32767
2| DIS: N-WIND
C1325|DIS: SET -199.99 {0.01 %} 199.99 | Analogowy sygnal wejsciowy z | Tylko wysSwietlacz
DCALC1
C1326 Cyfrowe sygnaly wejSciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: LOAD 0 1 |DCALC1
2|DIS: HOLD
[C1327] patrz lista wyboru 3 Konfiguracja wejs¢ katowych z
1|CFG: N-LINE 1000 FIXEDOINC DCALC1
2| CFG: N-WIND 1000 FIXEDOINC
C1328 | DIS: D-ACT 0 {1 mm} 10000 | Aktualna $rednica nawijania z Tylko wyswietlacz
DCALC1
C1330 | PCTRL2 Tir 1.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Regulator procesu czas W odniesieniu do zmiany wartosci
rozruchu ty z PCTRL2 zadanych 0...100 %
C1331 | PCTRL2 Tif 1.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Regulator procesu czas W odniesieniu do zmiany wartosci
hamowania t PCTRL2 zadanych 0...100 %
C1332 | PCTRL2 Vp 1.0 0.1 {0.1} 500.0 | Wzmocnienie Vj z PCTRL2
C1333 |PCTRL2 Tn 400 20 {1 ms} 99999 | Czas regulaciji T, z PCTRL2
C1334 | PCTRL2 Kd 0.0 0.0 {0.1} 5.0 | Skladowa réznicy Kqz PCTRL2
1335 | bi-/unipolar 0 0 bipolamy Funkcja zakres nastawy z
1 unipolarny PCTRL2
C1336 | Tir overlay 1.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Czas rozruchu T;; z generatora
rampy
steruje wplywem regulatora
procesu PCTRL2
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C1337 | Tif overlay 1.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Czas hamowania Tj; z
generatora rampy
sterowany wplywem regulatora
procesu PCTRL2
[C1340] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja wej$cia analogowe
1|CFG: RFG-SET 1000 FIXED0% z PCTRL2
2 |CFG: SET 1000 FIXED0%
3|CFG: ACT 1000 FIXED0%
4 |CFG: INFL 1000 FIXED0%
[C1341] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscia z
1|CFG: RFG-LOAD 1000 FIXEDO PCTRL2
2 |CFG: |-OFF 1000 FIXEDO
3| CFG: INACT 1000 FIXEDO
4 | CFG: OVERLAY 1000 FIXEDO
C1344 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wy$wietlacz
1|DIS: RFG-SET -199.99 {0.01 %} 199.99 |[PCTRL2
2|DIS: SET
3|DIS: ACT
4 |DIS: INFL
C1345 Cyfrowe sygnaly wejsciowe z Tylko wyswietlacz
1|DIS: RFG-LOAD 0 1 |PCTRL2
2 |DIS: I-OFF
3| DIS: INACT
4 |DIS: OVERLAY
C1350 | INT1 funktion 0 0 ABS > REF Wybér porownywalny z INT1
1 |ABS| >= REF
C1351 | INT1 scaling 6553600 |65536 {1} 1000000000 | Stata normowania dla INT1
[C1354] patrz lista wyboru 3 Konfiguracja 32-bitowe wejscie z
CFG: REF 1000 FIXEDOINC INT1
[C1355] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscie katowe z
CFG: IN 1000 FIXEDPHI-0 INT1
[C1356] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: RESET 1000 FIXEDO INT1
C1357 | DIS: REF -199.99 {0.01} 199.99 | 32 bitowe wejscie z INT1 Tylko wyswietlacz
C1358 | DIS: IN -32767 {1 obr. na min.} 32767 | Wejscie katowe z INT1 Tylko wyswietlacz
C1359 | DIS: RESET 0 1| Cyfrowe wejscie z INT1 Tylko wyswietlacz
C1360 | INT2 funktion 0 0 ABS > REF Wybér porownywalny z INT2
1 |ABS| >= REF
C1361 | INT2 scaling 6553600 |65536 {1} 1000000000 | Stata normowania dla INT2
[C1364] patrz lista wyboru 3 Konfiguracja 32 bitowe wejscie z
CFG: REF 1000 FIXEDOINC INT2
[C1365] patrz lista wyboru 4 Konfiguracja wejscie katowe z
CFG: IN 1000 FIXEDPHI-0 INT2
[C1366] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: RESET 1000 FIXEDO INT2
C1367 | DIS: REF -199.99 {0.01} 199.99 | 32 bitowe wejscie z INT2 Tylko wyswietlacz
C1368 | DIS: IN -32767 {1 obr. na min.} 32767 | Wejscie katowe z INT2 Tylko wyswietlacz
C1369 | DIS: RESET 0 1| Cyfrowe wejscie z INT2 Tylko wyswietlacz
C1370 | FOLL max 100.00  [-199.99 {0.01 %} 199.99 | Gorna granica z FOLL1
C1371 | FOLL min -100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 | Dolna granica z FOLL1
C1372 |FOLL Tir 10.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Czas rozruchu z FOLL1
C1373 | FOLL Tif 10.0 0.1 {0.1s} 6000.0 | Czas hamowania z FOLL1
[C1375] patrz lista wyboru 1 Konfiguracja analogowe sygnaly
1|CFG: SIGN 1000 FIXED0% wejsciowe z FOLL1
2|CFG:IN 1000 FIXED0%
3| CFG: REF 1000 FIXED0%
4|CFG: LOAD 1000 FIXED0%
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[C1376] patrz lista wyboru 2 Konfiguracja cyfrowe wejscie z
CFG: SET 1000 FIXED 0 FOLL1
C1377 Analogowe sygnaly wejsciowe z | Tylko wy$wietlacz
1|DIS: SIGN -199.99 {0.01 %} 199.99 |FOLL1
2|DIS: IN
3|DIS: REF
4|DIS: LOAD
C1378 | DIS: SET 0 1| Cyfrowy sygnal wejsciowy z Tylko wyswietlacz
FOLL1
C1810 | S/W Id keypad
C1811 | S/W date keypad
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7.8 Listy wyboru

Lista wyboru 1: Analogowe sygnaty wyjéciowe (O)

000050  AIN1-OUT 006100  MFAIL-NOUT 019500 FCODE-17 020101  CAN-IN1.WA1
000055  AIN2-OUT 006150  DB1-OUT 019502  FCODE-26/1 020102  CAN-IN1.W2
000100  DFSET-NOUT 006200  CONV1-OUT 019503  FCODE-26/2 020103  CAN-IN1.W3
001000  FIXED0% 006205 CONV2-OUT 019504  FCODE-27/1 020201  CAN-IN2.W1
001006  FIXED100% 006210  CONV3-OUT 019505 FCODE-27/2 020202  CAN-IN2.W2
001007  FIXED-100% 006215  CONV4-OUT 019506 ~ FCODE-32 020203  CAN-IN2.W3
005000 MCTRL-NSET2 006230  CONVPHA1-OUT 019507 FCODE-37 020204  CAN-IN2.W4
005001 MCTRL-NACT 006300  S&H1-OUT 019510  FCODE-108/1 020301  CAN-IN3.W1
005002 MCTRL-MSET2 006350 CURVE1-OUT 019511  FCODE-108/2 020302  CAN-IN3.W2
005003  MCTRL-MACT 006400  FCNT1-OUT 019512  FCODE-109/1 020303  CAN-IN3.W3
005004 MCTRL-IACT 010000 BRK1-M-SET 019513  FCODE-109/2 020304  CAN-IN3.W4
005005 MCTRL-DCVOLT 011000 DCALC1-D-OUT 019515 FCODE-141 025101  AIF-IN.W1
005006  MCTRL-VACT 011001  DCALC1-OUT 019521  FCODE-472/1 025102  AIF-IN.W2
005007  MCTRL-FACT 011050  PCTRL2-OUT 019522  FCODE-472/2 025103  AIF-IN.W3
005008  MCTRL-IXT 011100  INT1-AOUT 019523  FCODE-472/3

005009 MCTRL-PHI-ACT 011105  INT2-AOUT 019524  FCODE-472/4

005010  MCTRL-M-TEMP 011150  FOLL1-OUT 019525 FCODE-472/5

005015  MCTRL-BOOST 019526  FCODE-472/6

005050  NSET-NOUT 019527  FCODE-472/7

005051  NSET-RFG-I 019528  FCODE-472/8

005052  NSET-C10-C11 019529  FCODE-472/9

005100 MPOT1-OUT 019530  FCODE-472/10

005150  PCTRL1-OUT 019531  FCODE-472/11

005250  NLIM1-OUT 019532  FCODE-472/12

005500  ARIT1-OUT 019533  FCODE-472/13

005505  ARIT2-OUT 019534  FCODE-472/14

005510  ARIT3-OUT 019535 FCODE-472/15

005540  SQRT1-OUT 019536  FCODE-472/16

005550  ADD1-OUT 019537  FCODE-472/17

005555  ADD2-OUT 019538 FCODE-472/18

005600 RFG1-OUT 019539  FCODE-472/19

005610  SRFG1-OUT 019540  FCODE-472/20

005611  SRFG1-DIFF 019551  FCODE-473/1

005650  ASW1-OUT 019552  FCODE-473/2

005655 ASW2-OUT 019553  FCODE-473/3

005660  ASW3-OUT 019554  FCODE-473/4

005700  ANEG1-OUT 019555 FCODE-473/5

005705  ANEG2-OUT 019556  FCODE-473/6

005750  FIXSET1-OUT 019557  FCODE-473/7

005800  LIM1-OUT 019558  FCODE-473/8

005850  ABS1-OUT 019559  FCODE-473/9

005900 PT1-1-OUT 019560 FCODE-473/10

005905  PT1-2-OUT

005950  DT1-1-OUT
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Lista wyboru 2: Cyfrowe sygnaly wyjsciowe (CJ)

000051  DIGIN1 010650  CMP1-OUT 019500 FCODE-250 019751  FCODE-135.B0
000052  DIGIN2 010655  CMP2-OUT 019521  FCODE-471.B0 019752  FCODE-135.B1
000053  DIGIN3 010660  CMP3-OUT 019522  FCODE-471.B1 019753  FCODE-135.B2
000054  DIGIN4 010665 CMP4-OUT 019523  FCODE-471.B2 019755 FCODE-135.B4
000055  DIGINS 010700  DIGDEL1-OUT 019524  FCODE-471.B3 019756  FCODE-135.B5
000056  DIGING(ST) 010705  DIGDEL2-OUT 019525 FCODE-471.B4 019757  FCODE-135.B6
000065  DIGIN-CINH 010750  TRANS1-OUT 019526  FCODE-471.B5 019758  FCODE-135.B7
000100  DFSET-ACK 010755  TRANS2-OUT 019527  FCODE-471.B6 019763 FCODE-135.B12
000500 DCTRL-RDY 010900  FLIP1-OUT 019528 FCODE-471.B7 019764 FCODE-135.B13
000501  DCTRL-CINH 010905  FLIP2-OUT 019529  FCODE-471.B8 019765 FCODE-135.B14
000502 DCTRLANIT 011000 DCALC1-DMAX 019530  FCODE-471.B9 019766  FCODE-135.B15
000503 DCTRL-MP 011001  DCALC1-DMIN 019531  FCODE-471.B10

000504 DCTRL-NACT=0 011002  DCALC14=0 019532  FCODE-471.B11

000505 DCTRL-CW/CCW 011100  INT1-DOUT 019533  FCODE-471.B12

001000  FIXEDO 011105  INT2-DOUT 019534  FCODE-471.B13

001001  FIXED1 013000 FEVAN1-BUSY 019535 FCODE-471.B14

002000 DCTRL-PAR*1 013001  FEVAN1-FAIL 019536  FCODE-471.B15

002001  DCTRL-PAR*2 015000 DCTRL-TRIP 019537  FCODE-471.B16

002002 DCTRL-PAR-BUSY  |015001 DCTRL-MESS 019538 FCODE-471.B17

005001  MCTRL-QSP-OUT 015002 DCTRL-WARN 019539  FCODE-471.B18

005002  MCTRL-IMAX 015003  DCTRL-FAIL 019540 FCODE-471.B19

005003  MCTRL-MMAX 015010  MONIT-LU 019541  FCODE-471.B20

005006  MCTRL-GSB-OUT 015011  MONIT-OU 019542  FCODE-471.B21

005050  NSET-RFG-=0 015012  MONIT-EEr 019543  FCODE-471.B22

006000  DFRFG1-FAIL 015013  MONIT-OC1 019544  FCODE-471.B23

006001 DFRFG1-SYNC 015014  MONIT-OC2 019545 FCODE-471.B24

006100  MFAIL-STATUS 015015  MONIT-LP1 019546  FCODE-471.B25

006101  MFAIL-I-RESET 015016  MONIT-OH 019547  FCODE-471.B26

006400 FCNT1-EQUAL 015018  MONIT-OH4 019548  FCODE-471.B27

010000  BRK1-OUT 015020  MONIT-OH8 019549  FCODE-471.B28

010001  BRK1-CINH 015026  MONIT-CEQ 019550  FCODE-471.B29

010002 BRK1-QSP 015027  MONIT-NMAX 019551  FCODE-471.B30

010003  BRK1-M-STORE 015028  MONIT-OC5 019552  FCODE-471.B31

010250 R/L/Q-QSP 015029  MONIT-SD5

010251 RL/QRIL 015031  MONIT-SD7

010500  AND1-OUT 015032  MONIT-H07

010505  AND2-OUT 015033  MONIT-H10

010510  AND3-OUT 015034  MONIT-H11

010515  AND4-OUT 015040  MONIT-CE1

010520  AND5-OUT 015041  MONIT-CE2

010550  OR1-OUT 015042  MONIT-CE3

010555  OR2-OUT 015043  MONIT-CE4

010560  OR3-OUT 015044  MONIT-OC3

010565 OR4-OUT 015045  MONIT-ID1

010570  OR5-OUT 015046  MONIT-ID2

010600 NOT1-OUT

010605 NOT2-OUT

010610  NOT3-OUT

010615  NOT4-OUT

010620 NOT5-OUT
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Lista wyboru 2: Cyfrowe sygnaly wyjsciowe (CJ) (ciag dalszy)

020001  CAN-CTRL.BO 020201  CAN-IN2.BO 020301  CAN-IN3.BO 025001  AIF-CTRL.BO
020002  CAN-CTRL.B1 020202  CAN-IN2.B1 020302  CAN-IN3.B1 025002  AIF-CTRL.B1
020003  CAN-CTRL.B2 020203  CAN-IN2.B2 020303  CAN-IN3.B2 025003  AIF-CTRL.B2
020005 CAN-CTRL.B4 020204  CAN-IN2.B3 020304  CAN-IN3.B3 025005  AIF-CTRL.B4
020006  CAN-CTRL.B5 020205 CAN-IN2.B4 020305  CAN-IN3.B4 025006  AIF-CTRL.BS
020007  CAN-CTRL.B6 020206  CAN-IN2.B5 020306  CAN-IN3.B5 025007  AIF-CTRL.B6
020008  CAN-CTRL.B7 020207  CAN-IN2.B6 020307  CAN-IN3.B6 025008  AIF-CTRL.B7
020013  CAN-CTRL.B12 020208  CAN-IN2.B7 020308  CAN-IN3.B7 025013  AIF-CTRL.B12
020014  CAN-CTRL.B13 020209  CAN-IN2.B8 020309  CAN-IN3.B8 025014  AIF-CTRL.B13
020015  CAN-CTRL.B14 020210  CAN-IN2.B9 020310  CAN-IN3.B9 025015  AIF-CTRL.B14
020016 CAN-CTRL.B15 020211 CAN-IN2.B10 020311 CAN-IN3.B10 025016  AIF-CTRL.B15
020101 CAN-IN1.BO 020212  CAN.IN2.B11 020312  CAN-IN3.B11 025101  AIF-IN.BO
020102  CAN-IN1.B1 020213  CAN-IN2.B12 020313  CAN-IN3.B12 025102  AIF-IN.B1
020103  CAN-IN1.B2 020214  CAN-IN2.B13 020314  CAN-IN3.B13 025103  AIF-IN.B2
020104  CAN-IN1.B3 020215  CAN-IN2.B14 020315  CAN-IN3.B14 025104  AIF-IN.B3
020105  CAN-IN1.B4 020216  CAN-IN2.B15 020316  CAN-IN3.B15 025105  AIF-IN.B4
020106  CAN-IN1.B5 020217  CAN-IN2.B16 020317  CAN-IN3.B16 025106  AIF-IN.B5
020107  CAN-IN1.B6 020218  CAN-IN2.B17 020318  CAN-IN3.B17 025107  AIF-IN.B6
020108  CAN-IN1.B7 020219  CAN-IN2.B18 020319  CAN-IN3.B18 025108  AIF-IN.B7
020109  CAN-IN1.B8 020220  CAN-IN2.B19 020320  CAN-IN3.B19 025109  AIF-IN.B8
020110  CAN-IN1.B9 020221  CAN-IN2.B20 020321  CAN-IN3.B20 025110  AIF-IN.B9
020111 CAN-IN1.B10 020222  CAN-IN2.B21 020322  CAN-IN3.B21 025111 AIF-IN.B10
020112 CAN-IN1.B11 020223  CAN-IN2.B22 020323  CAN-IN3.B22 025112 AIF-IN.B11
020113 CAN-IN1.B12 020224  CAN-IN2.B23 020324  CAN-IN3.B23 025113  AIF-IN.B12
020114  CAN-IN1.B13 020225 CAN-IN2.B24 020325  CAN-IN3.B24 025114  AIF-IN.B13
020115  CAN-IN1.B14 020226  CAN-IN2.B25 020326  CAN-IN3.B25 025115  AIF-IN.B14
020116  CAN-IN1.B15 020227  CAN-IN2.B26 020327  CAN-IN3.B26 025116 AIF-IN.B15
020117  CAN-IN1.B16 020228  CAN-IN2.B27 020328  CAN-IN3.B27 025117 AIF-IN.B16
020118  CAN-IN1.B17 020229  CAN-IN2.B28 020329  CAN-IN3.B28 025118  AIF-IN.B17
020119  CAN-IN1.B18 020230  CAN-IN2.B29 020330  CAN-IN3.B29 025119  AIF-IN.B18
020120  CAN-IN1.B19 020231 CAN-IN2.B30 020331  CAN-IN3.B30 025120  AIF-IN.B19
020121 CAN-IN1.B20 020232  CAN-IN2.B31 020332  CAN-IN3.B31 025121 AIF-IN.B20
020122 CAN-IN1.B21 020400  CAN-SYNC-OUT 025122 AIF-IN.B21
020123  CAN-IN1.B22 025123  AIF-IN.B22
020124  CAN-IN1.B23 025124  AIF-IN.B23
020125  CAN-IN1.B24 025125  AIF-IN.B24
020126  CAN-IN1.B25 025126  AIF-IN.B25
020127  CAN-IN1.B26 025127  AIF-IN.B26
020128  CAN-IN1.B27 025128  AIF-IN.B27
020129  CAN-IN1.B28 025129  AIF-IN.B28
020130  CAN-IN1.B29 025130  AIF-IN.B29
020131 CAN-IN1.B30 025131 AIF-IN.B30
020132 CAN-IN1.B31 025132 AIF-IN.B31
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Lista wyboru 3: Lista wyboru 4: Lista wyboru 5: Bloki funkcyjne
Sygnaly katowe (A) Sygnaly predkosci obrotowej (A)
000100  DFSET-PSET 000050  DFIN-OUT 000000  empty 010000 BRK1
001000  FIXEDOINC 000100  DFSET-POUT 000050  AIN1 010250 R/LQ
005000 MCTRL-PHI-ANG 000250  DFOUT-OUT 000055  AIN2 010500  AND1
011100  INT1-POUT 001000  FIXEDPHI-0 000070  AOUT1 010505 AND2
011105  INT2-POUT 005000  MCTRL-PHI-ACT 000075  AOUT2 010510  AND3
019521  FCODE-474/1 006000 DFRFG-OUT 000100  DFSET 010515  AND4
019522  FCODE-474/2 006220  CONV5-OUT 000200  DFIN 010520  ANDS
020103  CAN-IN1.D1 019521  FCODE-475/1 000250  DFOUT 010550 OR1
020201  CAN-IN2.D1 019522  FCODE-475/2 005050  NSET 010555 OR2
020301  CAN-IN3.D1 005100 MPOT1 010560 OR3
025103  AIF-IN.D1 005150  PCTRL1 010565 OR4
005250  NLIM1 010570 OR5
005500  ARIT1 010600  NOT1
005505  ARIT2 010605 NOT2
005510  ARIT3 010610  NOT3
005540  SQRT1 010615  NOT4
005550  ADD1 010620 NOT5
005555  ADD2 010650 CMP1
005600 RFG1 010655 CMP2
005610  SRFG1 010660 CMP3
005650  ASW1 010700  DIGDEL1
005655 ASW2 010705  DIGDEL2
005660  ASW3 010750  TRANS1
005700  ANEG1 010755 TRANS2
005705 ANEG2 010900  FLIP1
005750  FIXSET1 010905  FLIP2
005800  LIm1 011000 DCALC1
005850  ABS1 011050  PCTRL2
005900 PT141 011100  INT1
005905 PT1-2 011105  INT2
005950 DT1-1 011150  FOLL1
006000 DFRFG1 013000  FEV-AN1
006100  MFAIL 013100 0Sz
006150 DB 015100  MLP1
006200 CONV1 020000  CAN-OUT
006205 CONV2 025000  AIF-OUT
006210  CONV3
006215  CONV4
006220 CONV5
006230  CONVPHA1
006300  S&H1
006350  CURVE1
006400  FCNT1
Lenze BA930OVEC PL 2.0
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Lista wyboru 10: Lista usterek

Lista wyboru 10: Lista usterek

000000  No fail 000105  HO5 trip 001030 LV message 002015  OC5 warning
000011 OC1 trip 000107  HO7 trip 001091  EErmessage 002020 OV warning
000012 OC2 trip 000110  H10 trip 002032  LP1warning
000013  OC3 trip 000111 H11 trip 002054  OH4 warning
000022  LUQtrip 000140  Id1 trip 002057  OH7 warning
000032  LP1 trip 000141 1d2 trip 002058  OH8 warning
000050  OH trip 000200  NMAX trip 002061  CEO warning
000053  OH3 trip 002062  CE1 warning
000057  OH7 trip 002063  CE2 warning
000058  OH8 trip 002064  CE3 warning
000061  CEQ trip 002065  CE4 warning
000062  CE1 trip 002083  Sd3 warning
000063  CE2 trip 002085  Sd5 warning
000064  CE3 trip 002086  Sd6 warning
000065  CE4 trip 002091  EER warning
000070  U15 trip

000071 CCrtrip

000072  Pr1trip

000073  Pr2trip

000074  PErtrip

000075  Pr0 trip

000077  Pr3 trip

000078  Pré4 trip

000079 Pl trip

000083  Sd3 trip

000085  Sd5 trip

000086  Sd6 trip

000091  EErtrip
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiécen

Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiocen

o \Wystgpienie zaktdcenia w pracy urzgdzenia mozna szybko rozpoznac za posrednictwem
wyswietlacza lub informacji o statusie. (X 8-1)

e Usterke nalezy przeanalizowa¢ przy pomocy pamieci historii. (23 8-2)

e Lista meldunkow o zaktéceniach daje rade jak mozna usunagé awarie. (1 8-4)

Wyszukiwanie usterek

WysSwietlacz na regulatorze napedu

Dwie diody LED dajg informacje o stanie urzadzenia.

LED zielona LED czerwona Kontrola
| regulator odblokowany; brak zakiocenia
* O €0183; ew. C0168/1
O * €0168/1
*x *
: wigczony O : wytgczony *: miga

Wyswietlacz na module obstugi

Meldunki statusu na wys$wietlaczu dajg informacje o stanie urzadzenia.

FAIL = : TRIP lub meldunek lub ostrzezenie jest aktywny
FAIL RDY IMP Kontrola
O O regulator odblokowany; brak zaktocenia
O C0168/1
O O 0183
O 0183
O C0168/1
C0168/1
: wigczony O : wylgczony
Wyswietlacz przez LECOM stowo statusu C0150
Cztery bity stowa statusu dajg informacje o stanie urzgdzenia.
bit 7 bit 12 bit 13 bit 15 Kontrola
RFR ostrzezenie meldunek gotow do pracy
1 0 0 1 0183
1 1 1 0 C0168/1
0 1 0 1 C0168/1
1 0 1 1 C0168/1
0 1 0 1 C0168/1
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8.2

Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiécen

Analiza zaklécen przy pomocy rejestru bledow

Pamieé historii umozliwia rozoznanie pochodzenia zaktocen. Meldunki o zaktéceniach zachowane
sg w pamieci historii w kolejnosci ich wystepowania.

8.2.1

8-2

Rada!

Kody pamieci historii mozna znalez¢ w menu: Diagnostic (diagnoza).

Budowa rejestru btedow

e Pamiec historii ma 8 jednostek pamieci, ktére mozna wywotaé przez subkody.

e Pierwsza jednostka pamieci (subkod 1) zawiera informacje o aktywnych zaktéceniach.
- Wprowadzenie do jednostki pamieci historii 1 nastepuje wtedy, gdy nie wystepuje juz

zaktécenie lub zostato skasowane. Dotychczasowy siédmy od konca btgd wypada z pamieci
historii i nie da sie juz go wywotac.

e Jednostki historii 1 ... 7 zawierajg informacje o ostatnich do ostatnich siedmiu od konca

zaktdceniach.

e Dla kazdego wystepujgcego zakidcenia zachowane zostajg pewne informacje, ktére mozna
wywotac przy pomocy kodow:

Kody i informacja ktérg mozna wywotac

C0168

C0169

C0170

subkod

Jednostka pamieci

Rozpoznawanie zakiocen i
reakcja

Moment ostatniego
wystgpienia

Czestos¢ wystepowania
bezposrednio po kolei

1

aktywne zaktocenie

jednostka pamieci historii 1

jednostka pamigci historii 2

jednostka pamieci historii 3

jednostka pamieci historii 4

jednostka pamigci historii 5

jednostka pamieci historii 6

OIN[O OB WIN

jednostka pamieci historii 7
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiocen

Praca przy pomocy rejestru btedow

Rozpoznawanie zakiocen i reakcja

e CO0168 zawiera dla kazdej jednostki pamieci rozpoznawanie zaktocen i wywotane przez
zaktécenie reakcje.

- Wprowadzenie odbywa sie jako numer btedu LECOM. (3 7-23)
Nalezy zwréci¢ uwage:

e Jesli jednoczesnie wystepuje kilka zatécen o réznych reakcjach:

- Wprowadzane s3g tylko te zakiocenia, ktérych reakcja ma najwyzszy priorytet
(TRIP = meldunek - ostrzezenie).

e Zaktocenia wystepujg jednoczesnie z reakcjg (n.p. 2 meldunki):
- Wprowadzane jest tylko najpierw wywotane zaktécenie.
Moment

e Pod C0169 wprowadza sie te momenty, w ktorych wystgpity zakiocenia:
- Moment odniesienia to stan licznika czasu pracy (C0179).

Nalezy zwréci¢ uwage:

o Jesli zaktocenie wystepuje kilkakrotnie kolejno po sobie, to zachowany zostaje tylko moment
ostatniego wystapienia.

Czestotliwos¢

e Pod C0170 wprowadza sie, jak czesto btad wystepuje kolejno bezposrednio po sobie.
Zachowany zostaje tylko moment ostatniego wystagpienia.

Kasowanie pamie¢ historii

Aby skasowac pamiec¢ historii nalezy ustawi¢ C0167 = 1.
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiécen

8.3 Meldunki o zaktoceniach

o Rada!

Jesli meldunek zaktdcenie jest wyszukiwany przez magistrale polowa, to zamiast skrétu odczytany
zostanie numer LECOM z C0168/x. Znaczenie numeru LECOM mozna znalez¢ w rozdz. "Funkcje

kontrolne”. (4 7-23)

Wyswietlacz |Zakiécenie Przyczyna Usuwanie przyczyny
brak zaktocenia -
CCr zaktocenie systemowe mocne oddziatywanie zaktocajgce na przewody sterujgce zamontowac ekranowane przewody sterujgce
petle uziemienia lub masy w okablowaniu dokonac okablowania PE kompatybilnego
elektromagnetycznie (L2 4-33)
CEO biad komunikacji zaktocenie przy przenoszeniu z polecen sterujacych przez | mocno wtozy¢ lub przykrecié modut automatyzacji
interfejs automatyzacji X1
CE1 bigd komunikacji w CAN_IN_1 objekt odbiera btedne dane lub komunikacja jest | przewdd na X4 sprawdzi¢
obiekcie wejscia danych przerwana sprawdzi¢ nadajnik
procesowych CAN_IN_1 podwyzszy¢ ew. czas kontroli w C0357/1
CE2 bigd komunikacji w CAN_IN_2 objekt odbiera btedne dane lub komunikacja jest |sprawdzi¢ przewod na X4
obiekcie wejscia danych przerwana sprawdzi¢ nadajnik
procesowych CAN_IN_2 podwyzszy¢ ew. czas kontroli w C0357/2
CE3 btgd komunikacji w CAN_IN_3 objekt odbiera btedne dane lub die komunikacja | sprawdzi¢ przew6d na X4
obiekcie wejscia danych | jest przerwana sprawdzi¢ nadajnik
procesowych CAN_IN_3 podwyzszy¢ ew. czas kontroli w C0357/3
CE4 stan BUS-OFF regulator napedu otrzymat za duzo btednych telegraméw sprawdzi¢ okablowanie:
przez magistrale systemowa X4 i odtgczyt sig od magistrali | sprawdzi¢ zakonczenie magistrali (jeli wystepuje)
sprawdzi¢ ekranowanie przewodow
sprawdzi¢ potaczenie PE
sprawdzi¢ obcigzenie magistrali:
zmniejszy¢ liczbe baud (uwzgledni¢ diugos¢ przewodow)
EEr zewnetrzne zakiocenie cyfrowe wejscie obtozone z funkcjg TRIP-Set zostato sprawdzi¢ zewnetrzny czujnik
(TRIP-Set) uaktywnione
H05 wewnetrzne zakiocenie konieczna konsultacja z Lenze
HO7 nieprawidiowa czes¢ przy inicjalizacji regulatora napedu rozpoznano konieczna konsultacja z Lenze
energetyczna nieprawidtowo cze$¢ energetyczng
H10 awaria czujnika czujnik rozpoznajgcy temperature radiatora melduje konieczna konsultacja z Lenze
temperatury radiatora niezdefiniowane wartosci
H11 awaria czujnika czujnik rozpoznajgcy temperature wnetrza melduje konieczna konsultacja z Lenze
temperatury wnetrza niezdefiniowane wartosci
ID1 biad przy identyfikacii btedny pomiar charakterystyki sprawdzi¢ przewody silnika
silnika zdecydowanie za maly silnik (P jni < Pr guaor napedu) dobra¢ wiekszy silnik
ID2 biad przy identyfikacii brak identyfikacji parametrow silnika wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej podigczonego
silnika silnika
LP1 brak fazy silnika zabraklo fazy silnika przewodzacej prad sprawdzi¢ silnik;
sprawdzi¢ przewody zasilajgce
granica pradu ustawiona za nisko przy pomocy C0599 ustawi¢ wyzszg graniczng wartos¢
pradu
kontrola ta nie jest przeznaczona dla: wylgczy¢ kontrole przy pomocy C0597 = 3
e synchronicznych serwo motorow
e przy czestotliwosciach pola wirujgcego > 480 Hz
LU za niskie napiecie napiecie obwodu posredniego nizsze jak warto$¢ ustawiona | sprawdzi¢ napiecie zasilajgce
pod C0173 skontrolowac¢ modut zasilajacy
N przekroczona max. za duze aktywne obcigzenie (np. przy podnoszeniu sprawdzi¢ koncepcje napedu
predkos$¢ urzadzenia cigzarow)
(C0596)
naped nie jest sterowany predkoscig, moment obrotowy jest |ew. podwyzszy¢ granice momentu
za bardzo ograniczony
aktualna predko$¢ rozpoznawana jest nieprawidtowo. sprawdzi¢ wybor czujnika (C0025)
sprawdzi¢ dane silnika
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiécen

Wyswietlacz |Zaktocenie Przyczyna Usuwanie przyczyny

0C1 zwarcie Zwarcie odnalez¢ przyczyne zwaria; sprawdzi¢ przewod
za wysoki pojemnosciowy prad fadowania w przewodzie zastosowac krotszy lub o mniejszej pojemnos$ci przewod
silnika silnika

0C2 doziemienie jedna z faz silnika ma doziemienie sprawdzi¢ silnik; sprawdzi¢ przewod
za wysoki pojemnosciowy prad fadowania w przewodzie zastosowac krotszy lub o mniejszej pojemnos$ci przewod
silnika silnika

0C3 TRIP z przecigzenia czasy rozbiegu ilub hamowania ustawiono za krotkie przediuzy¢ czasy rozruchu i hamowania

(C0012, C0013)

za mata warto$¢ dla parametru pradu V, (C0075)

sprawdzi¢ ustawienie

0C5 przecigzenie | x t czeste i za diugie przy$pieszenia z przetezeniem sprawdzi¢ koncepcje napiecia
stale przecigzenie z | i >1.05 x Iy
OH temperatura radiatora temperatura otoczenia ochtodzic regulator napedu i zapewni¢ lepszg wentylacje
przekracza warto$¢ na Ty,>40°Club50 °C sprawdzi¢ temperature we wnetrzu rozdzielni
state ustawiong w
regulatorze napedu
mocno zanieczyszczony radiator wyczyscic radiator
nieprawidiowy sposéb zabudowy zmieni¢ sposob zabudowy
OH3 1 temperatura silnika silnik za gorgcy wskutek przekroczenia dopuszczalnych sprawdzi¢ koncepcje silnika
przekracza warto$¢ na pradéw lub czestych i za diugich przy$pieszen
state ustawiong w
regulatorze napedu
na X7 lub X8 nie ma przytgczonego PTC przytaczy¢ PTC lub wytaczy¢ kontrole (C0583 = 3)
OH4 temperatura radiatora temperatura otoczenia ochfodzi¢ regulator napedu i zapewnic¢ lepszg wentylacje
przekracza warto$¢ T,>40°Club50°C sprawdzi¢ temperature we wnetrzu rozdzielni
nastawiong pod C0122
mocno zanieczyszczony radiator wyczyscic radiator
nieprawidiowy sposéb zabudowy zmieni¢ sposdb zabudowy
pod C0122 nastawiono za niskg wartos¢ wprowadzi¢ wyzszg wartos¢
OH7 1 temperatura silnika silnik za goracy wskutek przekroczenia dopuszczalnych sprawdzi¢ koncepcje silnika
przekracza warto$¢ na pradéw lub czestych i za diugich przy$pieszen
state ustawiong w
regulatorze napgdu pod
Co121
na X7 lub X8 nie ma przytaczonego PTC przytaczy¢ PTC lub wytgczy¢ kontrole (C0584 = 3)
pod C0121 ustawiono za niskg warto$¢ wprowadzi¢ wyzszg wartos¢
OH8 PTC na zaciskach T1, T2 |silnik za goracy wskutek przekroczenia dopuszczalnych sprawdzi¢ koncepcie silnika
melduje za wysokg pradéw lub czestych i za diugich przy$pieszen
temperature silnika
zaciski T1, T2 nie oblozone przytaczy¢ PTC lub wytgcznik termiczny lub wytaczy¢
kontrole (C0585 = 3)
ou za wysokie napiecie za wysoka energia hamowania (napigcie obwodu zastosowa¢ hamulec zespolony lub modut zasilajgcy i modut
posredniego wyzsze jak stwierdzone w C0173) hamujgcy lub modut sprzezenia zwrotnego
PEr usterka programu stwierdzono btgd w przebiegu programu wystac¢ do firmy Lenze regulator napedu z zestawem
parametréw (na dyskietce)
Pl biad inicjalizacji przy transferze zestawu parametrow pomigdzy regulatorami | skorygowac zestaw parametrow
napedu stwierdzono bigd
zestaw parametrow nie pasuje do regulatora napedu
PRO bigd zestawu parametréw | biad przy fadowaniu zestawu parametrow ustawi¢ zgdang parametryzacje i zachowa¢ pod C0003
PR1 UWAGA: przy PRO trzeba dodatkowo odigczy¢ zasilanie
PR2 e automatycznie faduje si¢ fabryczne ustawienie
PR3
PR4
Sd3 awaria czujnika na X9/8 przewéd przerwany sprawdzi¢ przewod na przerwanie zyly

wejscie X9 PIN 8 nie obtozone

obtozy¢ wej$cie X9 PIN 8 z 5 V lub wytaczy¢ kontrole
(C0587 = 3)

Lenze

BA9300VEC PL 2.0

8-5




Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiécen

Wyswietlacz | Zaktocenie Przyczyna Usuwanie przyczyny
Sd5 uszkodzony czujnik przewodno$¢ na X6/1, X6/2 <2 mA sprawdzi¢ przewod na przerwanie zyly
przewodnosci sprawdzi¢ czujnik przewodnosci
Sd6 awaria czujnika czujnik temeperatury silnika na X7 lub X8 melduje nie sprawdzi¢ podigczenie przewodu zasilajgcego
zdefiniowane wartosci ew. kontrole wytaczy¢ przy pomocy C0594 = 3

' rozpoznawanie temperatury przez enkoder X8

8.4 Kasowanie meldunkow zakldcen

TRIP
e Po usunieciu zaktocenia, blokada impulséw kasuje sie tylko przy pomocy potwierdzenia TRIP.

e Potwierdzi¢ TRIP przy pomocy:

- Modut obstugi:
Nacisng¢ przycisk STOP.
Nastepnie nacisng¢ RUN, aby z powrotem odblokowac¢ regulator napedu.

Nastawi¢ LECOM: C0043 =0

Stowo sterujgce C0135

Zacisk X5/E5

Stowo sterujgce AIF

Stowo sterujgce magistrala systemowa

o Rada!
l Jesli zrodto TRIP jest jeszcze aktywne, to TRIP nie da sie skasowac.
Meldunek

e Po usunigeciu zaktécenia blokada impulséw zostaje automatycznie skasowana.

8-6 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Konserwacja

Konserwacja

Prace konserwacyjne

e Regulator napedu nie wymaga konserwacji w pracy w przepisowych warunkach. (&2 3-2)
e Przy zanieczyszczonym powietrzu otoczenia moga sie zatkaé otwory wentylacyjne w
regulatorze napedu.

- Regularnie nalezy kontrolowac¢ otwory wentylacyjne (w zaleznosci od stopnia
zanieczyszczenia co ok. 4 tygodnie).

- Zatkane otwory wentylacyjne nalezy czysci¢ przy pomocy odkurzacza.

Stop!

Do czyszczenia otwordw wentylacyjnych nie wolno stosowac ostrych lub szpiczastych przedmiotow,

takich jak n. p. nozy czy Srubokretéw.

BA9300VEC PL 2.0

9-1
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9.2 Adresy serwisow

Adresy partnerow firmy Lenze na catym Swiecie mozna znalez¢ na odwrotnej stronie kazdego druku
firmy Lenze.

9-2 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Zatacznik

Przyktady zastosowan

—Jy

abc

)

Dla zwyktych zastosowan, wewnetrzna obrobka sygnatu jest zaprogramowana w konfiguracjach
zasadniczych urzadzenia.

e Mozna wybiera¢ konfiguracje zasadnicze za pomocag C0005, uruchomié i przy pomocy kilku

nastawien dostosowac do wiasnych potrzeb (Short Setup). (8 7-1)

e Ustawianie danych silnika i dostosowanie regulacji silnika sg w zasadzie niezalezne od
konfiguracji i opisane zostaty w rozdz. “Uruchomienie”. (& 5-1)

Konfiguracja Funkcja zasadnicza

1xxx sterowanie predkoscig obrotowg [ 10-2
2XXX sterowanie krokowe L 104
3xxx sterowanie uktadaniem L 10-7
4xxx sterowanie momentem [ 10-10
5Xxx czestotliwos¢ kierujgca - master L 10-12
Bxxx czestotliwosc kierujgca - slave (szyna) L 10-14
7XXX czestotliwosc kierujgca - slave (kaskada) L 10-16
8xxx regulacja potozenia amortyzatora (zewnetrzne rozpoznawanie $rednicy) 0 10-19
9xxx regulacja potozenia amortyzatora (wewnetrzny kalkulator $rednicy) L 10-22
Rada!

W GDC i w module obstugi mozna znalez¢é w menu “Krétkotrwate uruchomienie” najwazniejsze kody
do konfiguracji zasadnicze;.

BA9300VEC PL 2.0
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10-2

Zatacznik

Sterowanie predkoscia obrotowa (C0005 = 1000)

Konfiguracja C0005 = 1000 (ustawienie fabryczne) jest przewidziana przede wszystkim do napedoéw
pojedynczych. Za pomocg wejscia analogowego X6/1 wprowadza sie warto$¢ zgdang dla predkosci
obrotowej napedu. W potgczeniu z cyfrowymi sygnatami sterujgcymi nastepuje wewnetrzna obrébka

sygnatu.
Short Setup
Ustawienie Kod Wyjas$nienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie warto$ci C0010 wprowadzanie minimalnej predkosci dla wartosci zadanej = 0 0 obr. na min.
zadanej C0012 czas rozbiegu dla gtéwnej wartosci zadanej 500s
C0013 czas hamowania dla gtéwnej wartosci zadanej 500s
C0034 przefaczenie na przewodos¢ 4 ... 20 mA 0
C0038/1...6 |wprowadzanie zakreséw zablokowanych 0 obr. na min.
C0039/1 predkos¢ JOG, uruchamiana za pomocg cyfr. wejscia X5/E3 1500 obr. na min.
C0190 uruchamianie kanatu wartosci dodatkowej zadanej 0
€0220 czas rozbiegu dla dodatkowej wartosci zadanej 200s
Cc0221 czas hamowania dla dodatkowej wartosci zadanej 200s
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystyka U/f lub regulacjq wektorowg 5
C0011 maksymalna predkos¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
€0021 kompensacja poslizgu w zaleznosci od
urzadzenia
C0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0023 maksymalny prad dla pracy generatorowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0019 prog dla automatycznego hamowania pragdem statym 0 obr. na min.
C0107 czas postoju dla hamowania pradem statym 0.00s
C0036 warto$¢ zadana pradu dla hamowania pradem statym 0.00A
C0018 czestotliwo$¢ przetaczania przemiennika 6
C0142 zachowanie po odblokowaniu regulatora 1
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
zenkoderem C0071 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wptyw regulatora predkosci (tylko przy regulacji charakterystyki U/f) 10.00 %
BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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10.1.2

10-4

Zatacznik

Sterowanie krokowe (C0005 = 2000)

Konfiguracja C0005 = 2000 pomocna jest w sytuacjach, w ktérych naped powinien powtorzy¢ pewng,
okre$long liczbe obrotéw. W ten sposdb mozna np. dalej transportowaé krokowo paczki na
przenosniku tasmowym lub przenosnik $limakowy moze dozowac cyklicznie pewne okreslone

porcje.

Predkos¢ transportu i droge lub predko$¢ dozowania i ilo§¢ nalezy tu sterowac przez dwa wejscia
analogowe niezaleznie od siebie. Wykonanie kroku uruchamiane jest przez wejcie cyfrowe X5/E4.

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjas$nienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie warto$ci C0010 wprowadzanie minimalna predko$¢ dla zadanej predkosci obrotowej = 0 0 obr. na min.
zadanej C0012 czas rozruchu dla zadanej predkosci obrotowe;j 1.00's
C0013 czas hamowania dla zadanej predkosci obrotowej 1.00's
C0034 przefaczenie na przewodos¢ 4 ... 20 mA 0
C1351 stata normowania dla wprowadzenia drogi 6553600
(wartos¢ = liczba obrotéw dla wartosci zadanej drogi = 100 %,
65536 = 1 0brét)
C0560/1 wewnetrzna warto$¢ zadana drogi, uruchamiana za pomocg wejscia cyfr. | 100 %
X5/E3
C0940, dopasowanie drogi hamowania C0940 =1
C0941 C0940] _ [COO11] - [CO13] - 65536 cooat=4
00941 120 - [1351]
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystyka U/f lub regulacjq wektorowg 5
C0011 maksymalna predkos¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
€0021 kompensacja poslizgu w zaleznosci od
urzadzenia
C0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0019 prog dla automatycznego hamowania pragdem statym 0 obr. na min.
C0107 czas postoju dla hamowania pradem statym 0.00s
C0036 warto$¢ zadana pradu dla hamowania pradem statym 0.00A
C0018 czestotliwo$¢ przetaczania przemiennika 6
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
z czujnikiem przyrostowym |74 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wptyw regulatora predkosci (tylko przy regulacji charakterystyki U/f) 10.00 %
BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Zatacznik

naped dozujacy

naped
transportera

0

-

RYS. 10-3 Schemat ideowy sterowania krokowego dla stacji napetniania materiatéw sypkich
Oblozenie wejs¢ i wyjsc¢ Naped dozujacy Naped przeno$nika
wejcie analogowe o predkos¢ dozowania o predkos¢ krokowa
o ilos¢ dozowania o szeroko$¢ kroku
wejscie cyfrowe e odblokowanie regulatora o odblokowanie regulatora
e kierunek obrotow o kierunek krokow
o stala ilo5¢ dozowania o stala szeroko$¢ kroku
o start dozowania o start krok
o TRIP-Reset o TRIP-Reset
wyjscie cyfrowe e bigd (TRIP) e bigd (TRIP)
e aktualna predkos¢ obrotowa > C0017 (Qmw) e aktualna predko$¢ obrotowa > C0017 (Qmw)
e gotéw do pracy (RDY) e gotéw do pracy (RDY)
e dozowanie zakofczone e krok zakonczony

wyjScie analogowe

warto$¢ aktualna obrotow
prad silnika

warto$¢ aktualna obrotow

o prad silnika

10-6
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Sterowanie ukladaniem (C0005 = 3000)

Konfiguracja C0005 = 3000 przewidziana jest dla napeddw wrzecionowych, ktére uktadajg materiat
podczas nawijania.

Przez wejscie analogowe 1 transmituje sie predkos¢ napedu nawijajgcego, z ktérg prowadzona jest
predkos¢ napedu uktadajgcego. Kazda zmiana kierunku obrotéw sterowana jest za pomocg wejsc
cyfrowych X5/E1 i X5/E2. Mozna do tego zastosowaé np. wytgczniki krancowe, blokujgce
dotychczasowy kierunek obrotéw.

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjasnienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie warto$ci C0012 czas rozruchu 1.00s
zadanej C0013 czas hamowania 1.00s
0034 przelaczenie na przewodos¢ 4 ... do 20 mA 0
C0141 dodatkowa wartos¢ zadana dla "cykania” za pomoca wejscia cyfr. X5/E3 10.00 %
C0472/1 ustawienie kroku przesuwu 100.00 %
C0474/1 ustawienie przerwy przesuwu (65536 powoduje pauze jednego obrotu 10000
silnika, jesli 100 % prowadzacych wartosci zadanych odpowiada 3000 obr.
na min.)
C0104 wybor przy$pieszania: stata droga (stata liczba obrotow) 2
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystyka U/f lub regulacjg wektorowq 5
C0011 maksymalna predkos¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
€0021 kompensacja poslizgu w zaleznosci od
urzgdzenia
€0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzgdzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0019 prog dla automatycznego hamowania pradem statym 0 obr. na min.
C0107 czas postoju dla hamowania pradem statym 0.00s
C0036 wartos¢ zadana pradu dla hamowania pradem statym 0.00A
C0018 czestotliwos¢ przetaczania przemiennika 6
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
zenkoderem C0071 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wplyw regulatora predkosci (tylko przy regulacji charakterystyki U/f) 10 %
BA9300VEC PL 2.0 10-7
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RYS. 10-5 Schemat ideowy sterowania uktadajacego
Oblozenie wejs¢ i wyjs¢ Naped przesuwajacy
wejscie analogowe e warto$¢ zadana prowadzaca
wejscie cyfrowe e odblokowanie regulatora
e kierunek obrotow
e dodatkowej wartosci zadanej
e start przesuwu
o TRIP-Reset
wyjscie cyfrowe e bigd (TRIP)
e aktualna predko$¢ obrotowa > C0017 (Qmw)
e gotéw do pracy (RDY)
® przerwa przesuwu
analogowe wyjs¢ e warto$¢ aktualna obrotow
e prad silnika
Lenze BA930OVEC PL 2.0 10-9
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10.1.4 Sterowanie momentem (C0005 = 4000)

Sterowanie napedem z momentowg warto$cig zadang mozliwe jest przy konfiguracji C0005 = 4000.

Woprowadzenie wartosci zadanej odbywa sie za pomocg wejscia analogowego X6/2. Kierunek
momentu obrotowego wynika ze znaku przed warto$cig zadang i uruchomienia cyfrowych wejs¢
X5/E1 i X5/E2. Maksymalng dopuszczalng predkos¢ obrotowg wprowadza sie za pomoca wejscia
analogowego X6/1.

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjasnienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie wartosci C0010 wprowadzanie minimalnej wartosci w celu ograniczenia predkosci 0 obr. na min.
zadanej C0012 czas rozruchu dla graniczne] predkosci 500s
C0013 czas hamowania dla granicznej predkosci 500s
C0034 przefaczenie na przewodos¢ 4 ... 20 mA 0
C0039/1 predko$¢ JOG jako warto$¢ graniczna, uruchamiana za pomocg wejscia 1500 obr. na min.
cyfr. X5/E3
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystykg U/f lub regulacjq wektorowg 5
Bezposrednie sterowanie momentem obrotowym mozliwe jest tylko przy
aktywnej regulacji wektorowej!
C0011 maksymalna predko$¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0018 czestotliwo$¢ przetaczania przemiennika 6
C0142 zachowanie po odblokowaniu regulatora 1
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmochienie regulatora ograniczajacego 10
zenkoderem €0071 czas nastawiania regulatora ograniczajacego 50 ms

10-10 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Zatacznik

Czestotliwosé kierujgca - master (C0005 = 5000)

Konfiguracja C0005 = 5000 stuzy do sterowania zespotem napeddéw. Przygotowana zadana
predkos¢ obrotowa stosowana jest jako wspoélna wielkosS¢ kierujgca zarowno w master jak i w
napedach kolejnych. Przekazanie do kolejnych napedow odbywa sie za pomocg wyjscia
czestotliwosci kierujgcej X10.

Dzieki parametryzowanemu wzorcowaniu wielkosci kierujgcych mozliwe jest dopasowanie
predkosci poszczegdlnych napedoéw do procesu.

Schemat ideowy potgczenia sieciowego czestotliwosci kierujgcej dla maszyny tekstylnej przedstawia

RYS. 10-10. (2 10-18)

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjas$nienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie warto$ci C0010 wprowadzanie minimalnej predkosci dla wartosci zadanej = 0 0 obr. na min.
zadanej C0012 czas rozbiegu dla gtéwnej wartosci zadanej 500s
C0013 czas hamowania dla gtéwnej wartosci zadanej 500s
C0034 przefaczenie na przewodos¢ 4 ... 20 mA 0
C0039/1 predkos¢ JOG, uruchamiana za pomocg wejscia cyfr. X5/E3 1500 obr. na min.
C0190 uruchamianie kanatu dodatkowej wartosci zadanej 0
€0220 czas rozbiegu dla dodatkowej wartosci zadanej 200s
Cc0221 czas hamowania dla dodatkowej wartosci zadanej 200s
Obrébka czestotliwosci C0030 wybor statej czestotliwosci kierujacej wyjscie X10 3
kierujace] C0473/1, licznik, mianownik - wzorcowanie czestotliwosci kierujacej C0473/1=1
C0533 C0533=1
C0032, licznik, mianownik - wspotczynnik przekfadni C0032=1
C0033 €0033 =1
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystykg U/f lub regulacjq wektorowg 5
C0011 maksymalna predko$¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
€0021 kompensacja poslizgu w zaleznosci od
urzadzenia
C0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0019 prog dla automatycznego hamowania pragdem statym 0 obr. na min.
C0107 czas postoju dla hamowania pradem statym 0.00s
C0036 warto$¢ zadana pradu dla hamowania pradem statym 0.00A
C0018 czestotliwo$¢ przetaczania przemiennika 6
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
zenkoderem C0071 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wptyw regulatora predkosci (tylko przy regulacji charakterystyki U/f) 10.00 %
BA9300VEC PL 2.0 Lenze




azua

03N00€E6VE

1d

0¢

€T-0T

-0l 'SAY

J9)sew-eoklniap] 9somijjo3sdz) 0006 !foeinbyuoy ejp mojeubAs mArdazid

X10
X9
o DFIN DFOUT <] czestotliwosé
% ? ::| (dla napedow
T C0012[ C0220 nadaznych)
C0425 C0013[ C0221 F C0030
RN N S DFSET
X6 - przygotowanie wartosci zadanej NSET
gtéwna 1
warto$é zadana |2 % % ]\ N i N, 1 > )
1 C0533 C0033
dodatkowa 3 AIN2
warto$é zadana [4 ? ? \
X5
DIGOUT N
X5 A1 TRIP
zalaczenie regulatora [28 DIGIN [coto5]  [coot1]  [cooos] [Co022] *l;\[\’ A2  Qmin
bieg w prawo - QSP  [E1 v v v ¥ CVPT A3  RDY
bieg w lewo - QSP  [E2 @ _ regulacja silnika MCTRL A4] - Imax
JOG wartosé zadana [E3 | szybki stop
_— r=n U,
TRIP-Set [E4
TRIP-Reset [E5 ! l -/—>f AouTi| *X®
sterowanie charakt. U/f @ pred kos$é
1 S G [ % % aktualna
regulacja wektorowa
U
X8 —
-5 1, | AOUT2
enkoder ) h o
(w razie potrzeby) |33 '? > > regulator n —4?—'(?—» @ prad silnika
1 [ [
C0025 C0070 co016] [C0018]
C0071 C0021
C0074

N
=
D
R
N
=
X
g
—




—"-I Zatacznik
abc

10.1.6 Czestotliwosé kierujgca — slave (szyna) (C0005 = 6000)

Konfiguracja C0005 = 6000 stuzy do powigzania regulatora napedu z zespotem napedow.

Dla prowadzenia napedu wczytywana jest warto$¢ zadana czestotliwosci kierujgcej za pomoca
wejscia X9. W dalszej obrobce nastepuje wzorcowanie, dzieki ktdrej predkos¢ napedu moze zostaé
dopasowana do procesu.

Za pomocg wejscia cyfrowego X5/E3 mozna ponadto uaktywni¢ dodatkowg wewnetrzng wartosc
zadana.

Wartos¢ zadana czestotliwosci kierujgcej transmitowana jest stale do kolejnego napedu.

Schemat ideowy potgczenia sieciowego czestotliwosci kierujgcej dla maszyny tekstylnej przedstawia
RYS. 10-10. (43 10-18)

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjas$nienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie wartosci co141 dodatkowa warto$¢ zadana, uruchamiana za pomocg wejcia cyfr. X5/E3 | 10.00 %
zadanej C0671 czas rozbiegu dla dodatkowej wartosci zadanej 00s
C0672 czas hamowania dla dodatkowej wartosci zadanej 0.00s
Przerébka czestotliwosci C0425 wybor statej czestotliwosci kierujacej wejscie X9 3
kierujace] C0473/1, licznik, mianownik - wzorcowanie czestotliwosci kierujacej C0473/1=1
C0533 C0533=1
0032, licznik, mianownik - wspotczynnik przekfadni C0032=1
C0033 €0033 =1
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystyka U/f lub regulacjq wektorowg 5
C0011 maksymalna predkos¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
€0021 kompensacja poslizgu w zaleznosci od
urzadzenia
C0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0019 prog dla automatycznego hamowania pragdem statym 0 obr. na min.
C0107 czas postoju dla hamowania pradem statym 0.00s
C0036 warto$¢ zadana pradu dla hamowania pradem statym 0.00A
C0018 czestotliwo$¢ przetaczania przemiennika 6
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
zenkoderem C0071 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wptyw regulatora predkosci (tylko przy regulacji charakterystyki U/f) 10.00 %

10-14 BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Zatacznik

Czestotliwosé kierujgca — slave (kaskada) (C0005 = 7000)

Konfiguracja C0005 = 7000 stuzy do powigzania regulatora napedu z zespotem napedow.

Dla prowadzenie napedu wczytywana jest warto$¢ zadana czestotliwosci kierujgcej za pomoca
wejscia X9. W dalszej obrobce nastepuje wzorcowanie, dzieki ktdrej predkos¢ napedu moze zostaé
dopasowana do procesu.

Za pomocg wejscia cyfrowego X5/E3 mozna ponadto uaktywni¢ dodatkowg wewnetrzng wartosé

zadana.

W przeciwienstwie do konfiguracji 6000 wzorcowana kierujgca wartos¢ zgdana jest odprowadzana
dalej za posrednictwem wyjscia czestotliwosci kierujgcej X10. Zmiany wzorcowania oddziatywujg
takze na nastepne napedy.

Schemat ideowy potgczenia sieciowego czestotliwosci kierujgcej dla maszyny tekstylnej przedstawia

RYS. 10-10. (&2 10-18)

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjasnienie Ustawienie
fabryczne
Przygotowanie wartosci co141 dodatkowa warto$¢ zadana, uruchamiana za pomocg wejscia cyfr. X5/E3  |0.00 %
zadanej C0671 czas rozbiegu dla dodatkowej wartosci zadanej 00s
C0672 czas hamowania dla dodatkowej wartosci zadanej 0.00s
Przerébka czestotliwo$ci C0425 wybor statej czestotliwosci kierujgcej wejscie X9 3
kierujacej C0473/1, licznik, mianownik - wzorcowanie czestotliwosci kierujgcej C0473/11 =1
C0533 C0533 =1
C0032, licznik, mianownik - elektroniczny wspoétczynnik przektadni C0032=1
C0033 C0033 =1
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystykg U/f lub regulacjq wektorowg 5
C0011 maksymalna predko$¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
0021 kompensacja poslizgu w zaleznosci od
urzadzenia
C0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej w zaleznosci od
urzadzenia
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0019 prog dla automatycznego hamowania pragdem statym 0 obr. na min.
C0107 czas postoju dla hamowania pradem statym 0.00s
C0036 warto$¢ zadana pradu dla hamowania pradem statym 0.00A
C0018 czestotliwo$¢ przetaczania przemiennika 6
Przy regulacji wektorowej lub | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
zenkoderem €0071 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wptyw regulatora predkosci (tylko przy regulacii charakterystyki U/f) 10.00 %
Rada!
Przy tej konfiguracji nie mozna uruchomi¢ wejscia czujnika przyrostowego X8.
BA9300VEC PL 2.0 Lenze
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Zatacznik
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RYS. 10-10

Schemat ideowy potaczenia sieciowego czestotliwosci kierujgcej dla maszyny tekstylnej
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Regulacja potozenia amortyzatora (zewnetrzne rozpoznawanie srednicy)

(C0005 = 8000)

Konfiguracja C0005 = 8000 jest przewidziana dla napedoéw nawijajgcych z regulacjg potozenia
amortyzatora i zewnetrznym rozpoznawaniem $rednicy.

Za pomocg sygnatu naped jest wstepnie sterowany z predkoscig urzadzenia lub materiatu. W
zaleznosci od aktualnego potozenia amortyzatora, regulator potozenia amortyzatora wytwarza
sygnat korygujgcy dodawany do sygnatu wstepnego sterowania. Wynik to zadana predko$c¢
obwodowa, ktéra moze zostaé zastosowana w przypadku nawijarki kontaktowej bezposrednio jako

zadana predkosc¢ obrotowa.

W przypadku nawijarki centralnej dzieki wzorcowaniu Srednicy nawijania otrzymuje sie zadang
predkosé obrotowsg. Analogowy sygnat dostarczony przez czujnik srednicy zostaje odpowiednio

przerobiony.

Lenze

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjasnienie Ustawienie fabryczne
Wstepne sterowanie C0425 | wybor statej czestotliwosci kierujacej wejscie X9 3
czestotliwosci kierujacej o950 | jicznik dla wzorcowania czestotiwosc kierujacej 5
C0951 mianownik dla wzorcowania czestotliwosci kierujgcej 1
Regulacja potozenia C0141 | wartoSci zadanej potozenia amortyzatora 10.00 %
amortyzatora C0687 | okno wartos¢ aktualna potozenia amortyzatora = wartosé zadana polozenia | 1.00 %
amortyzatora
C1330 | czas rozbiegu dla warto$ci zadanej potozenia amortyzatora 10s
C1331 czas hamowania dla warto$ci zadanej potozenia amortyzatora 10s
C1332 | wzmocnienie regulatora potozenia amortyzatora 1.0
C1333 | czas nastawiania regulatora potozenia amortyzatora 400 ms
C0472/1 | wptyw regulatora potozenia amortyzatora 0.00 %
Rozpoznawanie Srednicy | C0026/2 |offset wejscie analogowe X6/2 10.00 %
C0027/2 | wzmocnienie wejscie analogowe X6/2 100.00 %
C0640 |stata czasu filtrowania dla filtra wartosci aktualnej Srednicy 1.00s
C1304 maksymalna $rednica Dmax (odpowiada wartosci aktualnej = 100 %) 500 mm
C1305  |dolna granica $rednicy 100 mm
C1306  |gorna granica $rednicy 500 mm
C1308 | wybdr funkcji arytmetycznej 1/D 1
C1309 minimalna $rednica Dmw 100
C1310 | czas rozbiegu/hamowania dla nowej Srednicy poczatkowej 1.000s
Regulacja silnika C0006 | wybor sterowanie charakterystykg U/f lub regulacjg wektorowq 5
C0011 maksymalna predkos¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
0021 kompensacja poslizgu »
C0022 | maksymalny prad dla pracy silnikowej grzzg(ljiir:\(i):q od
0023 maksymalny prad dla pracy generatorowej
C0105 | szybki stop-czas hamowania 500s
C0018 | czestotliwos¢ przetgczania przemiennika 6
Przy regulacji wektorowej |C0070 |wzmocnienie regulatora predkosci 10
lub z enkoderem C0071 |czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 | wplyw regulatora predkosci (tylko przy regulacii charakterystyki U/f) 10.00 %
C0540 | wybor wydawania sygnatu na wyjsciu czestotliwosci kierujgcej X10 0
Radal!

Przy tej konfiguracji mozna uruchomi¢ wejscie enkodera X8, jesli ustawi sie wyjscie czestotliwosci
kierujgcej X10 na powtarzanie sygnatu wejsciowego na X8 (C0540 = 5).

BA9300VEC PL 2.0
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10-21



_—

abc -I

10.1.9

10-22

Zatacznik

Regulacja potozenia amortyzatora (wewnetrzne rozpoznawanie srednicy)

(C0005 = 9000)

Konfiguracja C0005 = 9000 jest przewidziana dla napeddéw nawijarki z regulacjg potozenia
amortyzatora. W przeciwienstwie do konfiguracji 8000 wyliczana jest tu wewnetrzna $rednica.

Za pomocg sygnatu naped jest wstepnie sterowany z predkoscig urzgdzenia lub materiatu. W
zaleznoéci od aktualnego potozenia amortyzatora, regulator potozenia amortyzatora wytwarza
sygnat korygujgcy dodawany do sygnatu wstepnego sterowania. Wynik to zadana predkosc
obwodowa, ktérg mnozy sie przez 1/D zadanej predkosci obrotowe;j.

Wyliczenie $rednicy nawijania odbywa sie w oparciu o sygnaly dla predkosci liniowej i predkosci
nawijania. Po kazdej wymianie szpuli mozna wprowadzi¢ nowg $rednice poczatkowa.

Short Setup
Ustawienie Kod Wyjasnienie Ustawienie fabryczne
Wstepne sterowanie 0425 wybor statej czestotliwosci kierujacej wejscie X9 3
czestotliwoscia kierujaca
Wstepne sterowanie C0950 licznik dla dla wzorcowania czestotliwosci kierujacej 5
czestotliwoscia kierujaca | ;g5 mianownik dla wzorcowania czestotliwosci kierujacej 1
Regulacja potozenia C0141 wartos¢ zadana potozenia amortyzatora 10.00 %
amortyzatora C0687 okno warto$¢ aktualna potozenia amortyzatora = warto$¢ zgdana potozenia | 1.00 %
amortyzatora
C1330 czas rozruchu dla wartosci zadanej potozenia amortyzatora 10s
C1331 czas hamowania dla wartosci zadanej potozenia amortyzatora 10s
C1332 wzmocnienie regulatora potozenia amortyzatora 1.0
C1333 czas nastawiania regulatora potozenia amortyzatora 400 ms
C0472/1 wplyw regulatora potozenia amortyzatora 10.00 %
Obliczanie Srednicy C1300 znamionowa predko$¢ obrotowa przy maksymalnej $rednicy (C0051) 500 obr. na min.
C1301 znamionowa predko$¢ obrotowa z sygnatu czestotliwosci kierujacej (C0426) | 2500 obr. na min.
C1303 stala czasu filtrowania dla wartosci aktualnej $rednicy 1.00s
C1304 maksymalna $rednica Dmax (odpowiada wartosci aktualnej = 100 %) 500 mm
C1305 dolna granica $rednicy 100 mm
C1306 gérna granica $rednicy 500 mm
C1308 wybor funkcji arytmetycznej 1/D 1
C1309 minimalna $rednica Dmin 100
C1310 czas rozruchu/hamowania dla nowej $rednicy poczatkowej 1.000 s
Regulacja silnika C0006 wybor sterowanie charakterystyka U/f lub regulacjg wektorowq 5
C0011 maksymalna predkos¢ obrotowa 3000 obr. na min.
C0016 podwyzszanie napiecia 0.00 %
C0021 kompensacja poslizgu .
€0022 maksymalny prad dla pracy silnikowej :‘Jvrzzgcljezier:]?aém od
C0023 maksymalny prad dla pracy generatorowej
C0105 szybki stop-czas hamowania 500s
C0018 czestotliwos¢ przetaczania przemiennika 6
przy regulacji wektorowej | C0070 wzmocnienie regulatora predkosci 10
lub z enkoderem €0071 czas nastawiania regulatora predkosci 50 ms
C0074 wplyw regulatora predkosci (tylko przy regulacji charakterystyki U/f) 10.00 %
C0540 wybor wydawania sygnatu na wyjsciu czestotliwosci kierujacej X10 0
Rada!

Przy tej konfiguracji mozna uruchomi¢ wejscie enkodera X8, jesli ustawi sie wyjscie czestotliwosci
kierujacej X10 na powtarzanie sygnatu wejsciowego na X8 (C0540 = 5).
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Zalacznik | —

abc

)

Spis wyrazen fachowych

Pojecie Znaczenie

AlF Interfejs automatyzacji (X1)

CAN Controller Area Network

CE Communauté Européen (po polsku: Unia Europejska)

Dane procesu

Np. dane zadane i aktualne regualtora napedu, ktore jak najszybciej muszg zosta¢ wymienione. Chodzi tu o mate ilosci danych, ktére
sg transmitowane cyklicznie.
W PROFIBUS-DP dane te sg przesytane w logicznych kanatach danych procesowych.

FB Blok funkeyjny

FPDA Swobodnie programowalne wyjscie cyfrowe

FPDE Swobodnie programowalne wejscie cyfrowe

GDC Global-Drive-Control (program dla regulatoréw napedu Lenze pod Windows)

HLG Czujnik rozruchu

INTERBUS Przemystowy standard komunikacji wg. DIN E19258

JOG Stata predko$¢ obrotowa lub wejscie do statej predkosci

Kod Stuzy do wprowadzania i wyswietlania (dostepu) wartosci parametrow.
Adresowanie zmiennych zgodnie z formatem "Code/Subcode” (Cxxxx/xx).
Wszystkie zmienne mozna uruchomic¢ przy pomocy oznakowania kodowego.

KTY “Liniowy " czujnik temperatury uzwojenia silnika

LECOM Lenze Communication

LEMOC2 Program dla regulatoréw napedu Lenze pod DOS

LU Za niskie napiecie

Magistrala polowa

Stuzy do wymiany danych pomigdzy nadrzednym sterowaniem i pozycjonowaniem, np. INTERBUS lub PROFIBUS-DP.

Master

Master to systemy kierujace, np. SPS lub PC.

ou Za wysokie napiecie

PC Personal Computer

PM Magnes trwaty

Potozenie-cel Cel, do ktorego sie zdgza z zadanym profilem ruchu.

PROFIBUS-DP Norma komunikacyjna DIN 19245, sktadajgca si¢ z czesci 1, czesci 2 i czesci 3

PTC Czujnik temperatury z opornikiem termicznym o zdefiniowanej temperaturze zadziatania
QSP Quickstop - szybkie hamowanie

RFR Odblokowanie regulatora

RSP zablokowanie regulatora ( = odblokowanie regulatora )

Slave Urzadzenie w sieci, ktore moze wysytac tylko zgodnie z wymogami Mastera. Regulatory napedu to sg Slaves.
SPS Sterownik programowalny

SSC Regulacja bezczujnikowa

SSI Synchroniczny szeregowy interfejs

TKO Wytacznik termiczny / zestyk rozwierny

Lenze
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10.3 Indeks

A

Adaptacja regulatora procesu, 7-39
Adres urzadzenia, 7-28
Adresy serwisow, 9-2

Aktualny meldunek zaktocen, 7-35

B

Bezpieczenstwo dotykowe, 4-8

Bezpieczniki, 3-11

Dla napedéw pojedynczych o przecigzalnosci 120 %, 3-11
Dla napedéw pojedynczych o przecigzalnosci 150 %, 3-12

Btad propagowany, 7-54
Blokada regulatora, 7-30

Bloki funkcyjne, 7-8
Ustawianie wskazan, 7-10
Ustawianie konfiguracji, 7-10
taczenie, 7-11
Nadawanie nazwy, 7-9
Nazwa wejscia, 7-9
Nazwa wyjscia, 7-10
Opis, 7-18
Ustawianie parametrow, 7-10
Rodzaje sygnatow, 7-8
Wykonywanie polaczen, 7-13
Symbol, 79
Symbol wyjscia, 7-10
Usuwanie polaczen, 7-14

Blokéw funkcyjnych, Tabela, 7-18

BA9300VEC

C

Charakterystyka, 7-62

Cold Plate
Maksymalna temperatura plyty chlodzacej, 4-3
Opoér termiczny, 4-3
Wariant, 4-3
Wymagania w stosunku do radiatoréw, 4-3
Zakres zastosowan, 4-3

Czas hamowania, 5-4, 7-28, 7-38
Czas hamowania QSP , 5-4
Czas otwarcia hamulca, 7-37
Czas procesu, 7-43

Czas rozruchu, 5-4, 7-28, 7-37
Czas trwania impulsu, 7-50
Czas zataczenia hamulca, 7-37
Czas zwalniania QSP, 7-33
Czas zwioki, 7-51

Czasy hamowania, 5-4

Czasy rozruchu, 5-4

Czion zwioki, 7-51

Czyszczenie, 9-1
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D

Dane elektryczne

Typy 9321 do 9324,
Typy 9321 do 9325,
Typy 9325 do 9327,
Typy 9326 do 9332,
Typy 9328 do 9330,
Typy 9331 do 9333,

34

35

39

3-8

36, 39
37, 310

Dane pomiarowe, 3-3
Bezpieczniki, przekroje przewodow, 3-11
Filtr sieciowy, 3-12
Typy 9321 do 9324, 34, 3-8
Typy 9325 do 9327, 3-5, 39
Typy 9328 do 9330, 3-6, 39
Typy 9331 do 9333, 3-7, 3-10
Dane procesu, 7-41

Dane silnika, 5-6
Dopasowanie, 5-6
Moc pomiarowa silnika, 5-6
przeglad typow silnika, 5-7
Silnik-cos phi, 56
Silnik-czestotliwos¢ pomiarowa, 5-6
Silnik-napiecie pomiarowe, 5-6
Silnik-obroty pomiarowe, 5-6
Silnik-prad pomiarowy, 5-6

Dane techniczne, 3-1
Bezpieczniki, przekroje przewodow, 3-11
Dane elektryczne, 3-3
Ogolne dane/Warunki eksploatacji, 3-2
Wiasciwosci, 3-1

Definicje poje¢, 1-1

Derating, 5-5

Diagnostyka napedu, 7-37

Dodatkowa warto$¢ zadana, 7-30
Dodatkowe opakowanie, 1-1
Dopasowanie silnika, 5-6
Dopuszczalna wysoko$¢ zabudowy, 3-2
Dopuszczalne zakresy temperatur, 3-2

Dopuszczenia, 3-2

Lenze
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E

Ekranowanie
Przewdd silnikowy, 4-14
Przewéd sterujacy, 4-21
Zgodny z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej, 4-33

Emisja zaktocen, 3-2

Enkoder, 4-28
Napiecie zasilajace, 4-28, 4-30
Przylaczenie do X8, 4-29, 4-30
Przylaczenie do X9, 4-30
Z poziomem, 4-30
Z poziomem TTL, 4-28

F

Fl-wytacznik réznicowo pradowy, 4-8

Filtr sieciowy
Dla naped pojedynczych o przecigzalnosci 120 %, 3-12
Dla napedéw pojedynczych o przecigzalnosci 150 %, 3-13

Funkcja zasadnicza, 7-27

Funkcje kontrolne, Przeglad, 7-23

G

Gazy, Agresywne, 4-1
Gtéwna warto$¢ zadana, 7-30

Gwarancja, 1-2

H

Histereza, 7-49
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Identyfikacja silnika, 5-14
Identyfikator magistrali CAN, 7-40

Imax-granica
Generatorowa, 7-28
Silnikowa, 7-28

Inne zagrozenia, 2-2

Instalacja, 4-1
Elektryczna, 4-8
Mechaniczna, 4-1
Montaz standardowy, 4-2
Naladowanie elektrostatyczne, 4-10
Sposoby montazu, 4-1

System napedowy zgodny z CE
Budowa, 4-33
Ekranowanie, 4-33
Filtrowanie, 4-33
Uziemienie, 4-33

Wolne przestrzenie do zamontowania urzadzen, 4-1

Zgodne z CE, 4-33

Interfejs automatyzaciji, 4-25

J

Jednostka hamujaca, 4-17

Jumper, Analogowe wartosci zadane, 4-22

BA9300VEC

K

Kaskada czestotliwosci kierujacej, 7-27
Kasowanie, Meldunek zaktocen, 8-6

Kod, Tabela kodéw, 7-26

Kolejnos¢ zataczania, Ustawienie fabryczne, 5-2
Komparator, 7-49

Kompensacja poslizgu, 7-28

Konfiguracja, 7-1
Bloki funkcyjne, 7-8
Czasy rozruchu i hamowania, 54
Konfiguracje zasadnicze, 7-1
Kontrole, 7-21
Maksymalne obroty, 5-3
Minimale obroty, 5-3
Wartosci graniczne pradu, 5-5

Konfiguracja sygnatow, 7-27
Konfiguracja zasadnicza, Przetaczanie, 5-16
Konserwacja, 9-1

Kontrole, 7-21
Bledy wyswietlane poprzez wyjscie cyfrowe, 7-25
Funkcije kontrolne, 7-23
Konfiguracja, 7-47
Reakcje: ostrzezenie, meldunek, TRIP, 7-21

L

Licznik, 7-49

Licznik czas zatgczenia zasilania, 7-36
Licznik czasu pracy, 7-36

Lista obrobki, 7-43

Listy wyboru, 7-67
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M

Magistrala CAN adres wezla, 7-39
Maksymalna predko$¢ obrotowa, 7-28
Maksymalna temperatura, 4-3
Master sprzezenia czestotliwosci kierujacej, 7-27
Meldunek, 7-22
Meldunek zaktocen, 7-30

Kasowanie, 8-6
Meldunki o zaktéceniach, 8-4
Mianownik, 7-49
Minimalna predko$¢ obrotowa, 7-28
Moc pomiarowa, 7-31
Modut obstugi, Meldunki o stanie, 6-1
Modutu obstugi 9371 BB, 5-16

Moduty polowej magistrali danych, INTERBUS,
PROFIBUS-DP, 4-25
Momenty dociagniecia
Zaciski energetyczne, 4-13, 4-17
Zaciski sterujace, 4-21
Montaz
Przy pomocy szyn lub katownikéw sluzacych do mocowania, 4-2

Wersja Cold Plate, 4-3
Przygotowanie, 4-5
Typy 9321 do 9326, 4-6
Typy 9327, 9328, 4-7
Uklad termiczny, 4-4
Zakres zastosowan, 4-3

Wymagania w stosunku do radiatoréw, 4-3

N

Nadmierna predko$¢ obrotowa, 6-1
Nadmierne obroty, 2-2
Napiecie aktualne silnika, 7-30

Napiecie obwodu posredniego, 7-30
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O

Obcigzenie urzadzenia, 7-30

Obtozenie zaciskow, 5-16
Zmiana, 5-16

Obrébka sygnatu, Dostosowanie, 5-16
Obroszenie, 5-1

Obroty
Maksymalne, 5-3
Minimalne, 5-3

Ocena boku, 7-50
Ochrona oséb, 2-2

Ochrona silnika, 4-10
Przekaznik nadpradowy, kontrola temperatury, 4-10

Ochrona urzadzenia, 2-2

Odporno$¢
Izolacji, 3-2
Na wstrzasy, 3-2
Na zaklocenia, 3-2

Odpowiedzialnos¢, 1-2

Ograniczenie predkosci, 7-27

Okno, 7-49

Okno synchronizacji, 7-54

Opakowanie, 3-2

Opor termiczny, 4-3

Oporniki zamykajace magistrale danych, 4-25

Optymalizacja
Identyfikacja silnika, 5-14
Regulacja wektorowa, 5-13
Sterowanie charakterystykg U/f, 5-11

Ostrzezenie, 7-22

Oznakowanie, Regulator napedu, 1-2
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P

Parametr
Klasy parametrow, 7-4
Program komputerowy, 7-4

Parametry napedu, Ustawienie fabryczne, 5-2

Parametryzacja, 7-4

Menu wyboru, 7-5
Menu glowne, Podrzedne, 7-5

Mozliwosci, 7-4
Struktura zestawu parametrow, 7-4
Pasta przewodaca ciepto, 4-5
Pierwsze zataczenie, 5-1
Podtaczenie zasilania, Zabezpieczenie, 4-13
Pomiarowe napiecie silnika, 7-33

Potencjometr silnika, 7-38

Praca napedu, wptyw dtugosci przewodu silnikowego, 4-16

Praca z optymalng moca, 7-28
Praca z optymalng redukcjg hatasu, 7-28
Praca zespolona, 4-19

Centralne zasilanie, 4-20
Zdecentralizowane zasilanie, 4-19

Producent, 1-2

Program komputerowy, 7-4

Przeglad typow silnika, 5-7

Przekroje poprzeczne przewodéw, 4-13
Podigczenie zasilania, 4-13

Przewody sterujace, 4-21
Przylacze silnika, 4-17

Przekroje przewodoéw, 3-11
Dla napedéw pojedynczych o przecigzalnosci 120 %, 3-11
Dla napedéw pojedynczych o przecigzalnosci 150 %, 3-12
Przetaczanie chwytajace, 6-1
Przetaczanie po stronie silnikowej, 4-17, 6-2
Przepisy prawne, 1-2
Przewdd silnikowy
Ekranowanie, 4-14
Wplyw diugosci, 4-16
Przycisk STOP, 7-44
Przytacza, Energetyczne, 4-12
Przytacza energetyczne, 4-12
Maks. dopuszczalne przekroje poprzeczne, 4-13, 4-17
Przytacza sterujace, 4-21
Przylacze systemowe magistrali danych, 4-25
Wejscie czestotliwosci kierujacej, 4-27
Wyjscie czestotliwosci kierujacej, 4-27

BA9300VEC

Przytacze
Przewody sterujace, 4-21
Schemat ideowy, 4-18
Silnika , 4-14
Sterujace, Schemat polaczen, 4-23, 4-24
Sygnaly analogowe, 4-23
Sygnaly cyfrowe, 4-24

Przytacze silnika, 4-14
Przytacze systemowe magistrali danych, 4-25

Przytaczenie
Jednostka hamujaca, 4-17
Zasilania, 4-12

Przytaczenie systemowej magistrali danych, CAN-, CANopen,

4-26
Przytaczenie zasilania, 4-12

Prad aktualny silnika, 7-30

Q

QSP (szybki stop), 7-30

R

Regulacja braku zasilania, 7-62

Regulacja momentu, 7-27

Regulacja silnika, 7-61

Regulacja wektorowa, Optymalizacja, 5-13

Regulator napedu, 1-1
Konfiguracja, 7-1
Oznakowanie, 1-2
Warunki eksploatacji, 3-2
Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem, 1-2

Regulator polowy Ti, 7-30

Regulator poslizgu Tn, 7-31

Regulator pradu Tni, 7-30

Regulator predkosci obrotowej Tnn, 7-30
Regulator predkosci obrotowej Vpi, 7-30
Regulator predkosci obrotowej Vpn, 7-30

Rejestru btedow, 7-35, 8-2
Aktywne zaklocenie, 8-2
Budowa, 8-2
Praca przy pomocy, 8-3
Rozpoznawanie zaklocen, 8-3

Rodzaj ochrony, 3-2

Rodzaje sieci zasilajacej , 4-11
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Rozdzielenie potencjatow, 4-8, 4-9
Podwdjna izolacja bazowa, 4-9
Wg VDE 0160, 4-9

S

Schemat ideowy, Przytacze energetyczne, 4-18
Schemat potaczen, Przytacza sterujace, 4-23, 4-24
Serwo przemiennik. Patrz Regulator napedu

Serwo regulator pozycjonujacy. Patrz Regulator napedu
Slave szyny czestotliwosci kierujacej, 7-27

Stowa wejscia procesu, 7-58

Stowo statusu, 7-35

Stowo sterujace, 7-34

Softwareversion, 7-33

Spadek napiecia, 4-13

Specyfikacja przewodoéw, 4-11

Spis wyrazen fachowych, 10-25

Sposoby montazu, 4-1

State wartosci zadane, 7-46

Sterowanie charakterystykg U/f, Optymalizacja, 5-11
Sterowanie predkoscig obrotowg, 7-27

Sterowanie urzadzeniem, 7-27

Stopien zanieczyszczenia, 3-2

Sygnat sprzezenia zwrotnego
Przylaczenie enkodera X8, 4-28
Przylaczenie enkodera X9, 4-30

Sygnaly sprzezenia zwrotnego, Urzadzenie do kontroli
temperatury, 4-31

System napedowy, 1-1
Instalacja zgodna z CE, 4-33

Systemy sprzezenia zwrotnego, Enkoder, 4-28
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T

Tabela blokéw funkcyjnych, 7-18

Tabela kodow, 7-26
Wyjasnienie, 7-26

Tabela robocza, 7-15
Czeste bledy wystepujace przy konfigurowania, 7-17

Temperatura radiatora, 7-30
Temperatura silnika, 7-30
Transport, sktadowanie, 2-1
TRIP, 7-21

Tryb pracy, Dopuszczalne, 5-10
Tryb pracy regulacii silnika, 7-28
Tryby pracy, Optymalizacja, 5-11

U

Uktad ograniczajacy prad zataczania, 6-1
Uruchomienie, 5-1
Uruchomienie krotkotrwate, 5-2

Urzadzenie do kontroli temperatury
KTY (PTC) lub wylacznik termiczny (TKO), 4-31
Przylaczenie, 4-31
Punkt zadzialania, 4-31
Ustawienie fabryczne
Kolejnos¢ zataczania, 5-2
Uruchomienie krotkotrwale, 5-2
Wazne parametry napedu, 5-2
Usuwanie odpadéw, 1-2

Usuwanie zaktocen, 8-1
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w

Wariant
9321-V003 do 9326-V003, 4-6
9327-v003, 9328-V003, 4-7
Cold Plate, 4-3
V003, 4-3
Wartos¢ listowa predkosci obrotowej, 7-30
Warto$¢ zadana JOG, 7-29
Warto$ci graniczne pradu, 5-5

Warunki eksploataciji, 3-2
Dopuszczalna wysokos¢ zabudowy, 3-2
Dopuszczalne zakresy temperatur, 3-2
Dopuszczenia, 3-2
Emisja zaklocen, 3-2
Odpornosc¢ izolaciji, 3-2
Odporno$¢ na zaklocenia, 3-2
Odpornos¢ na wstrzasy, 3-2
Opakowanie, 3-2
Rodzaj ochrony, 3-2
Stopien zanieczyszczenia, 3-2
Warunki wilgotnosci, 3-2

Warunki sieci zasilajacej, 4-11

Warunki wilgotnosci, 3-2

Wejscia
Analogowe, 4-22
Cyfrowe, 4-22

Wejscie czestotliwosci kierujacej, 7-42

Wolna przestrzen do zamontowania urzadzenia, 4-1

Woprowadzi¢ zestaw parametrow, 7-26

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa, Struktura, 2-2
Inne wskazowki, 2-2
Ostrzezenie przed uszkodzeniem sprzetu, 2-2
Ostrzezenie przed zagrozeniem zycia, 2-2

Wskazowki dotyczace bezpieczeristwa, 2-1

Dla przeksztaltnikéw napedu wedlug wytycznych niskiego
napiecia, 2-1

Wskazowki eksploatacyjne, 6-2
Wspétczynnik przektadni, 7-29
Wspdtczynnik transmisji danych, 4-26
Wyboér systemu sprzezenia zwrotnego, 7-29

Wybér typu silnika, 7-31

BA9300VEC

Wyjscia
Analogowe, 4-22
Cyfrowe, 4-22

Wyjécie czestotliwosci kierujacej, 7-29
Wyjécie monitorowe, 4-22
Wytaczniki réznicowo pradowe, 4-8

Wymiary, Cold Plate
Typ 9321 do 9326, 4-6
Typ 9327, 9328, 47

Wyswietlenie, Warto$ci aktualne, 6-2
Wyswietlenie wartosci aktualnych, 6-2

Wyszukiwanie usterek, 8-1
LECOM stowo statusu C0150, 8-1
TRIP, meldunek, ostrzezenie, 8-1

Wyszukiwanie usterek, usuwanie zaktocen, 8-1, 8-4
Kasowanie meldunkéw zaklocen, 8-6
Pamie¢ historii, 8-1, 8-2

Y4

Zabezpieczenie, Podtaczenie zasilania, 4-13
Zabezpieczenie wtasciwej biegunowosci, 4-21

Zaciski sterujace, 4-21
Maks. dopuszczalna przekroje poprzeczne, 4-21
Oblozenie zaciskow, 4-21
Schemat, 4-21
Zabezpieczenie wasciwej biegunowosci, 4-21

Zaktocenia w pracy, 7-21

Zakres dostawy, 1-1

Zalaczenie, Pierwsze, 5-1

Zataczenie zasilania, Cykliczne, 6-1

Zapisa¢ zestaw parametrow, 7-26
Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem, 1-2
Zbiorczy wspornik ekranu, 4-21

Zgodny z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej
Budowa, 4-33
Ekranowanie, 4-33
Filtrowanie, 4-33
System napedowy zgodny z CE, Instalacja, 4-33
Uziemienie, 4-33
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