Lenze

Instrukcja obstugi
przemiennika cze¢stotliwosci
tmd 0,37 kW — 7,5 kW

tml 0,25 kW — 2,2 kW
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Niniejsza instrukcja
. Zawiera najwazniejsze dane techniczne i opisuje instalacje, obstuge i eksploatacje przemiennika
czestotliwosci tmd/tml.
. Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjg

Spis tresci patrz
1. Informacje dotyczace bezpieczenstwa 03
2. Dane techniczne D 4
3. Ustawianie parametréw 3 10
4. Rozpoznawanie i usuwanie usterek L 16
5. Notatki L 18
6. Kontakt 0 20
Praca z wykorzystaniem ustawien Lenze patrz
1 Przeczyta¢ wytyczne dot. bezpieczenstwa o3
2. Okablowanie przytaczy zasilania i sterowania o4
Wazne: Zwréci¢ uwage na wymogi dot. minimalnego okablowanial!
3. Dane odnos$nie montazu 0 6-10
4. Zatgczy¢ zasilanie - WySwietlacz: OFF
5. Za pomoca potencjometru wprowadzi¢ wartos¢ zadang
6. Ustawi¢ zacisk 28 na poziomie HIGH, zacisk E2 na poziomie LOW
Reakcja: silnik obraca sie w prawo i rozpedza sie az do osiggnigcia nastawionej wartosci
zadanej
Wyswietlacz wskazuje czestotliwos¢ wyjsciowg w Hz, np. 50.0
7. W razie potrzeby nalezy przeprowadzi¢ optymalizacje ustawien
8. Zaktécenia wystepujace podczas uruchamiania/podczas pracy
A B C D [E 1FJ
| [ bt
Type: ETMD152L4TXA  Input: 3/PE Output: IPE For detailed information refer to
mm 1d-No: 00000 000 AC 400/480 V AC 400/480 V instruction manual TDO3
Made in USA 48/40A 41/34A
TmdInverter S0/S0He ;52'% L 004605460364930305
c us CE ETMD152L4TXAO00XX XX
OCONE B
Tmd010
[A]l certyfikaty Dane wejsciowe [E] Wersja hardware
[B] Tw Dane wyjéciowe [E] Wersja software
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ogolne wskazéwki

W regulatorach napedu firmy Lenze (przemiennikach czestotliwosci, serwoprzemiennikach,

przemiennikach pradowych) moga podczas pracy — w zaleznosci od stopnia ochrony — znajdowac sie

czesci przewodzace napiecie oraz ruchome lub obracajace sie elementy. Powierzchnie moga by¢ gorace.

W przypadku samowolnego usuniecia pokryw zabezpieczajgcych, niewlasciwej eksploatacji, przy nieprawidtowej
instalacji lub obstudze istnieje powazne zagrozenie dla oséb oraz przedmiotow. Wszystkie prace zwigzane z
transportem, instalacjg, podtaczeniem, uruchomieniem i obstugg moga by¢é wykonywane wytacznie przez
odpowiednio wykwalifikowanych fachowcéw (uwaga na wytyczne IEC 364 lub CENELEC HD 384 lub DIN VDE 0100 i
IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz polskie przepisy bhp).Odpowiednio wykwalifikowani fachowcy wedtug
niniejszych ogoéinych wskazéwek dot. bezpieczenstwa to osoby, ktére znajg sie na instalacji, montazu, uruchomieniu i
obstudze produktu i posiadajg do tego celu odpowiednie kwalifikacje.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Regulatory napedu to urzadzenia przeznaczone do zabudowy w elektrycznych urzadzeniach lub maszynach. Nie sg
to urzadzenia do wykorzystania w gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone sg wytacznie do
eksploatacji w warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie z EN 61000-3-2. Dokumentacja zawiera
informacje dla dotrzymania warto$ci granicznych wg EN 61000-3-2.

W przypadku zabudowania regulatora napedu w maszynie nie wolno maszyny uruchomic, dopoki nie

zostanie stwierdzona zgodno$¢é maszyny z dyrektywami UE 98/37/EG (dyrektywy maszynowe); przestrzegac
wytycznych EN 60204.Uruchomienie (tzn. rozpoczecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) dozwolone jest tylko przy
zachowaniu dyrektyw dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EWG). Regulatory napedu spetniajg
wymogi dyrektyw dot. niskiego napiecia 73/23/EWG. W regulatorach napedu zastosowano zharmonizowane normy
szeregu EN 50178/DINVDE0160.

Ostrzezenie:

Regulatory napedu stanowig produkty o ograniczonej dostepnosci zgodnie z EN 61800-3.

Produkty te moga powodowa¢ w mieszkaniach zaktécenia radiowe. W takim przypadku niezbedne do pracy jest
zastosowanie dodatkowych $rodkéw zabezpieczajacych.

Instalacja

Nalezy zapewni¢ dbato$é o stan urzadzenia a szczegdlnie unika¢ przecigzen mechanicznych. Przy transporcie i
montazu nalezy zwréci¢ uwage, aby nie doszto do wygiecia podzespotéw czy do zmiany odstepéw izolacyjnych. Nie
wolno dotyka¢ elektronicznych podzespotéw oraz stykéw. Regulatory napedu zawierajg podzespoty narazone na
dziatanie fadunkéw elektrostatycznych, tatwe do uszkodzenia przy nieprawidtowej obstudze urzadzenia. Nie wolno
uszkodzi¢ lub zniszczy¢ elementéw elektrycznych, poniewaz stwarza to zagrozenie dla zdrowia oséb!

Podtaczenie elektryczne

Przy pracach wykonywanych przy regulatorach znajdujgcych sie pod napieciem nalezy przestrzegac

polskich przepiséw bhp. Instalacje elektryczng nalezy wykonaé zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami (np.
zachowujac odpowiednie przekroje przewodoéw, bezpieczniki, potaczenie przewodu uziemiajacego). Dokumentacja
zawiera dodatkowe wskazowki. Dokumentacja niniejsza zawiera wskazdwki dot. instalacji zgodnej z wymogami
kompatybilnosci elektromagnetycznej (ekranowanie, uziemianie, montaz filtrow i wyktadanie przewodéw). Nalezy
przestrzegac tych wskazéwek réwniez w przypadku regulatoréw napedu oznakowanych symbolem CE. Producent
urzadzenia lub maszyny jest odpowiedzialny za dotrzymanie wartosci granicznych okreslonych wymogami
kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Praca

Urzadzenia z zamontowanymi regulatorami napedu nalezy ew. wyposazyé w dodatkowe instalacje kontrolne i
zabezpieczajgce zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa (np. prawo o technicznych
srodkach pracy, przepisy bhp). Regulatory napedu mozna dostosowac¢ do potrzeb uzytkownika. Nalezy przy tym
przestrzega¢ wskazéwek zawartych w dokumentacji. Po odtgczeniu regulatora od napigcia zasilajgcego nie wolno od
razu dotykac przewodzacych prad czesci urzadzenia oraz przytaczy zasilajacych, poniewaz kondensatory moga byé
natadowane. Nalezy przy tym zwréci¢ uwage na tabliczki ostrzegawcze umieszczone na regulatorze. Przy cyklicznym
zatgczaniu zasilania przez dtuzszy czas, pomiedzy kolejnymi zatgczeniami powinna nastgpié¢ co najmniej 3-minutowa
przerwa! Podczas pracy wszystkie ostony i drzwiczki powinny by¢ zamkniete.

Wskazowki dla urzadzen z dopuszczeniem UL z zamontowanymi regulatorami napedu

UL warnings to wskazéwki dotyczace tylko urzadzen UL. Dokumentacja zawiera specjalne wskazoéwki dla UL.
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Dane techniczne

Zgodnos¢é CE dyrektywa dot. niskiego napigecia
(73/23/EEC)
Dopuszczenia UL 508C Underwriters Laboratories
Power Conversion Equipment
Max. dopuszczalna diugos¢ ekranowany: 50 m (niskopojemnosciowy)
przewodu silnika nie ekranowany: 100 m
Tolerancja fazy napiecia <2%
wejsciowego
Wilgotnos¢ < 95% nie skondensowane
Wyjsciowa czestotliwosé 0...240 Hz
Warunki klimatyczne klasa 3K3 wg EN 50178
Zakresy temperatur transport -25...470°C
magazynowanie -20...+70°C
praca 0 ... +55 °C z 2.5%/°C spadkiem pradu
powyzej +40 °C
Wysokos¢ zabudowy 0 ... 4000 m npm

z 5 %/1000 m spadkiem pradu powyzej 1000 m npm

Odpornos$¢ na wstrzasy/wibracje

odporno$¢ na przyspieszenia do 0.7 g

Prad uptywowy (EN 50178)

>3.5mA wzgledem energii potencjalnej

Stopien ochrony (EN 60529)

1P 20

Zabezpieczenia przeciw

zwarciu, doziemieniu, przepieciu, przekroczeniu dopuszczalnych obrotéw,
przeciazeniu silnika

Praca w otwartych sieciach catkowita moc w sieci dotrzymanie wymogow ~
(ograniczenie pradow <0.5kW  filtrem sieciowym
harmonicznych wg 0.5 kW...1 kW z aktywnym filtrem (w przygotowaniu)
EN 61000-3-2) >1kW bez dodatkowych $rodkéw
Filtr RFI Zintegrowany w: Opcjonalnie dla:

ETML....X2SFA ETMD...L2YXA i ETMD...L4TXA
Modut hamujacy Opcjonalnie Opcjonalnie

1) Dla dotrzymania kompatybilno$ci elektromagnetycznej, dopuszczalne dtugosci przewodéw moga sie

zmieniac.

2) Wymienione dodatkowe $rodki oznaczajg, ze regulatory napedu same spetniajg wymogi EN 61000-3-2.
Spetnienie wymogoéw dla maszyny/urzadzenia nalezy do odpowiedzialnosci producenta

maszyny/urzadzenia.
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Zakresy mocy

typ moc zasilanie prad wyjsciowy
napiecie,
czestotliwosé prad Ir (znam) I max dla 60 s
[kW] [AI” A" [A1” A" [A1”
ETMD371L2YXA 0.37 47 2.4 22 36 3.3
ETMD551L2YXA 0.55 1/N/PE 230 V 6.0 3.0 2.8 45 42
(180 V -0 %...
ETMD751L2YXA 0.75 264V +0%) 9.2 42 39 6.3 5.9
50/60 Hz
ETMD112L2YXA 11 (48 Hz 12.0 6.0 55 9.0 8.3
-0%..62Hz
ETMD152L2YXA 15 +0%) 12.9 7.0 6.4 10.5 9.6
ETMD222L2YXA ) 17.1 9.6 8.8 14.4 13.2
ETMD371L4TXA 0.37 14 11 1.0 1.7 15
ETMD751L4TXA 0.75 25 2.1 1.9 32 2.9
ETMD112L4TXA 1.1 3/PE 480V 36 3.0 2.8 45 42
(400 V -
ETMD152L4TXA 15 0%. 528V 4.0 3.4 3.1 5.1 47
+0%)
ETMD222L4TXA 22 50/60 Hz 5.4 48 44 72 6.6
ETMD302L4TXA 3.0 (48 Hz 7.0 6.3 5.8 9.5 8.7
-0%..62Hz
ETMD402L4TXA 40 +0%) 8.8 7.8 7.2 11.7 10.8
ETMD552L4TXA 55 12.4 11.0 10.1 16.5 15.2
ETMD752L4TXA 75 15.8 14.0 12.9 21 19.4
ETML251X2SFA 0.25 3.4 1.7 1.6 26 2.4
ETML271X2SFA 0.37 5.0 2.4 2.2 36 33
1/N/PE 230 V
ETML551X2SFA 0.55 (180 V-0 %... 6.0 32 29 48 4.4
264 V +0%)
ETML751X2SFA 0.75 50/60 Hz 9.2 42 39 6.3 5.8
(48 Hz
ETML112X2SFA 1.1 -0%...62Hz 12.0 6.0 55 9.0 8.3
+0%
ETML152X2SFA 15 b 16.0 7.0 6.4 10.5 9.6
ETML222X2SFA 2.2 21 9.6 8.8 14.4 13.2

1) Przy znamionowym napigciu zasilania i czestotliwosci prébkowania 4, 6, 8 kHz
2) Przy znamionowym napigciu zasilania i czestotliwosci prébkowania 10 kH
3) Prad max jest funkcjg ustawien w c¢73 (wybor napiecia wejsciowego)
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Montaz i wymiary
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typ a al b b1 b2 c s1 s2 m
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [kg]
ETMD371L2YXA 93 84 146 | 128 17 100 15 50 0.6
ETMD751L2YXA
O | Crinsiovxa 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 120 | 15 | s0 | 09
ETMD112L2TXA 93 84 146 | 128 17 146 15 50 11
ETMD371L4TXA
ETMD751L4TXA
ETMDTRLOVAA 114 | 105 | 146 | 128 17 133 15 50 1.4
ETMD112L4TXA
ETMD152L2YXA
[ B M Eheriton 14 | 105 | 146 | 128 | 17 | 171 | 15 | 50 | 19
ETMD222L2YXA
ETMD222L4TXA
ETMD302L4TXA 114 | 105 | 146 | 100 17 171 15 50 2.0
ETMD402L4TXA
ETMD552L4TXA
(C] ehvmeaphe, 146 | 137 | 197 | 140 17 182 30 100 3.4
ETML251X2SFA
o St i 93 84 146 | 128 17 83 15 50 0.5
ETML551X2SFA
ETMLIEI%EEA 93 84 146 | 128 17 92 15 50 0.6
ETML112X2SFA
ETMLASIXESER 114 | 105 | 146 | 128 17 124 15 50 12
ETML222X2SFA 114 | 105 | 146 | 128 17 140 15 50 1.4

Uwaga!

. Istnieje ryzyko porazenia! Napiecie w obwodach siega 480 V.
Kondensatory utrzymujg napiecie po odigczeniu zasilania. Przed
otwarciem napedu nalezy odiaczy¢ zasilanie i odczeka¢ do
momentu gdy napiecie pomiedzy B+ a B- bedzie réwne 0.

. Nie podiaczaj kabli zasilajagcych do zaciskdw wyj$ciowych
(U,V,W)! Spowoduje to uszkodzenie napedu.

. Nie podtaczaj zasilania czesciej niz raz na 3 minuty. Spowoduje to
uszkodzenie przemiennika.
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INWPETBOV -0% .. 2B4V4 0%  J/PE 320V-0% .. 528V+0%
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Schemat potaczen przemiennikéw serii ETMD....L2YXA i ETMD...L4TXA

TNPE180V-0%... 264V + 0%

48Hz ... 62Hz
L1
L3
Rezystor hamujacy rﬁ
(opcjonainie) g

e [ e | Tml L1{L2/N|PE
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PEJ_" i FES
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= :
0..20mA PE y
4..20mA
=
+12VDC-0%
+30VDC 4 0%

Schemat potaczen dla przemiennikéw serii ETML...X2SFA
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zacisk | dane przylaczy sterujacych (wyttuszczonym drukiem = ustawienia Lenze)
7 potencjat odniesienia
8U - tmd | wejscie analogowe rezystancja wejsciowa: > 40 kQ - tmd
8 - tml 0..+10V rezystancja wejsciowa: > 50 kQ - tml
(zakres mozna zmieni¢ przy pomocy C34) (dla sygnatu pradowego: 250Q) - tml
9 zasilanie wewnetrzne DC dla potencjometru +10V, max. 10 mA
wartosci zadanej
A+ zasilanie wewnetrzne DC dla zewnetrznych + 12V, max. 50 mA
urzadzen
A1 wyjsécie cyfrowe konfigurowalne w c17 DC 24 V /50 mA
20 zasilanie wewnetrzne DC dla wej$¢ cyfrowych + 12V, max. 20 mA
28 wejscie cyfrowe start/stop 0: stop
1: start g
E1 wejscie cyfrowe konfigurowalne w CE1 stan wysoki wejscia  stan wysoki o
uaktywnia statag wartos¢ zadang 1 (JOG1) E1=JOG 1 aktywny wejs¢ E1iE2= ;i
E2 wejscie cyfrowe konfigurowalne w CE2 stan wysoki wejscia aktywny JOG3 “;’ g
uaktywnia statg warto$¢ zadang 2 (JOG2) E2 = JOG 2 aktywny oo™
E3 wejscie cyfrowe konfigurowalne w CE3 stan wysoki wejscia E3 = DCB aktywny é o
uaktywnia hamowanie pradem statym (DCB) *g
E4 wejscie cyfrowe konfigurowalne w CE4 stan niski = obrot cw E)
kierunek obrotéw stan wysoki =obrét ccw
A2 wyjécie cyfrowe konfigurowalne w c18 DC 24 V /50 mA
8l wejscie analogowe 0...20 mA rezystancja wejsciowa: > 150 kQ
(zakres mozna zmieni¢ przy pomocy C34)
62 wyjécie analogowe 0...10 Vlub 2...10 V, max. 20 mA
(zakres mozna zmieni¢ przy pomocy c08...c11)
i RS-485 wejscie seryjnej komunikacji (TXB)
72 RS-485 wejscie seryjnej komunikacji (TXA)
K14 wyjscie przekaznikowe (zestyk zwierny) AC250V/3A
K12 btad (TRIP) DC24V/2A..240V/022A

0 = poziom sygnatu LOW (0 ... + 3 V), I = poziom sygnatu HIGH (+ 12 ... +30 V)

Bezpieczenstwo dotykowe

Wszystkie zaciski sterujace posiadajg izolacje podstawowg (pojedyncze odstepy izolujgce)
Ochrona przeciwko dotknieciu moze by¢ zapewniona przez zastosowanie dodatkowych $rodkow

bezpieczenstwa np. podwojng izolacje.

EMC (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)

Dotrzymanie wymogoéw zgodnie z EN 61800-3/A11

instalacja zgodna z zasadami EMC

Emisja zaktécen

Dotrzymanie klasy A wg EN 55011 przy zabudowie

wewnatrz szafki sterujacej

o] [=] [2]

m] [o]

zaciski ekranowane
przewod sterujacy

niskopojemnosciowy kabel silnika
(zyta/zyta < pF/m, zyta/ekran < 150 pF/m)

ptyta montazowa przewodzgca prad

filtr

Tmd00s
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Bezpieczniki/przekroje poprzeczne przewodow "

instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL
@
typ bezpiecznik bezpiecznik L1 lLDfE L3 | pezpiecznik | L1, L2, L3, Fi
topikowy automatyczny [mm?] topikowy® PE [AWG]

ETML251X2SFA
ETML371X2SFA
ETMD371L2YXA M10 A C10A 15 10A 14
ETMD551L2YXA
ETML551X2SFA
ETML751X2SFA
ETMD751L2YXA M16 A C16 A 25 15 A 14
ETML112X2SFA 20 A -tml
ETMD112L2YXA M20 A C20A 25 ABA sl 12
ETML152X2SFA 25 A-tml
ETMD152L2YXA M25 A C25A 2.5 204 simd 12 > 30
ETML222X2SFA
ETMD222L2YXA M30 A C30A 4.0 30A 10 mA
ETMD371L4TXA
ETMD751L4TXA
ETMD112L4TXA M10 A C10A 1.5 10A 14
ETMD152L4TXA
ETMD222L4TXA
ETMD302L4TXA M12 A C12A 15 12A 14
ETMD402L4TXA M16 A C16 A 25 15A 14
ETMD552L4TXA M20 A C20A 25 20A 12
ETMD752L4TXA M25 A C25A 4.0 25A 10

1) Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw
2)  Przystosowany do pradéw pulsujacych lub wszystkich pradéw
3) Bez zarobionej koncowki

Przy uzywaniu uptywowych wytacznikdéw zabezpieczajacych nalezy zwréci¢ uwage:
. Uptywowy wytacznik zabezpieczajgcy montowac tylko pomiedzy siecig zasilajacg a regulatorem napedu
. Uptywowy wytacznik zabezpieczajacy moze nieprawidtowo zadziata¢ wskutek:
- wplywu pojemnosciowych pradéw w ekranach kabli podczas pracy (przede wszystkim przy
dituzszych, ekranowanych przewodach silnikowych),
- jednoczesnego zatgczenia kilku regulatoréw napedu do sieci,
- uzycia dodatkowych filtréw przeciwzaktéceniowych.

Wektorowy tryb pracy
Postepuj wg ponizszych zasad by wybra¢ tryb pracy wektorowy lub tryb wzmocniony U/f. Wzmocniony U/f powinien
zosta¢ zastosowany w nastepujacych sytuacjach:

1)  aplikacje wielosilnikowe

2)  gdy wymagane dane silnika nie sg znane zwtaszcza C91

3) gdy naped pracujacy w trybie wektorowym powoduje niestabilna prace silnika

Wektorowy tryb regulacji predkosci i momentu

1)  Podtacz regulator do silnika wg wytycznych parametréw instrukcji

2) Podtacz zasilanie do regulatora

3) Ustaw C14 na 4 (wektorowa regulacja predkosci) lub na 5 (wektorowa regulacja momentu)

4)  Ustaw C86...C91 wg tabliczki znamionowej silnika

5)  Ustaw c48 na 1 umozliwiajac kalibracje silnika

6)  Upewnij sie ze silnik jest zimny (200-25°C), podaj sygnat HIGH na zacisk 28. Klawiatura wskaze CAL
przez 40 sekund. Po ukonczeniu kalibracji klawiatura wskaze Off lub Inh. Podaj kolejny sygnat HIGH na
zacisk 28, silnik zastartuje.

Lenze-Rotiw Sp. z 0.0.




Wzmocniony tryb pracy U/f

Postepuj zgodnie z powyzszg instrukcja, zamieniajac kroki 3 i 4 na:
3) Ustaw C14 na 6 (wzmocnienia z Auto-Boost) lub 7 (wzmocnienie ze statym Boost)
4) Ustaw C88...C90 wg tabliczki znamionowe; silnika

Uwagal!

Jesdli silnik jest ciepty w czasie kalibracji, regulator nie bedzie osiagat max parametréw podczas pracy.

Regulator wyswietli btad nid, silnik nie bedzie pracowat jesli w trybie wektorowym (regulacja momentu/predkosci)
usituje sie wiaczy¢ silnik przed jego kalibracja.

Ustawianie parametrow

komunikaty statusu/btedow zmiana parametréw
50.0
StP
U — D
nEd
EEr =
s
au 4
SF
Tmdoo4 °
@ Uwagal!
Jesli funkcja hasta jest dostepna, hasto musi zosta¢ wprowadzone w CO0 by mie¢ dostep do
parametrow. C0OO nie pojawi sie dopoki funkcja hasta nie bedzie dostepna. Patrz C94.

EPM to pamig¢ przemiennika. Kiedykolwiek ustawienia parametréw sie zmieniajg, ich wartosci
przechowywane sg w EPM. Kostka pamieci EPM moze zosta¢ wyjeta z przemiennika, lecz
musi by¢ zainstalowana by przemiennik mégt funkcjonowa¢ (brak EPM spowoduje
wys$wietlenie btedu F | ). Przemiennik dostarczany jest z tasma chroniagca EPM, ktéra mozna
zdja¢ po uruchomieniu. Dostepny jest réwniez programator EPM (model ESMDO1EP), ktory
umozliwia: parametryzacje przemiennika bez zasilania, ustawienie OEM jako domysine,
szybkie kopiowanie ustawien gdy parametryzuje sie wiele przemiennikéw dla identycznych
zadan. Programator przechowuje réwniez do 60 plikéw klienta.
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Parametryzacja dla: ETMD....L2YXA, ETMD..

.LATXA, ETML...X2SFA

Kod Mozliwe nastawy Wazne
Numer | Nazwa Lenze | Wybor

C00 wprowadz 0 0 999 widzialne tylko gdy hasto jest aktywne (zobacz
hasto C94)

Cco1 zrodto wartosci | 0 0 wejscie analogowe (zacisk 8, patrz C34) | Sterowanie =zaciski
zadanych 1 kod c40 / kod C47 Programowanie =klawiatura

Monitoring =LECOM,

2 wejscie analogowe (zacisk 8, patrz C34) | Sterowanie =zaciski,
Programowanie=LECOM/klawiatura
Monitoring =LECOM,

3 LECOM Sterowanie =LECOM
Programowanie =LECOM/klawiatura
Monitoring =LECOM

4 wejscie analogowe (zacisk 8, patrz C34) | Sterowanie =zaciski

5 kod c40/ kod C47 Programowanie =zdalna klawiatura
Monitoring =zdalna klawiatura

6 wejscie analogowe (zacisk 8, patrz C34) | Sterowanie =zdalna klawiatura

7 kod c40/ kod C47 Programowanie =zdalna klawiatura
Monitoring = zdalna klawiatura

8 wejscie analogowe (zacisk 8, patrz C34) | Sterowanie =zaciski

9 kod c40/ kod C47 Programowanie =Modbus/klawiatura
Monitoring =Modbus

10 wejscie analogowe(zacisk 8,patrz C34) | Sterowanie =zaciski

11 kod c40/ kod C47 Programowanie =Modbus/klawiatura
Monitoring =Modbus

Uwagal! . Gdy C01=1,5,7,9 lub 11 i C14=0..4,6,7 uzyj c40 do ustawienia predkosci
. Gdy C01=1,5,7,9 lub 11 i C14=5 uzyj C47 dla ustawienia momentu
. Gdy C01=LECOM (3), wpisz komende predkosci do C46 lub komende momentu do C47

Cco2 zatadowaé 0 brak akgji / tadowanie zakonczone C02=1,2,3 tylko mozliwe w stanie Off lub Inh
ustawienia 1 zatadowac ustawienia Lenze 50Hz C02=2: C11,C15i C89=60Hz i C87=1750 RPM
Lenze 2 zatadowac¢ ustawienia Lenze 60Hz Uwaga!

3 zatadowac ustawienia OEM (jesli C02 = 1 nadpisuje wszystkie ustawienia! Obwod
wystepuja) Trip moze by¢ uszkodzony Sprawdz parametry
CE1...CE4.

CE1 konfiguracja 1 1 uaktywnic¢ statq wartos¢
wejscia zadang 1 (JOG1) Uaktywni¢ JOG3:
cyfrowego E1 2 uaktywnic statg warto$¢ oba zaciski = HIGH

CE2 konfiguracja 2 zadang 2 (JOG2)
wejscia 3 hamowanie pradem statym
cyfrowego E2 (DCB)

CE3 konfiguracja 3 4 kierunek obrotow LOW = obroty w prawo, HIGH = obroty w lewo
wejcia 5 Quickstop Kontrolowane zwalnianie do zatrzymania, LOW-
cyfrowego E3 aktywne Ustaw zwalnianie w C13 lub c03

CE4 konfiguracja 4 6 obroty w prawo (zabezpieczenie Obroty w prawo = LOW
wejscia przerwania obwodu) Obroty w lewo = LOW: Quickstop
cyfrowego E4 7 obroty w lewo (zabezpieczenie

przerwania obwodu)
8 UP (podnie$¢ warto$¢ zadang) UP = LOW i DOWN = LOW: Quickstop;
9 DOWN (obnizy¢ warto$¢ zadang ) uzy¢ zestyk rozwierny
10 TRIP-Set LOW aktywne, wyzwala EEr
Rada: przy pomocy tego sygnatu mozna
podtaczy¢ termiczny zestyk rozwierny silnika
11 TRIP-Reset patrz takze c70
12 Przyspieszanie/Zwalnianie 2 patrz c01i c03
Uwagal! Pojawi sie btad CFG gdy:
. ustawienia E1..E4 dublujg sie (kazde ustawienie moze by¢ uzyte tylko raz
. jedno wejscie jest ustawione na UP, a drugie nie jest ustawione na DOWN lub odwrotnie

C09 adres sieciowy | 1 1 247 Kazdy przemiennik w sieci musi mie¢ unikatowy

adres

C10 minimalna 0.0 0.0 {Hz} 240 e czestotliwo$¢ wyjsciowa przy 0 % analogowej
czestotliwosé wartosci zadanej
wyjsciowa e C10 nie dziata przy statych warto$ciach

zadanych i wprowadzaniu warto$ci zadanych
za pomocg c40

C11 maksymalna 50.0 75 {Hz} 240 e czestotliwos¢ wyjsciowa przy 100 %
czestotliwosé analogowej wartosci zadanej
wyjsciowa e C11 nigdy nie jest przekraczany
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C12 czas 5.0 0.0 {s} 999 C12 = zmiana czestotliwosci OHz... C11
przyspieszania C13 = zmiana czestotliwosci C11....0Hz
C13 czas zwalniania 5.0 0.0 {s} 999 Dla rampy s przyspiesz/zwalniania nastaw c82
C14 tryb pracy 2 0 liniowa charakterystyka z Auto-Boost e liniowa charakterystyka: dla standardowych
zastosowan
1 kwadratowa charakterystyka z Auto- o kwadratowa charakterystyka: dla wentylatorow
Boost i pomp o kwadratowej charakterystyce
2 liniowa charakterystyka ze statym obcigzen
podwyzszaniem Unin e Auto-Boost: napiecie wyjsciowe zalezne od
3 kwadratowa charakterystyka ze obcigzen, tzn. praca z matymi stratami
statym podwyzszaniem Upin
4 tryb wektorowy regulacji predkosci . dla pojedynczych silnikéw w aplikacjach
wymagajacych wyzszego momentu
startowego i lepszej regulacji predkosci
5 tryb wektorowy regulacji momentu . dla pojedynczych silnikéw w aplikacjach
wymagajacych sterowania momentem
niezaleznego od predkoéci
6 wzmocniona liniowa charakterystyka z Dla pojedynczych lub wielu silnikéw w aplikacjach
Auto-Boost wymagajacych lepszego wykonania niz ustawienia
7 wzmocniona liniowa charakterystyka 0...3 ale nie moga pracowac w trybie wektorowym
ze statym podwyzszaniem Upin
Uwaga! Ustawienia 4...7 wymagajg kalibracji silnika uzywajac c48
Ustawienia 4 i 5 wymagaja odpowiedniego ustawienia w C86...C91 przed kalibracjg silnika
Ustawienia 6 i 7 wymagaja odpowiedniego ustawienia w C88...C90 przed kalibracjg silnika
C15 U/f - punkt 50.0 25.0 {Hz} 999 u
zatamania W standardowych zastosowaniach 100%— — —
charakterystyki ustawi¢ czestotliwo$¢ znamionowa silnika ‘
(patrz tabliczka znamionowa)
C16 | podwyzszanie 0 %} 20 |
rnin C16 nie jest aktywne w trybie wektorowym
(optymalizacja (patrz C14) I
momentu Ustawi¢ dopiero po uruchomieniu: C16
obrotowego) silnik powinien pracowac jatowo mniej ﬂ
wiecej z czestotliwoscig poslizgu (ok. 5 0
Hz); podwyzszy¢ C16 az prad silnika 0 G15 f
(C54) = 0.8 pradu znamionowego silnika
c17 prog 0.0 0.0 {Hz} 240 Patrz ¢17 i c18 ,wybor 7
czestotliwosci odniesienie: warto$¢ zadana
(Qmin)
C18 czestotliwosé 2 0 4kHz . Gdy C18 wzrasta hatas silnika maleje
probkowania 1 _6kHz . Obserwuj obnizanie w sekgji 2.2
2 8kHz . Automatyczne obnizanie do 4 kHz przy 1.2
3 10 kHz (uwaga na spadek wartosci X Lnam.
znamionowych, patrz dane
techniczne)
Cc21 kompensacja 0.0 0.0 {%} 40.0 Zmienia¢ C21, dopoki w zgdanym zakresie
poslizgu C21 nie jest aktywne w trybie wektorowym | obrotoéw, predkosé¢ obrotowa pomiedzy praca
(patrz C14) jatowa a max. obcigzeniem wiecej juz nie spada
C22 silnikowy prad 200 30 {%} 200 . Po osiggnieciu wartosci granicznej czas
graniczny odniesienie: przyspieszania wydtuza sie lub zmniejsza
wyjsciowy prad znamionowy tmd sie czestotliwos¢ wyjsciowa
. Gdy ¢73=0 max ustawienie =167%
C24 Auto-boost 0.0 0.0 {%} 20.0 Auto-boost jest tylko aktywny podczas
przyspieszania
C34 konfiguracja 0 0 0..10V Napiecie odnosi sie do 8U
wejécia 1 0..5V Tmd nie zapewnia zasilania -10V dla C34=2
analogowego 2 -10..+10V C34=2 niedostepny w trybie wektorowym
3 0. 20mA Prad odnosi sig do 8l
4 4. 20mA C34=5 wyzwoli btad SdS jesli sygnat spadnie
, 5 4 ... 20 mA monitorowane ponizej 2mA
Uwagal Kiedy pracuje przy napieciu -10V....+10V (C34=2) brak napiecia spowoduje predko$¢ silnika = 5%xC11
Gdy C34 =2 to:
. Kierunek obrotéw zalezy od polaryzacji -10V...+10V sygnatu:
+0,1...+10V =CWi -0,1...-10V = CCW (wszystkie inne komendy rotacji nie dziataja)
. C11 ustawia max czestotliwos¢ w obu kierunkach
. CE1...CE4=6 lub 7 ruszy tylko przemiennik bez wyboru kierunku pracy
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C36 napiecie 4.0 0.0 {%} 50.0 Patrz CE1...CE4 i c06
hamowania Potwierdz mozliwo$¢ uzycia hamowania pradem
pradem statym statym w silniku
(DCB)
C37 stata wartos¢ 20.0 0.0 {Hz} 240 ustawienie Lenze: aktywne
zadana 1 przy E1 = HIGH
(JOG1)
C38 stata wartos¢ 30.0 0.0 {Hz} 240 ustawienie Lenze: aktywne
zadana 2 przy E2 = HIGH
(JOG2)
C39 stata wartos¢ 40.0 0.0 {Hz} 240 ustawienie Lenze: aktywne
zadana 3 przy E1 = HIGH i E2=HIGH
(JOG3)
C46 warto$¢ zadana 0.0 {Hz} 240 Wyswietlacz: warto$¢ zadana na wejsciu
czestotliwosci analogowym, przy funkcji UP/DOWN lub LECOM
C47 warto$¢ zadana 100 0 {%} 400 Gdy C14=5iC01=1,5,7,9,11 ustaw warto$¢
momentu momentu
Gdy C14=5iC01=2,4,6,8,10 ustaw warto$¢
momentu dla C34
C50 czestotliwosé 0.0 {Hz} 240 wyswietlacz
wyjsciowa
C52 napiecie silnika 0 {V} 999 wys$wietlacz
C53 napigcie DC w 0 {V} 999 wyswietlacz
obwodzie pradu
statego
C54 prad silnika 0 {A} 400 wyswietlacz
C56 obcigzenie 0 {%} 255 wyswietlacz
przemiennika
C57 moment silnika 0 {%} 400 wyswietlacz, tryb wektorowy tylko (C14=4 , 5)
C61 temperatura 0 {C} 255 wyswietlacz
radiatora
C65 Petla 30.0 0.0 100 Optymalizuje prace w trybie wektorowym
wzmocnienia
wektorowej
regulacji
predkosci
Ce6 Wektorowa 30.0 0.0 100 Optymalizuje stabilnos¢ predkosci w trybie
stabilnos¢ wektorowym
predkosci
C77 Wzmocnienie 0.25 0.00 16.0 dla wiekszosci aplikacji nie ma potrzeby zmienia¢
Imax regulatora ustawien fabrycznych Lenze
C78 Czas zdwojenia 65 12 {ms} 9990
regulatora
procesu
C84 Rezystancja 0.00 0.00 {Q} 64.0 Zostanie automatycznie zaprogramowana przez
stojana silnika
C86 Znamionowa 0.00 {kW} 99.9 Ustaw wg tabliczki znamionowej
moc silnika Ustawienia Lenze= warto$¢ TMD kW
Cc87 znamionowa 1390 300 {RPM} 65000 Ustaw wg tabliczki znamionowe;j
predkos¢
obrotowa
silnika
C88 Znamionowy 0.0 0.0 {A} 480 Ustaw wg tabliczki znamionowej
prad silnika
C89 Znamionowa 50 10 {Hz} 999 Ustaw wg tabliczki znamionowe;j
czestotliwosé
silnika
C90 Znamionowe 0 0 {V} 600 Ustaw wg tabliczki znamionowej
napiecie silnika
Co1 cos@ silnika 0.80 0.40 1.00 Ustaw wg tabliczki znamionowej
Uwagal! Jesli wspotczynnik nie jest znany uzyj ponizszych wzoréw:
Cos@= moc silnika kW/ sprawno$¢ silnika x C90 x C88 x 1,732
Cos@=cos [sin” (prad magnesujacy / prad silnika)
C92 Indukcyjno$é 0.0 0.0 {Hz} 2000 Zostanie automatycznie zaprogramowana przez

stojana silnika

c48
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C93 Typ napedu Xyz Oznacza parametry przemiennika wg formatu:
xyz, xy.z lub x.y.z
x. lub x = napigcie (2.=200/240V, 1~; 2=200/240V
, 3~; 4= 400/480V, 3~)
yz luby.z=moc w kW Przyktad:
2.0.3 =200/240V, 1~, 0.37 kW
47.5 = 400/480V, 3~, 7.5 kW
C94 hasto 0 0 999 | Jesli zakodowano warto$¢ inna niz 0 nalezy
uzytkownika zmiana z ,0” (brak hasta) warto$¢ zacznie | wprowadzi¢ hasto w COO dla dalszego dostepu
sie od 763
C99 wersja software wyswietlacz, format xyz
c01 Drugi czas 5.0 0.0 {s} 999 Aktywowany uzywajac CE1...CE4
przyspieszania c01 = zmiana czestotliwosci OHz... C11
c03 Drugi czas 5.0 0.0 {s} 999 c03 = zmiana czestotliwosci C11....0Hz
zwalniania Dla rampy s przyspiesz/zwalniania nastaw c82
c06 czas 0.0 {s} 999 Automatyczne hamowanie silnika ponizej 0.2 Hz
utrzymywania za pomocg pradu DC silnika przez caty czas
automat. 0.0 = nie aktywne utrzymywania (potem: U, V, W zablokowane)
hamowania 999 = ciggte hamowanie
pradem statym Potwierdz mozliwo$¢ uzycia hamowania pradem
(Auto-DCB) statym w silniku
c08 Skalowanie 100.0 | 0.0 999 Jezeli na zacisku 62 jest 10VDC odpowiada to
wyjscia ustawionej wartosci (zobacz c11)
analogowego
cl1 Parametryzowa 0 0 brak Uzyj c08 do skalowania sygnatu
nie wyjscia 1 czestot. wyjsciowa 0-10VDC Przyktad:
analogowego 2 czestot. wyjsciowa 2-10VDC ¢11=11ic08=100. Przy 50 Hz, zacisk 62 = 5 VDC
(62) 3 obcigzenie 0-10 VDC Przy 100 Hz, zacisk 62= 10VDC
4 obcigzenie 2-10 VDC
5 dynamiczne hamowanie Do uzytku tylko z opcjg BD.
c17 Parametryzowa 0 Wyijscie jest aktywne jesli:
nie wyjscia 0 gotowos¢ do pracy
cyfrowego (A1) 1 btad
2 silnik pracuje
3 silnik pracuje / obroty w prawo
c18 | Parametryzowa 1 4 silnik pracuje./obroty-w lewo
nie wyjscia 5 czgstot}hwosc wyjsciowa= OHz
cyfrowego (A2) 6 osagmgta wgﬁosc zadana
czestotliwosci
7 przekroczony prég (C17)
8 osiagniety graniczny prad
(silnikowy lub generatorowy)
c20 wyltgczanie It 100 30 {%} 100 Wyzwolenie btedu OC6 gdy prad silnika
(kontrola 100% = wyjsciowy prad znamionowy smd | przekroczy c20 zbyt dlugo
termiczna Wiasciwe ustawienie = prad znamionowy z
silnika) tabliczki/prad wyjsciowy Tmd x 100%
Przyktad:
Silnik = 6,4 [A],Tmd = 7[A],
wiasciwa nastawa=91%
Uwaga! Maksymalne ustawienie to znamionowy prad silnika (patrz tabliczka znamionowa). Nie zapewnia to petnej
ochrony silnika.
c25 LECOM 0 0 9600 bps jesli C01=0...3 Jesli C01=8...11 facze szeregowe jest aktywne i
predkos¢ bod lub 9600,8,N,2 jesli C01=8...11 predkos¢ bod jest ustawiona na 9600
1 4800 bps jesli C01=0...3
lub 9600,8,N,2 jesli CO1=8...11
2 2400 bps jesli C01=0...3
lub 9600,8,E,2 jesli C01=8...11
31200 bps jesli C01=0...3
lub 9600,8,0,2 jesli C01=8...11
c40 warto$¢ zadana 0.0 0.0 {Hz} c11 Mozliwe tylko jesli CO1 jest ustawione wtasciwie
czestotliwosci (C01=1,5,7,9,11)
za pomocy
przyciskow:
AY |ub
Modbus
c42 warunek startu 1 0 Start po zamianie poziomu LOW- Patrz takze c43 i c70
(z zatagczonym HIGH na zacisku 28 Uwaga!
zasilaniem) 1 Automatyczny start, Automatyczne startowanie/restartowanie moze
jesli zacisk 28 = HIGH spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
2 Lotny restart (auto start niedostepny) | Automatyczne startowanie/restartowanie powinno
3 Auto start jesli zacisk 28 = HIGH z by¢ wykorzystywane tylko tam gdzie personel nie
lotnym restartem ma dostepu.
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c43 Wybér lotnego 0 0  Zakres: C11....0 Hz Jesli c42= 2 lub 3 przemiennik rozpocznie badanie
restartu 1 Zakres: predkosci silnika dla C11 lub dla ostatniej
Ostatnia czestotliwosé...0 Hz wyjsciowej czestotliwosci przed btedem, w
zalezno$ci od ustawien w c43
c48 Auto-kalibracja 0 0__ Kalibracja nie zrobiona Jesli C14=4...7 kalibracja silnika musi zosta¢
silnika 1 Kalibracja mozliwa wykonana, ale C86...C91 musi zosta¢ wpierw
2 Kalibracja wykonana wykonane (patrz C14). Jesli usitowano
wczesniejszej kalibraciji silnika przed
parametryzacjg C86...C91 wyzwoli to btad nid.
c60 Wybér trybu 0 0 Tylko monitoring c60=1 mozna klawiszami A ¥ regulowaé
pracy dla c61 1 Monitoring i edycja predko$¢ (c40) podczas monitoringu c61
c61 Aktualne btad komunikat statusu/btedu . wyswietlacz
c62 Ostatni btad . odnie$¢ sie do sekcji 5 dla
c63 Przedostatni wyjasnienia statusu i komunikatu
btad komunikat btedu btedu
c64 Przed
przedostatni
c70 konfiguracja 0 0 TRIP-Reset przy pomocy sygnatu
TRIP-Reset LOW na zacisku 28 lub zataczenia
(kasowanie zasilania lub sygnatu HIGH na
btedu) wejsciu cyfrowym , TRIP-Reset”
1 Auto-TRIP-Reset Po uptywie czasu w c71 automatycznie kasuje
wszystkie btedy
Wiecej niz 8 btedéw w 10 min wyzwoli btad rSt
c71 zwioka Auto- 0.0 0.0 {s} 60.0 Patrz c70
TRIP-Reset
c73 Wybér napiecia 0 niskie (dla 200 lub 400 V wejscia) Ustawienia Lenze zalezg od C93
wejsciowego 1 wysokie ( dla 240 lub 480 V wejscia) Podczas uruchomienia potwierdz wiasciwe
ustawienia bazujac na napieciu zasilania
c78 licznik czasu wyswietlacz 0 ... 999 h: format xxx
pracy czas catkowity w stanie ,Start”
c79 licznik czasu wyswietlacz 1000 ... 9999 h: format x.xx (x1000)
zataczenia czas catkowity zasilania = zat.
zasilania 10000 ... 99999 h: format xx.x (x1000)
c82 Czas 0.0 0.0 {s} 50.0 . C82=0.0: Linearne
catkowania przyspieszanie/zwalnianie rampy
rampy S . C82>0.0: Przyspieszanie/zwalnianie
rampy S plynniejsze
L25 Pomin 0.0 0.0 {Hz} 240 . L25 i L26 definiujg poczatek pasma
czestotliwosé 1 pomijanej czestotliwosci
L26 Pomin 0.0 0.0 {Hz} 240 . L28 definiuje szeroko$é pasma
czestotliwo$¢ 2 pomijanej czestotliwosci
L28 Pomin 0.0 0.0 {Hz} 10.0 Uwaga! Pasmo (Hz) = f; (Hz) + L28 (Hz)
czestotliwosé fs=L25 lub L26
(pasmo) Przyktad: L25 =18 Hz i L28 =4 Hz to
pasmo = 18...22 Hz
n20 stan LECOM 0 0 szybkie zatrzymanie
po zatgczeniu 1 zablokowane
n22 reakcja na brak 0 0 nie aktywny wybierz reakcje dla facza szeregowego
komunikacji 1 kontrola blokady
przez tacze 2 szybkie zatrzymanie
szeregowe 3 TRIP btad ,FC3"
n23 czas reakcji dla 50 50 {ms} 65000 Ustaw dtugos$¢ czasu
btedu tacza
szeregowego
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Rozpoznawanie i usuwanie usterek

status przyczyna sposoéb usuniecia
np. aktualna czestotliwo$¢ naped pracuje bez zaktécen
50 0 | wyjsciowa
OFF | stop (wyjscia U, V, W sygnat LOW na zacisku 28 ustawi¢ zacisk 28 na HIGH
zablokowane)
I'nh | Blokada (wyjscia U,V,W | Kontroler jest ustawiony dla tacza szeregowego | Zastartuj kontrolera przez tgcze szeregowe lub
zablokowane) (zobacz C01) lub zdalnej klawiatury zdalng klawiature
StP | czestotliwosé Quickstop uaktywniony za pomoca wejscia wytgczy¢ Quickstop
wyjéciowa = 0 Hz cyfrowego lub tacza szeregowego
(wyjscia U, V, W
zablokowane)
FSt | Proba lotnego startupo | c42=2,3
btedzie
br aktywne hamowanie hamowanie pradem statym uaktywnione: wytaczy¢ hamowanie pradem statym
pradem statym e za pomocy wejscia cyfrowego * wejscie cyfrowe = LOW
e automatycznie e automatycznie, jesli minat czas utrzymania
c06
CL, osiggniety graniczny przecigzenie ktére mozna wyregulowaé automatycznie (patrz C22)
FCL | prad
LU za niskie napiecie w za niskie napiecie zasilania sprawdzi¢ napiecie zasilania
obwodzie po$rednim
dEC | za wysokie napiecie w za krotki czas zwalniania automatycznie, jesli za wysokie napigcie < 1's,
obwodzie po$rednim
przy zwalnianiu 0U, jesli za wysokie napiecie > 1's
(ostrzezenie)
nEd | brak dostepu do kodu zmiana mozliwa tylko przy zablokowanym zacisk 28 = LOW lub zablokuj przez tacze
regulatorze Off lub Inh szeregowe
rc klawiatura aktywna Usitowanie uzycia przyciskéw na froncie Przyciski na froncie kontrolera sg niedostepne gdy
aktywna kontrolera klawiatura jest aktywna
usterka przyczyna spos6b usuniecia "
Ad Btad konwertera A/D Konieczna konsultacja z Lenze
bF Identyfikacja btedu Wartos$¢ C93 przechowana w EPM, brak e uzy¢ EPM z waznymi danymi
potaczenia z regulatorem e wprowadzi¢ ustawienia Lenze
cF dane na EPM nie dane niewazne dla regulatora
CF wazne btad w danych
GF dane OEM nie wazne
FI usterka w EPM brak EPM lub usterka Odtaczy¢ regulator od zasilania i wymieni¢ EPM
CFG | wejscia cyfrowe nie E1 ... E4 maja przyporzadkowane takie same Kazdy sygnat cyfrowy nalezy uzy¢ tylko jeden raz
jednoznacznie sygnaty cyfrowe
przyporzadkowane uzywac tylko ,UP” lub ,DOWN" Do drugiego zacisku nalezy przyporzadkowac¢
brakujacy sygnat cyfrowy
dF btad hamowania Rezystory hamujace sg przegrzane Wydtuzy¢ czas hamowania
dynamicznego
LC Automatyczny start c42=0 Na zacisku 28 zmiana sygnatu LOW-HIGH
niedostepny
Eer | zewnetrzna usterka wejscie cyfrowe , TRIP-Set” jest uaktywnione Usuna¢ zewnetrzng usterke
F2,FO | wewnetrzny btad Konieczna konsultacja z Lenze
FC3 | Btad komunikacji Brak potgczenia z faczem szeregowym Sprawdz potaczenia tacza szeregowego
FC5 | Btad komunikacji Brak potgczenia z tagczem szeregowym Skontaktuj sie z Lenze
JF Btad zdalnej klawiatury | Zdalna klawiatura odtgczona Sprawdz potgczenia w klawiaturze
nid Btad identyfikacji Usitowano skalibrowac silnik przed ustawieniem | Nalezy ustawi¢ C86...C91 przed kalibracja silnika
napedu C86...C91
0Cl | zwarcie lub zwarcie nalezy znalez¢ przyczyne zwarcia; skontrolowaé
przecigzenie przewdd silnikowy
pojemnosciowy prad tadowania przewodu zastosowac krétszy/o mniejszej pojemnosci kabel
silnikowego za wysoki silnikowy
ustawiono za krétki czas przyspieszania (C12) e wydtuzy¢ czas przyspieszania
e sprawdzi¢ prawidtowo$¢ doboru napedu
uszkodzony przewod silnikowy skontrolowaé¢ okablowanie
zwarcie miedzyzwojowe w silniku skontrolowa¢ silnik
czeste i zbyt dlugie przecigzenia sprawdzi¢ prawidtowo$¢ doboru napedu
0C2 | Btad doziemienia faza silnika ma doziemienie skontrolowac silnik/przewdd silnikowy

pojemnosciowy prad tadowania przewodu
silnikowego za wysoki

zastosowac krétszy/o mniejszej pojemnosci kabel
silnikowy
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0Cé6

przeciazenie silnika
(przecigzenie I x t)

silnik przeciazony termicznie na skutek np.:
e niedopuszczalnego pradu ciagtego

e czeste lub zbyt dtugie przyspieszanie

e sprawdzi¢ prawidtowos$¢ doboru napedu
e skontrolowa¢ ustawienie c20

LPI | Brak fazy na silniku Otwarty obwoéd wyjscia regulatora podczas Silnik musi by¢ podtaczony w trybie wektorowym
trybu wektorowego (C14=4, 5) Sprawdz silnik/przewdd silnika
OH przekroczenie za ciepto wewnatrz regulatora napedu e zmniejszy¢ obcigzenie regulatora napedu
temperatury w e polepszy¢ chfodzenie
regulatorze napedu
ou za wysokie napigcie w | za wysokie napiecie zasilania skontrolowaé napiecie zasilania
obwodzie posrednim Zbyt krotki czas zwalniania lub silnik pracuje wydtuzy¢ czas zwalniania
jako generator
petzajgce zwarcie po stronie silnika skontrolowac¢ silnik/przewdd silnikowy
(odtgczy¢ silnik od regulatora napedu)
rF Btad lotnego restartu Podczas proby restartu regulator nie byt zdolny | skontrolowa¢ silnik / obcigzenie
zsynchronizowac sie z silnikiem
rSt btad przy Auto-TRIP- ponad 8 komunikatéw btedu w ciggu 10 minut w zaleznosci od komunikatu btedu
Reset
SdS | Brak sygnatu 4-20 mA Sygnat 4-20 mA (zacisk 8l) mniejszy niz 2 mA Sprawdz sygnat/przewod
(C34=5)
SF brak jednej fazy faza odtgczona Sprawdz zasilanie
1) Naped mozna ponownie uruchomi¢ po skasowaniu komunikatu btedu: patrz c70!
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